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bl LAt O} 1=110115 [AOT ol FFE1 ¢S21 OAz2geOK
gSal OA{2=200;240 t NDNR ge2l OA26& E wmn
4 = 380480
2.2.Numery modeli przemiennika
110¢ 115V +/-10%c 6 S 21 @rodeci @ 2T DA 526S Honx OLR RS
Numer modelu kW t NDR Rozmiar
Z filtrem Bez filtra kw HP “ e(Aa)I 0 obudowy
nd. ODE3-110023101# 0,5 2,3 1
nd. ODE3-110023101# 1 43 1
nd. ODE3-110023101# 15 5,8 2
200G 240V +/-10%c 6 S 2 1 Gakovecw & 2 1 -@udoke o
Numer modelu kW t NDR Rozmiar
Z filtrem Bez filtra kw HP g e(:)l OA obudowy
ODE3-1200231F1# | ODE3-120023101# | 0,37 | 0,5 2.3 1
ODE3-1200431F1# | ODE3-120043101# | 0,75 | 1 43 1
ODE3-1200701F1# | ODE3-120070101# | 15 2 7 1
ODE3-2200701F4# | ODE3-220076104# | 1,5 2 7 2
ODE3-2201051F4# | ODE3-220105104# | 2,2 3 10,5 2
nd. ODE3-320153104# | 4,0 5 15,3 3
200G 240V + -10%c 6 S 2 1 Gakoecd & 2 1 -@udobe o
Numer modelu kW t NDR )
. . kw | HP | seail oy Rozmar
Z filtrem Bez filtra (A) obudowy
nd. ODE3-120023301# | 0,37 | 05 2.3 1
nd. ODE3-120043301# | 0,75 | 1 43 1
nd. ODE3-120070301# | 1,5 2 7 1
ODE3-2200703F4# | ODE3-220070304# | 15 2 7 2
ODE3-2201053F4# | ODE3-220105304# 2,2 3 10,5 2
ODE3-3201803F4# | ODE3-320180304# | 4,0 5 18 3
ODE3-3202403F4# | ODE3-320240304# | 55 | 7.5 24 3
ODE3-4203003F4# | ODE3-420300304# | 7.5 10 30 4
ODE3-4204603F4# | ODE3-420460304# 11 15 46 4
380¢ 480V +-10%c ¢ S 2 1 €akodecay2 | OafBweo
Numer modelu kW t NDR
- - kW HP geal OA Obudowy
Z filtrem Bez filtra A
ODE3-1400223F1# | ODE3-140022301# | 0,75 | 1 2,2 1
ODE3-1400413F1# | ODE3-140041301# | 15 2 41 1
ODE3-2400413F4# | ODE3-240041304# | 15 2 41 2
ODE3-2400583F4 | ODE3-240058304# | 2,2 3 5.8 2
ODE3-2400953F4# | ODE3-240095304# 4 5 9,5 2
ODE3-3400143F4# | ODE3-340014304# | 55 | 7,5 14 3
ODE3-3400183F4# | ODE3-340018304# | 7.5 10 18 3
ODE3-3402403F42 | ODE3-3402403042 11 15 24 3
ODE3-4403003F42 | ODE3-4403M-3042 15 20 30 4
ODE3-4403903F42 | ODE3-4403963042 | 185 | 25 39 4
ODE3-4404603F42 | ODE3-4404603042 22 30 46 4
W przypadkwbudowyL t HnZ T YASYA S WI Q
UWAGA W przypadkwbudowy IP66bezLINT STBOT ¥y ¥} By A 6
W przypadkwbudowylP66zLINT STONOT VA YASY A
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m 3. Instalacja mechaniczna

3.1. InformaCJe ogllne
T ' NI NDRTSYAS hLIIARNARGS yItSey2¥8¢gaz2gtolLmpeapdbgarsSzaynziabenvsSen
Y2yl o2sS2s ddésland TAYGSAINRGl yeaOK 2 62 Nsbddowy@yODORYR DKM KzOH ¢

T tNISYASYYATA hLIGARNRGS Ltun ylI t &fsiczehiaghikotltb26 6 ¢ 1 NBR2gA &1 dz 2
1T bAS Y2yiz2él0 OFlig2LIhtye@OK YIGSNAFOs6 ¢ L2606t Addz dzNI DRT Sy Al h L
1 'LISeyAd AAtIT 0S8 YAYAYEFEYS LINI S&ai0N] Sy A Sackowdahe RT NOSz 211 geal Ol
1 'LIS6YyAd S ]
1

AAtZ 0S8 TF1NBa ( &vopiSddaliyddNENIRATRSOAzSY W RT FY B LINILIGE A RNOBS =

vl LIS6YyAs 2RLRGASRYAS Ol 2aidsSz s2tyS 2R 6Af 3208 A &doadrgsSo2A |
OKU2RT SyAl dzNJ DRT SZ hLIGARNRAGS

32Lyadlttr o2l aunkidOy Al 2n0F ¢

Patrz sekcj®.3na stronie27¢ OSf dz dzl @41+ YAl R2RIG12680K AYyTF2NXI O02A R2:G&801 ndeé O

33.2e YAl NEBE YSOKI ycoundowe8P20 Y2y Ul O

J
i

N
=
=
@®©
<
(S]
Q
S
@©
&)
e
@©
+—
(%))
=

i -

C[:L‘ | i I
o ! ‘
D 5 A
(o
t 1 : A 1
ke - g - ) E e H = £ B 4
Rozm| A B C D E F G H | J Masa

iar | mm| cal |mm| cal [mm| cal | mm| cal | mm | cal [mm| cal | mm | cal | mm | cal | mm | cal |mm| cal| kg | funt
1 |173|6,81|160|6,30{109| 429 | 162 | 6,38| 5 |0,20| 123|4,84| 83 |3,27| 50 | 197| 55 |0,22| 10 |0,39] 1,0 | 2,2
2 | 221 8,70|207|8,15|137| 539 | 209 | 8,23 | 53 |0,21| 150|591 | 110 | 4,33| 63 | 2,48| 55 |0,22| 10 |0,39| 1,7 | 3,8
3 | 261[10,28| 246|9,69| - - 2471972 6 |0,24]175]|6,89| 131 |5,16] 80 | 3,15| 55 ]0,22| 10 |0,39] 32 | 7,1
4 | 420 | 16,54| 400 |15,75 400 | 15,75 8 | 0,31 212|8,35| 171 | 6,73| 125 | 4,92 | 8,2 | 0,32|14,8/0,58 9,1 | 20,1
| NHzo & Y20dz2n0S Rozmlatobudowyl ¢3 |4 x M5 (#8) Rozmiaobudowy4 4 x M8
MomentdodlpajXy dlazaciskw | Rozmiamobudowyl¢3 |Zaciski sterownicze 0,8 Nm (7 Ikin) Zaciski zasilania 1 Nm (9 lkbin)
sterowniczych Rozmiaobudowy4 Zaciski sterownicze 0,8Nm (7 Ibin) Zaciski zasilania 4 Nm (35 lein)

342311 1561A R20G201 N&3P20r2y G 0dz 20dzR2 6 &

T t NI SYASYYAlA Ltun ylFRE2D &At R2 ab2az2slyAl 6 1 NGBRRW & |TdxB2R 2360A
stopniu zanieczyszczenia 2ip 8 © S2 LINJ SYAS)/V 1A ylLfSd0e Y2yi26l0 6 2RLRSEASRYA:
20KNRYe&s o0& 62150 LINISYASYYALl T1HLISéyAs aidz2LAsSz T1yAasSoieal Of

1 hodzR2ge LlRéAyye o626 ee12ylyS T YIFGSNRFOdz LINI Sg2RI NOS3az2 OASLIL:

T %I LS6yAd YAYRYIt RE2IINASYerLBOASINI I 62150 Y2ydz2étyS3az LINI SYa s

T2 LINJeLIRldz TLaGz2az2étyAl 26dR2s8 1 2062NF YA 6Sylefl Ot2aywYArs
OStdz T+HLIS6yASYyAl 6OIT OABER] 6 MYjzdzA + OBF R2 BINBGNREBRyS2LRYyADdS2 LI
L2gedSe LINI SYASYYALlLl ®

1 2 TNRR2gAEA|dzE ¢ {0GsNEBY @ NHzy1A (S532 g&YlIlranzs 20dzR2¢t+ YdzAA 0
R2AGT LISY LROdz TOALBRGINSGINd ¢ FREA2DGHOR 1 2NRT 212 LINI S42RT NO&OK & dz
LBO sgt3At2pe A OINAGSOT 1AL 2NJ-T FSNRBT2fA fdzo ¢2Re& LINBajllanodsSe

T 2 LINJ@eLkRldz StaLxXz2ridtroOea g 240 SyE Mdz f 2dz6R dZDKSSeY AG| Al tf s lisy /T GASD &g &
a1 OT Styn 26dzR2ét 60ST 2062NF 5

086 T LINR2S| G206} ysSNKI I dpvz2 & fox

&

yietl deayea OKL @

e

YALlF® CANXNI LY@SNIS{T 5NA@SE |

2 0la
¢S
Y2yaidNd z“[ o2kt A dzl BFR 26 dRzﬂe LR GAYYE
O&NJ dzf | @Bt LBEBSEG NI RAFG2NI LINT SYASY
montowanych w niewentylowanych metalowych obudowach:

i Rozmiar X Y z Zalecany
>'< . przemiennika Nad Poobu | ¢ 2 vat| LINTy® LIO
‘ i pod stronach powietrza
£l RIRRE “ mm cal mm cal mm cal CFM (f¥/min)
— | 1 50 | 1,97 | 50 | 1,97 | 33 | 1,30 11
2 75 | 2,95 50 | 1,97 | 46 | 181 22
3 100 [ 394 | 50 | 1,97 | 52 | 2,05 60
R R 4 100 | 394 | 50 | 1,97 | 52 | 2,05 120
Uwaga:
- S —— 28YAIFNI % TF1OFRFE 88 LINJ SyazSyy
L e 2R& Gt LIdzo
'; gl S ceLR2sS aGNIGe OASLIDE LN SYASYy
' tpse08e LJNj SRallsA2y2 28RBYAS
202 (’)léy LIN SY Syyml- a'!{L oe
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3.5. Wymiary mechaniczne obudowalP66 (Nema 4X)

LyaidNdzl 02t 20&0dzaA LINI SYA-8ystdjalpopradionda BOL2 Gt A 621 OA

O 1] b
' | 1 >
A, [ ' 2
I X i D
(1 @) o
‘ /) O,
@ 2
| © moE :
.~ ‘1""‘ 3
| l =3
\! jou (@]
\ Wl >
@L J . =
T U p— D
‘ N i
I
“K Fﬁh
M\ ([T L) 8 |
hy B\ i (D e oy
o) - i 1L Y
B -
Bl -
- ( -
Razmiar A B D E F G H [ J Masa
przemienn mm cal mm cal mm | cal {mm| cal | mm | cal | mm | cal | mm | cal | mm| cal | mm| cal | kg | funt
ika
1 232,0| 9,13 | 207,0| 8,15 | 189,0| 7,44 | 25,0| 0,98 | 179,0| 7,05| 161,0| 6,34 | 148,5| 5,85| 4,0 | 0,16| 8,0 | 0,31| 3,1| 6,8
2 257,0| 10,12 | 220,0| 8,67 | 200,0| 7,87 | 28,5| 1,12 | 187,0| 7,36| 188,0| 7,40| 176,0| 6,93| 4,2 | 0,17| 85| 0,33| 4,1| 9,0
3 310,0| 12,20| 276,5| 10,89| 251,5| 9,90 | 33,4| 1,31 | 252 | 9,92| 211,0| 8,30| 197,5| 7,78| 4,2 | 0,17| 85| 0,33| 7,6 | 16,7

| Nbdzo @ Y2 Od Wszystkie rozmiary |4 x M4 (#8)

obudowy

Moment docllajky Wszystkie rozmiary |Zaciski sterownicze [0,5Nm (7 |kin)
mocowanial rub obudowy Zaciski zasilania 1 Nm (9 Ibin)

36241l T s5861A R20G801 NOS Y2yillddz 6Lt ccoO

1

=a =4 -8 -8 -9

Przed zamontowaniem przemienhik y' I £ $8& &At dzLlS6y A6 0SS seoNIyl f21FtAT L O2l &
przemiennika przedstawionego w sekgcji 9.1
t NI SYASYyYyA]l ylIiSoe TFY2yiz26l06 LAZ2Yy24623 Yyl QRLJeéASRyASez LIOF &
bl tSoe TI1OK2gl06 YAYAZET ymzpémﬁyu FyioBRBHEER YAD
arh82a0S8 Y2yilododz A 680Nl yS Y2026 yAl LRSAYyYyE 06850 éééiﬁl- NDT I 2n 0!
Pdegl 2nNn0O LINI SYASYYyAllr 2112 allotz2y fdzo s6&YAINbsS LINI SRaAlGl A2y
Y2YASOT yS &N 6ARMNZ AA SRS Re T OK2gl yAl adz2LlyAl 20KNRYye LINJ Sy
an gadtLlyAs dz‘[aT Grod26lyS 6 20dzR26AS LINI SYASYyyYyAllLZ T1Fi &hyS |
kable sterownicze mb y | N @0ANn6x 28T tA G2 12yAS0OiySo
i Rozmiar X nad i pod Y po obu stronach
przemiennika
X mm cal mm cal
1 200 7,87 10 0,39
IF7 2 200 7,87 10 0,39
| 3 200 7,87 10 0,39
Uwaga:
¢@L2sS AGNIrGe OASLILI LINI SYASyy
roboczego.
f t2sedSe LINI SRadlsrzy2 25Reyirs
I | 20201 SyAl ijYASyyA1I a:{L 08
| omm @;Ql‘ (| omm @.'." it Rozmiar Przewéd Przewoéd Przewody
9 = elllo = - przemiennika I aAiftl 2| silnikowy sterownicze
1 M20 (PG13,5) | M20 (PG13,5) | M20 (PG13,5)
X 2 M25 (PG21) | M25(PG21) | M20 (PG13,5)
3 M25 (PG21) | M25(PG21) | M20 (PG13,5)
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3.7.t e i1l ROl ¢ Apizéndiennikh o6f 21 F RI
1/z|-éij2é2rzl-y7\3 2RLR26ASRYyAS3I2 aeaiSydz ROIFIgAp2BBARORSEVI YA8aw
oy ROFGAT261 YI 6aGCLYAS dZF2N¥261YyS 2062NE 6S21 OA26S Y LINJ &8 O
N LN SRadrsrzy2 6 LRyArdalSe itoStAw 2 LINJ @3 & RYOEONR A SRy 5120 %
=] 2ASNDSYyAS ylLfSde gel12yld 2a0NRPOYyASY o6& T11L16ASO LINI SRz2zadl
_CCU w2l YAFNE A GélLke 2062Nke¢ 11fSOFYyS LI2R ROFGATA (+Fof268Y
= t NI Sg2Re Tl aaftlano t NI Sg2Re& A0GSNRsYyAOI
£ Rozmiarotworu 50 gA 50 gA Rozmiar 50 gA{ 50 gA |
© anglosaski metryczny otworu anglosaski metryczny
®) | Rozmiar 1 22 mm PG13,5 M20 22 mm PG13,5 M20
c—cg Rozmiar2i3 27 mm PG21 M25 22 mm PG13,5 M20
171 | Rozmiary otwordw na rury elektroinstalacyjne:
£ | NEBRYE®OSNI Y w2l YAF NI LIN Metryczny
Rozmiar 1 28 mm ¥ cala 21
Rozmiar 2i 3 35 mm 1 cal 27
f {G2LASZ 20KNBye& Lt dac¢el¥o 13I2RYAS 1T geyvyz23LYA [ 2S8ai
zastosowaniem dopuszczonej przez ULkulef dzo dza 1 O St 1A Rfl St aiedil yeoOK a&ad

geaYl3alye aG2LIASZ 20KNRBRYy?& oat¢eLXuy
f 2 LINJeLkRldz Ayadhltz2gelyAl NHzN) St STUNRBAyaidltlFOeeayeOKz 2i

dlawymaganychwie] 21T OA 1T 32RyAS 1 geyvY23FYA b9/
1 Nieprzeznaczone do instalowania z zastosowaniem sztywnych systeméw elektroinstalacyjnych
. 62126 yAS 2RUNDOIYALF TFAAELYAL

W modelacH LINJ SOBO3S YA & BYA Siedblokavarfapraeniennika L2 1 &8 OZ X2 ODF T 05 RN AL € |
I NBRYAO® Hn YY O0YyAS 6OK2RT A ¢ a10FR T Saidl gdz20 @
t 0G|l ROFSA126F Lt BlokadaprzemiennikalP66 / NEMA 4X

3.8.Usuwanie pokrywy zaciskow

168 dl 84116 R2a0Gf LI R2 1T 1 0A&1s¥NLRAEEDODNOT IINASYROREA VI f S0BINT KRRDG I 4
PrzemiennikiP66 / NEMA 4X

231N OSyAS v I NHzo T LINJI2Rdz LINPRdz] (idz ¢ &L aso LINI SRadGlgrzye
® |

L @

39.wdziey2sS Ol eyy21 OA 12yaSNpl oeays

Przemienf L2 6AYASY 080 LR2RREglye OTeyy21OA2Y 12yaSNploOeayey [ 32RyA

g1 Ndzy T A LINF Oé AyadaltrO2aad bliSde LINIJ& ey LIFYAtdlLroez loey
f ¢SYLISNI (daNF 202071 SyAl o0e0F Neksgyl fdio0NHipaT2GE2@0 ﬁysmusqsu G dzNB
T 28yiGetl G2NE NIRAFG2NI &46202RYyAS &At LRNHaATlIOe A d6eve g2ftyS$s
1 hodR2¢lz 6 1dsNB2 TrAayallrtzelye 2S5ad LJNjSYASyy)\‘[z odwinhy 62 f

- ) ] -

60806 ALINI gRIFYyS LI

NE 6YASd LINI SLINPGI RT |6
& T &aAf

1 01 AOK LIZondt 82y 1 Sk
FendS yAS Ylan 2 & LJ

10
252R26 yeOK gears
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4.t Nl Sg2Reel I aAafl eno I:
41.t 2RONDOI FYAS dzZl ASYASYAL LIND SYASYVYATL
bAyArASecall AyadNdzl 02l YI &a0dzdeéd 212 LINISE2RYA] LINI 6ARD2
A T32Ry21 06 fdzo 0N ‘[cldka?h;lnﬁ}(rﬁjdw(j)m lud innym2, W.rakresik istalacji niniejszego przemiennika lub
ToANT yS3z2 1 yAY aLINI t Gdzo %t §1 0861 8SyAS y2N¥ LRROIT I & AY
Akfdzo dzAT 1 2RT SyAl &LINJ t §dzo
bAyAaSaal S dzNI DRI SyA s hLJu7\RNJK@S‘IﬁéEﬂQaV@’&J}(SO&Siu105N£¢R§yﬁ
A 2INBTft2yey OTFaAsS 2R Y2YSyildz 2RONOT SyAl 3056y S3A2 T Faatl
A30s56yS TILaArAtlyAasS 2R ¢6S21 06 tAyA2680K® wROAGDI KR ROWB '
YVIELALt OAlFI ® bASLING SAGNT S3alyAsS G832 T NRR]F 2aiGaNRoy210 o
ceft12 se1oltAFAL26F YA StSTGNROE TITylFr220AByRYR 1 2yaiNiz
A Ayaildltz2sl 6z ylLadlgAl 62 20a0dz3Asl 6 A aSNBAaAZeLS (2 i
T NRT dzZyYASo6 yAyAaS2ain AyadNdz 02t 20a0dAA A AYNEY R2IOMOT 2B
L26Ldy@YA 20NIOSYAlFYA OALFOF fdzo dziNI} GND d@8O0Al @
2311 s561A R2G801 NOS dzZl ASYAL YAL
%l OA&1l dd ASYAlF2n0e Rfl 1+Fd0RS3I2 daNI DRI SYyAl hLIGARNRGS LIBH
YAS240dzoV2yliRIMBRYAOGISSY FAELGNI T 28T tA 28aid T FrAyadlrtzal
2R 2SRy S32 LINISYASYYyAll R2 RNMHzZAAS3I2 yA R2 fdzo 1 AyyS$S
0ST LIASOT Szalsgl d 2 OStdz aLISOYASYAl geyvy23sg ! [ R2G80T nde Mot o & e
1220561 A 1+0ot26S T10Aa1+YS LASNI OASyAzg20
I TASYASYAS 08T LIASOI Szadal LINT SYASSHAYIA (di] ULI2RAdADY YL2Y déeR)lyL 2R O g T A29)E8
geyYz232Y {NlI22g80K A f21FfyeOK LINISLMA&asg o0STLIASOT SZaisIa Siuil &
LR2AYyYyl 06806 LRRRIgIYyl 21NBazgSa 1 2y0NRfAOD
Ochronny przewdéd uzierhi 2 D O @
t26ASNI OKYALl LINI SI{NR2dz 2O0KNRYYS3I2 LIN] S62RyzA dAINBS S NR @SR]I §d7
'TASYASYAS o6STLIASOI Szahasl
U ASYASYAS 68T LIASOT Szaidsl Rt LINI SYASYYAllI YesRRYI BINV Bt BIRF 81N Oy
ORTHAIFNE 068t {1l &0GNRLRSIFOVYT LINY (Gl LR2R0U2326S532 fdzo &l &y &okdinych2 NOT ¢
LINI SLIAds ¢ o6ST LIASOI Szalsol Akfdzo y2NY R20G801T NO&8OK St S1TUNRBOT y21 OAc

Uziemienie silrka
Uziemienie silnikenusio 8 8 L2 RONOT 2yS R2 2SRyS32 1 1T10A&a1356 dzZ ASYAlI2n0& 0K LIN
Monitoring doziemienia

WE]l 6 LINJeLI Rldz 6al @801 A0K LINI SYASYYyA| 56X Y205 geaidnLAdabydzZllbesd |
L2 62RYAWAYIEYRe Y20fAge dzdJoeé LINNRdzZ aLISOyAl 2n0O LINJe Geay gail St
RUOdA21 6 A (&8LJ LINJ Sg2Rdz artyArl126S32z SFS1Gesyl OI t &l 2wadedodileaiRbl. 1 | T
WST f A % -alys 2840 doeOAS LINISTFTYyALE 9[/. 06680NOTyALl TASYY2I

& 8 dzNJ DRT Sy Al (@ Lz

) YdzAA 0808 2RLIRS6ASRYAS R2 20KNRye& dz2NI DRI SyAl 18 &dlk
R0 d2azoyeOK LINIS1IFTyAlss 9[/5 Ril 11F0RS32 daNJI DRI Sy Al hLid
42hRONOT FYAS FAEGNI 9al/

w

KQ.
>*O
(/))('D

t NI SYASYYyALA T FAEAGNBY 9a/ TLHalRyAOl 2 g&ltiden s&dain nmel NI2T6 I
wyzwalaniebezpieczniko® F A € i NJ2 RN OY &Y toHied 11INT ST OF 01 26A0S dzidzy At OAS T NHz &
I
1

'adzynNd I NHzoé&x 21 LI ddzy At OAS 1T NHzo LINI SNR 4 |

Internal
EMC
Filter

EMC VAR ‘

hLIOARNRODS geL2al

t N2 Rdz] G & 02yS aAN g |y VL0EX YOS\ & SLaNJ G\ 2yp SCHI 22 yBS RS2t di
LINTI SR tAyA2seYA aldlylYA yASdadrt2yeYAzr Tge1fS LR2OK2RI AaylwYA 1  dzf
zasilaniu.

% 12201 SYyAS SINIysé 6SINIy 1lFoflo

%tk OAA| dd ASYASYy AN LBy SQidyZ &G ad ASYASYyAL Rt S N} ydz LINJ Sg2Rdz &,
G§S3az 11 Ordaldz 6L AUNBYAS LINI SYASYYALI0 LRSAYASY eozalmlgsrwé ERN
lub zacisku&E L R 2 LchrJéiSym SlNJ-ydzi T OralASY dz|7\SYASy7\| 08T LIASOT Sz
4.3.] NER“[}\ 23 NROY 21 R20e Ol DOS LNl S962Rs5 9 )\Yéul-f
t 2RONOT 86 dzNJ NRT Sy A S mum;ggumvmsanez&yms dbSaqnNdedvrdT I AINTeyl1A T
AAt Rol LRR&aGI626S NRRI 2SS L2RONDOT SYAlY ¢ 3gAlFT Rt A 6 AGNBAS1Z GLAN.
1TsNEY &Af YAl YI 0 &0F 29\va LG 22A Gy2olydéetdNg2RATE0SHa sraa 81 62 A 11 Oral126S82

WE12 1Fofl Y208 altzeSSH2 58 AX] Ndzoye2@A S/ S 2 LINI Sg2Rdz 6 Al 200DOFA B/ & Kl
przepisami i kodeksami praktyk.
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LyaidNdzt 02l 2064
44.t NI e ONDOI' S Y I LAt OA
Dlazasilanial-fazowegoy | LIAWIOAASY Yy 2 6806 LR RONOT 2yS R2 [MK[Z [HKbO®
Dlazasilanis3-fazowegoy | LIALIOAASY Y2 6806 LR RONOT 2yS R2 [maX [H A [od Y2f§S§
16& T3 NI yildz2eld T 3I32Ry216 1 é&vyY23aLYA /9 A [/ ¢A0O]l 9a/ =z 11
Wymagana jest stacjonarna instalacja zgodnie z IECE38080 g & L2 41 02y I é 2RLI2GASRYAS dzaNI NDRT Sy
OptididS A 1T Nk ROSY T lFaAaftlyAl LINNRSY LINJ Sy yygye ! NI DRI Syas 2
0ST LIASOT Szailsl o6yLID Ml 60 BSNRY &5S9 dz8R LIR SZauﬂI YIal eyoo
2BYAIFINE LINI S62Rs 6 LRoAyyRe oBNG 9LERERYYSA 211 Ttsy@1YA  R/220INSvD TR0
hRLR2GASRYAS o0STLASOI YyALA TILSegyAlI2nOS 20KNRYt LINI Sg2Rs06 ¢
doprowadzania zasilania zgodnie z danymi w sék2jfabet danych znamionowyeh . ST LIA SOT YA 1A Ydzail N o
f21Ffye@YA Yy2NXYI YA fdzo LINI SLIA&LF YA O® vl &l AOT1 2 R S
nS1ds NBEOK LINJ 8LI R1FOK Y23In o6é&d6 ¢eYl3IlryS 68T LAS
1 I &
ASYZ

OdzaAA  LINJ SYA-8 yetsjalpopra@iond 2012 Gf A 621 OA  h LG A
I Traatlranos3az

= =4 -8 A

S@
@

O( -~ U’ w

= =

T WSTEtA t21FtyS LINISLMA&e yI G2 LkRisglrtlans
rownowad yS2 g1 NI 21 OA iyl- YAzy24S2Z LRR 4 Nizyl K
T WSTEtA TN3RO2 TlFaatlyal 28ad 2R0ONOIT2yS 2R LN 1
t NI SR dza_ay[mmdﬁzés\frléxmdz fdzo LINI 2OROT L yltSoe 2 | ol 2
T allaevyltye R2LdzAI tye LINDR T gl NOA2ge yI T | Glingriodi IDKKAT | At | 210
1 %l tS80OFr &aAt TFAYAl 6FyYyAS ROIGANI Syd8ygarz6&3a >t ARA ) i
warunkoéw:
LYLISRIFyO2l TlLartlyal ¢gS21 OA24832 254l yrall fdzo LIND R
BarttyAaAsS 28adG yrNId2yS ylI &LIR1A fdzo 20yAdSYAS ylI LAY
Istnieje asymetria na zasilaniu (przemniki 3fazowe)
Y% A&ATFYAS LINI SYASYyAll 2
2 gal egadlA0OK AyyeOK Ayadlfl oer
bdzYSNE OTt7 OA LINJI SRadGlgAazzy2 ¢

Zasilanie Rozmiar CAftGNI 28271 Oazge
230 V 1 OPT2-L101620
1-fazowy 2 OPT2-L102520
3 nd.
2 OPTF2-L300620
400V 2 OPTF2-L301620
3-fazowy 3 OPT2-L303620
4 OPT2-L305020
45t NI e ONOI S LSiMke&S YA SY YA
1 Przemiennikg @ G NI I  yI ¢$CRRAOOHA ENf3YALINI 8L R{dz aAfyAlss Tl LINRP2S] i:
OTtadz2iGtAé2T OA yAS an 65600 1a geyYl3alyS TNRBRIA T1HLR6AEGIRYAULD
I LINPRdZOSY(GSY artyAll A Y208 06é&d6 12YyASOiyS Traidz2a26lyAS 1T NBR®
T {AfYyA]l LRé6AYASY 0806 LRRONOI2ye R2 T OA& 56 ! JdubaZe Bz ge @md NRIT 1S
zastosowania kabla-82 8 S32 1T S{INIySY 2112 LINI S62RSY dZ ASYAlL2n0eayYs LIR2GA:

L2 6ASNT OKyA LINI SINB2dz LINJ S62Rs4 FI12680Kz 25T tA0aD268B2¥ Y834 A
przekroju przewodug N> y2 6 S32 YdzaA o6&d6 02 ylavyasda Nrségyl LI2GASNI OKyA LINJ

>

>

FIT1T26S8 YdzaT n o0éo6 ¢&12ytyS 1T G832 YIGSNALF Odzod
T 'TASYASYAS AAfYAllF LRSAYY2 088 LER2RONOI2yS R2 28SRyS32 1 11 0A4
T Abyl I 34 NryGE2g6l 06 T32Ry2106 1 SdzNELJSBé‘[D R&NBlGesn 6 &aLINI6AS

LINI Sg2Rdzd WE12 YAYAYdzy 11
congmnBe ypx LR6ASNI OKyA LINJ
stalowej lub miedzianej rury.

£ SOl aat TradhzazélyasS LI SOA2Yy S ¢t dz
Sp2Rdz 2 yArAairiSe AYLSRIyO2A R2 ae3

T tNIS6sR SINIy26lye LRe6AYASY aiat (12201 @&6 Lk a0 kdnigdoRorpasu silgikal | LJ
Y2otAsAS 211 ylagati1ain LRsASNI OKyADN

T 2 LINJeLlRldzZ 3IRE LINISYASYYAlA an vzyi FyS ¢ adGlt2pgS2 20dzR2 6.
0ST LRT NBRYA2 LINJ & LI yStdz aiSNEGIRONISALUNT & adzve ORdx f 20618256 223 Ry /S =2

T 2 LINJ &Ll R{dz LINI SYASYYAls6 Ltccxz LRONDO
46.t NJ eonol | é‘[Njéy17\ TIOAalzﬂS
Tradzazel 2 23sfYRDKE BYA IINR 8 dzyi B BIR

1S s806ASNI &At T&1ftS8 LINJe& Ayald
S TylLYA2y26S0
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86 SINIry2glye LINJI SgsR
e AtYATL
OVEsREOLINE DE (I B 1T
GFtF O2aA adsthrgzad 1 I LINJ

Y I LIA t’ﬂ bl LAt O
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230 230/ 400
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400 400/ 690
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47.¢ SNXYAOI YS 1 F0oSILASOI SYAS LINJ SOA I’JBSY)\ZQS )\
471.2 Syt GNI yS GSNN¥YAOTYS TFoSTLASOI SyAasS LIN] soxnosy
t NI SYASYYAl Y 60dzR2 61 y I35 OHd3MAGE tLINT SSOMITD S/yBepralfiens SIALORY (3 N2 41 | cﬁ'
2aAN3AYAt OAdz Bmnx: -y NI 2dzON] @M@ b o RgzSBAHG 852 LINJ ST RUdzdaie O
472t NJ 2onOT S GSNXYA&G2NI &aAftyAll
2 IIUNJ eL)} R{dz 3IJIRdadRdsayeEya$ad yEmISoe a2 Lkrondies ¢ ylaidt Lidz g
Sterownicza listwa Dodatkowe informacje
zaciskowa T Y2YLIl GeoArfye GSNXYA&AG2NY ¢éL) te¢/ = LRTAZY T
| 2 | 3 | 4 T 10803 LI NIpysS3INHz NB Y TFdzyl O2t gS2hPAF goct )
41 O1 S3A502680K AYT2NXI O2A TyleaRdz2S aiat ¢ a9
T V&l sixoprttcoét h
4.8. Sterownicze okablowanie zaciskowe
T 2al@aG1AS Fylt2326S LINI Sg2Re ad3ayl026S LRoAYyye 088 2RLIZGASRY .
1 {3yl 02681 LANIASwa2RGS A A0SNRoYyAOI S LRoAYyyYye 06886 LRLNRBsSIRI 2ySg 2tf
réwnolegle do siebie.
T t2T A2Ye &3yl Osg NBFOYE@OK YILAtSOSE YL wn * LINNDRdz &ad4F0S32m A M |
1 MaksymalnyMoment docipajloé Y2026 RY A T T RBza 156 aGSNHz2NO&OK g&y2aih nzIp ®
1

w2l YAl NI LINI S$62Rdz 65271 OA 2 gB5hh?/BOcaZAWGA G SNR 6y A OT S32Y nzZnp

49.{ OKSYI 4 LI20ONOI Sz
4.9.1.Przemienniki z prz& N O 1 yweisjalB66 (NEMA 4X)

o ____q ;{:] t N\J 2oniogmost a
! \ E 2521 OA26S y'ILJAt
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! i s | J 286yt aNT ye LINT 54
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4.9.2.Przemienniki w wersjlP20 i IP6® ST  LINJ @NENMOIX)yY A | |
t NJ 2onoTF T1Faa

2521 OA26S yIFLAtO
LT 2t 2Nk 2R0NO
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LINY R1 2176 gaidt LyA
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4.10. FunkcjeLINI SN OT yA 1 | wgixthNtéﬁﬁéiY&13éﬁéNﬁaA

t2LINJ ST R2&a0G2a26FyAS daAlGl 6ASZ LI NF YSGNF 6 alyrsSesS vYz2otfykeddi 6 &1 2
wyboru kierunku obrotéw do przodu (FWD) i wstecz (REV)
523801 & G2 Tge1tS Tlradz2a2el 2 (G&Ldz | I YRkhTTk! dzii2 o t Ol Y)Svani/chﬁq)l(l C
ON} yol OK LINJI Syeaovdz 1TFeaydzznOeOK aiat 23INI SslyAasSy: Sytetloen A 1f
OFF OFF OFF
RE\\I/‘F\EWD REWWD REWWD
Ustawiane
t2l @02l LINJ Sonodl yall| parametry Uwaygi
P-12 P-15
CFONBOTYS dzaidl 6ASYAl R2Yelft
Obroty wstecz STOP Obroty do przodu 0 0 hoNRBiG& R2 LINJ 2Rdz fdzo ¢6aidSoi

lokalnego potencjometru (POT)
hoNRGE& R2 LIND2RBAZ WY P2l O

STOP STOP Obroty do przodu 0 5,7 Obroty wstecz zablokowane
hoNRG& R2 LINJ 2Rdz I LINY Rl 210
PNX R 1zadhnél STOP Obroty do przodu 0 1 t NY R127T06 TFREYF m 21 yt ol L1
dza il 6A2y N R#£20 LJ NI YS{NHz t
hoNRdG& R2 LINJ 2Rdz tdzo 6aidSol
Obroty wstecz STOP Obroty do przodu 0 6,8 lokalnego potencjometru (POT)
{GFNI 6 ONBEDX R|BT O WBWdzt 26U
Start w trybie STOP Start w trybie 0 4 | St NG ¢ GNBOGAS ldzizYldeldiyey
automatycznym N OT yey dzo @ OAdz 6S2T OAl |yl t2324S5320
mA.
) ) 2 GNBOAS NB3IdzZ  O2A LINYR12T1 0O
Ngtgndvzvftrl}-lbg 2 A SToP o rtuﬁg?/gf 5 1 | lokalrego PO
guiacy 2 GNBOAS NBIdA I O2A tLs t21F

7 T NE A A = — = —
Start w trybie 0,2, UNBOAS NB3IdzZ I O2A LINIRGustawiaO

- s Start w trybie 45, | a0 tULINWINR] 271 &
éN;Bﬁat,dngy' }\oéa Ac STOP regulacii P! 5 8.1|2 GNBOAS NB3IdA I O2A tLE the
2 | (P44=1)
Start w trybie STOP Start w trybie 3 6 |ENEO NWNXTRAE2T 6 NB3IdzAt 26U Y I ]
NI Ol yeyY automatycznym Tryb automatyczng LINY R1 21 6 | F RFEy [l | |
Stat w trybie Start w trybie ¢NEO NBINXIRAE21 6 1 FREYEF 1 gadt
Nt O yevy STOP automatycznym 3 3 1 (R20) - - L -
Tryb automatyczng LINY R1 21 6 | F REFEy |l 1 |

PN 62 YsO R2al2aemd oy L BNG &S5d NG y& NRRadlt30IR2 YSydz o6t NI 27 ¢
4.11. Sterownaied  OAa{1 56 auSNHzZNOeé OK
Zac
6

t 20n01 Sy Al cisk { @3yl U] Opis
S NXz
bHn = g8
1 dzDeil26y +24 V, 100 mA.
2 2527 OA S ( Logika dodatnia
@ a[ 23A1F mé T 1NBa yd LI tod
3 2521 OAS doa[23A1l né¢ TILINBa ylILALQ
—2) 2521 06AS O ,
4 28271 OAS | Cyfrowe: 8 do 30 V
© @ 2 Analogowe: 0 do 10 V, 0 do 20 mA lub 4 do 20 mA
07@ bmMmn = g8 .
@ 5 dzt‘)é[j‘[Zében Y mMnan YanE M 1K YAYAY
2 & T O & X
sel OAs | Analogowe: 0 do 10 V, 0 do 20 mA lub 4 do 20 mA
@ 6 1/ Cyfrowe: 8 do 30 V
) 2527 048 gqYove
7 ov PTASYASYAS dmdméd12ey M L
(i) 2321 OAS I | Analogowe: 0do 10V, )
(®) 8 2221 OAS |{ Cyfrowe: 0do24V 20 mA maksymalnie
9 oV ' TASYASYAS doedl2eyat U
@ 10 Wspdlny przewdd
LING S{I1Ty
t NI STy
11 stykiem zwiernym | Styk 250 V AC,6 A/30V DC,5A
NO
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551 Al OFyAS

5.1.Sterowaniel I L2 Y20RD {1t ¢gAl {dzNB

Do konfiguracji przemiennike Y2y A G2NR gl yAl 2832 LINI O &d0dzone {1fFgAllidiNI A &
{Odode R2 ¢l 6ASOHELFYALF A

NAWIGACJA LINJ SOK2RT Sy Al ¢ GNBo SReO

oraz do zapisywania zmian parametréw
{Odde R2F T @NY RBR21F A o

2 Djwftdzo R2 T gAt1a&TFYALF & NI

parametrow

NE
27

{Odoe R2 TYyasSaallyal LINY
2 5 |NJ SOT epgAaraisSaz tdo R2 1 YYyA
trybie edycji parametréw

{Odzde R2 NBaSi26lyAl O60tR
2 iNBOAS {1ftlFgAlld2NE &d0dwm e
przemiennika.

RESET /
STOP

2 GNBOAS {1ftlF @Al ldz2NE &d0d» &
START | przemiennika lub do zmiany kierunku obrotéw, w
LINJ 8 LJ Rl dz 6 ONOT 2y S klawidteis]

O 1@ <> 0

5.2.Zmiana parametrow 53.52adt L) R2 LJ NJ | 54.Resetowanie

do odczytu parametrow
bl OAT yA bt OAT yA2 A Aby

S T O I przytr.zykmaj S T O F pr;yciik Nc?wigacja prze P - d E :‘_th\lj e 9 Nk
rzycis > 2 sekun abryczne
<D l A Ea\yvigacja <D E A g [ @][ < ] usta}\//vienia

przez > 2 g NL2T Q
sekundy parametrow,
Ji0ee 'de&2 LINI BOM YIEOAT yA
P - O 2 przyciskow W P - O ( 2 Rs503X | o0® przytrzymaj

A5 NI A przyciski W
1 e Fod 680 SE % IsNY S 2
dNRIye@ U © Stop przez > 2
parametr sekundy.

Na

gl gASi

Li22l g A

op - dée f
bl OAT yA bl OAT yAa LN bl OAT yA
przycisk

0 przycisk Stop.
A

P O O = Nawigacja przez < 1 S t
Nawi j a dzy Rt N
preer <1 RIS R (o] o[a]|setorsi

aS81dzy Rt v Lizel gAa
— l'/ st aép
Dostosuj 0ec LINJ & OA

1
6 NIi2T 0 POO- 2 Rs0X |loeé

doegl a2n dNREFy& LI NI A x &7 Py p

przycskow W <> LO do odczytu So.wSasu?z ﬂJ Y‘ A

Is NY A © bl OAT yA
O - I przycisk Stop.

5K T 5K T Na

bl OAl yA blFOAl yA2 LN D

Fom asy 3 Nawigacja przez < 1 [®J[O][A] ﬂelz7)Su

aby powr6ch aS1dzyRtz 0 AV LJ2 8'|' g A

do menu gl NI21T 6 cstap

parametrow

bl OAT yA bl OAT yA2 A

przytrzymaj S T O F przycisk Nawigga przez S t O

przycisk > 2 sekundy, aby

Nawigacja <> A L2 6 Nbx OAd R2 [ <> ][ < ][ A ]

przez > 2 roboczego

sekundy, aby Q D

L32 6 N» OA

ekranu

roboczego
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E 6. Parametry

1. Parametry standardowe

-
% Par. Opis Min Max 52Y&l f Jednostki
= |POoljlallaeYlLtyl gl NI216 Oltadaz2dtAg2] OA| P02 500,0 50,0 (60,0) | Hz/ obr./min
© MaxOT t a4 2 G flubling LINY BB 21 OAl é Adzoy A2 0 NEDK YBUYXD AWSNIE2AT 6t 6 LINP g RT 2y |
g PO2laAyAYFEyYyl I NI2T6 Oltadz2GfAg21 OA | 00| PO1 | 00 | Hz/obr./min
aAYAYFEYlF gFNI2T 6 AN AOdzy | 2 o NRYGN>® MW ENTE2A 5t 16 LINE 6 RT 2y |
P-03| Czas rampy przyspieszenia | 0,00 6000 | 5,0 | s
Czas rampy przyspieszaiadR | SNI |1 k 20Nk YAY R@9)vosekirdack Gf A 621 OA L2 R&A
P-04| Czas rampy hamowania | 000 6000 | 50 | s
Czasraml® KIF Y246l yAl 2R Ol tjiPdDD dofmbriedtll AtizymalgsRSiddingnZ S = a2 a2 ¢ |-341
POS|¢NB6 TFHONT&@YFyAl k wSEH102lF yI gl 0 | 3] 0 | -
2380ASNF GNBO T IFGNI &Yl yAl LINJ SYA Sasiécolvdgo vededsié pragylJ2 850 NBI 1 02
Ustawienia | Po usunf ciu sygn& zezwolenia W przypadku awarii sieci
0 Rampa zatrzymania {#4) PodiNJ @Y YyAS 02RI &&1d22S SySNAAt |
1 Zatrzymaniewybiegiem Zatrzymanie wybiegiersilnika
2 Rampa zatrzymania {8%) Szybka rampa zatrzymania2®), zatrzymanie wybiegielh 2-84 =f0A
3 Rampa zatrzymania {B%) z hamowanien| Szybka rampa zatrzymaniaZ®),zatrzymanie wybiegielh 2 -84 =f0A
A0NHzZYASYASY LINNDRdz

P-06| Optymdizator energii | 0 | 1] 0 | -
n Y 2&a0no0iz2ye

M Y 2NOIOIN0E 2ye 2LJieYFE AT FG2N) SYySNHAA LINko6dz2S 1 NBRdzl 261 ¢
20YA0SYAS YIFILAtOAI gecl OA26S5S32 LRROII Sy Ladd ORLILANY [&f AliH SN
R2 Tlatz2az2e6l 22 6 10s5NBOK LINI SYASYyyAl Y20S RIAIOFS Libed
IS adlroveys 2F1A A TYASYyeY Y2YSyiSYy 260NR(G268YD
PO7[ b LAt OA S T |Aikay ENFprayBI8Y R 27 OA T yIBCBG@Y 0 | 250/500| 230/400 | v
2 IIUNJ 8L R1dz 8AfYyAls6 AYRdz1 Od2y@&OK o6Lal0 LI NFYSGNI G§Sy LRsA
2 LINJ 8LI Rldz aAfyAlss 1T YI2yi$2I680KIRBIE TALS 606 LD Riddza (6 $iSAE
dza il gA2ye yI &l Y2AyRdzZl 02t LINI & LINYR1210A TylYAazy2gsS2o
P08/t NDNR Tyl YA2y268& AAfYALl | I £ SogteNIe2R OA 1] A
¢Sy LI NIFYSGNI LRGAYASY 0680 dzaiil 6 A 2zyi@miogoiva) @ikl 21 6 Tyl YA2Y 2§
PO9[/ T tal2GftAe2T8 TylrYA2y26l &AfyAll [ 25 ] 500 | 50(60) | Hz

¢Sy LINIYSGNI LI2SAYASY 0806 dzaidl gA2y® Yyl gFNI2106 I yFEYA2Y24
P10/t NY R1216 Tyl YA2y26F aAfyAll 0 [ 30000 | 0 | obr/min

¢Sy LI NI ﬁ@wNszémcbﬁ;\zye VI gENI2T6 TylFLYA2Yy 260 20NIPKYAY o0l
R2avyeiltySa 6 NI21 OA T SNRZ gale&aidiArs LI NIYSGENE T6ANDTFySol
obrotowa silnika jestutrzymé&l  LINJ @ &Gl S22 41 NI2T1 OAxX yASTItSdyAS 2R LINJ @
2LINR gL RTSYAS 4FNI2TOA T GFrotAOI 1A TyrYA2y26Se artyAllotd
GSNIT LRI+ AKNBSOINBERT FAYH2GNRONDKYAY® 24T 8&4G1AS LI NI YSGN
G NI2T 6 LINY R1 21T O0OAZ LINYR12716 6aiGt LIWAS dzaldl A2yl AGR® ot RD
WIERE WS T € A mquJi 2iadFyAS 1 Y0SRobthrieyrebwagadod 21 6t
P11/t NDR T gAt 1all yAl Y2YSyiddz 20NRG26S3 0,0 20,0 “itSoy %

przemlennlka
BgAt 1a&l 1 yAS Y2YSyildz 206NRG26S32 LINJ e yAaAaiase Oft u2ufz7\yd\5lc
LINDENE @8 yAA1AOK OTtadz2dtAg21 OAL OK ge2l OA2680Kd a2dS G2 LI
L2T A2Ydz LI2ROAOAL I 4LIG&s Y gT NRald ylradtodoSyAl LINNDRdz a hikay)|
cwtedyY20S aAt 21FTF6 12YA gevydzal 2yl 6SyGett Oal &Af YA
1dsNB Y23yl 0ST LASOT yAS &aiz2az2s6lo6d
2 LNJ 8 L) R dz aptwy A'| 6 tldzor MESTRIRLRG A SRY A S dzaliad BO SymiSy AYRDa/A
0 NRT 2 yAAlAY fdz6 O0NI1dz 260AND0 Sy HLINT INIBR NZiR{l yOM] 12 & lpy A
YI3dySadzzndey 628SitA Tylyeo tdzo TyFr2aRIAS &aAat ¢ TF1NBaas L
Rozmiar 1: 6@y /&>  LINdhRmawego silnika
Rozmiar2:5@c /& LINDRdz Tyl YA2y26S8532 &AAfyALl
Rozmiar 3: 4@ p /&2  LINND R dz vaxzym;éaz AAEYATL
AAE YA
b i

w
e
<,

Rozmiar4:3§n p:: LINDRdz Tyl YA2zy25S532
¢Sy LI NFYSGNI RTAFOF NsgyASd LIND R
zdefiniowany jest jako 4*R1*P-08

P12[t 2R&0 6265 T Ns RUO2 LI2f SOSZ | 0 | 9 | 0 | -

I &Y 26 26 dz/ Amlzd A3 Y& IOKA ¥ & L]

0: Sterowanie zaciskowePrzemiennik reagujedl L12 1 NBRy A2 yI aedyl vé geadt Ldz2znosS y
MY WSRYy2|1ASNHzy 1 26S0a0SNRBYY¥ESYATABY WaDWE adSNBgl 6 s2ovng
TSyt iNTySa fdzo TREEyS2 1€t éAl GdzNE

HY 56d2l ASNUzy126S aBriENREYYAS$ ABE ;X)zloijfdzNJaGSN:ele-é % 1ASNHz/1d
fdzo TRFEfySe 1f-z7\|udzNJaq> bIOATy7\ tOAS yI 1fFgAlFGdNI S LINI &g
oY {(iSNRglIyAS &aASOA 2 st&owhiiizSpo NBIRF & & 5 5Y a RIRB tizA tp2 Udz a2 R6 dzi

przyspieszania / hamowania

n Y {GSNBSIYAS a)\éé)\g;ﬁ@Nwm Sr)\ LINE ustves DBERYROHSY Ay i SNFSSE
przyspieszania / hamowania z uaktualnianierh &1  LINR { 2 UA a2 R0 dz&a

2

5:SterowaniePf 6§ SNRE g yAS tL 11 LRY I Sgyt GNJ yS3a2 &eayl Odz aLIN]

O u

1
o

16 www.invertekdrives.com



Ly&aidNdzl 02t 20&0dz2aA  LINJ SYA-S ystsjalpopra@ionda 8O 2 Gf A 621 OA  h LG A

LINT ST 68271 O0AS Iyl t2326S wm

6 : Sterowanie przez sumowanie analogowePIi SNR 6 yAS tL T LRY20N 1Syt aN]ySaz H
7Y {G0SNRBGFYAS LINI 8 {YGISNBaU NAALSE T/1! LRWISNWERYAOGS6SY Y IA&GNI €

przyspieszania / hamowania i)
y Y {GSNBGIYAS LINJOSK 08NBH&AYNISE T I/ L3 NSRYAOGSSY oskaBia/a O NI €|
KEY2glyal T dzt {GdzZr €t yAFYyASY LINJ ST YF3A&GNIEE /! b %
D Y ¢NBEO {fdOSHOINBRNFX RyRIO LRT NBRYAOGSSY LRRONOI 2y S$32 LN @
LINI SYASYyYyAll {fl @8 YdAA 686 B mo 5 &
BVXSIWS 1-12%1,2,3,4,7,8lupx ae3Iyl o 1 ST 62t SyAl YdzaA 688 ylIRFf pgeaed
P-13| Wybér trybu pracy | 0 ] 2 | 0 | -
0:TrybLINJ SY&e & NP BRI Ol 2yé& R2 yl 2L LMz I NyAS24aT 80K Tl adz2az26l Zd
momendd S 2o0NBG2geYZI 1 ﬁzLszéiéiltyéY LINT SOA NDd S ibthegoe S lig [oNIDA O
1:Trybpompy t NI STyl Of 2ye R2 TFad 26FZ 6 LRYLI OKd tF NFYSiNE

24
Y 2 6 N2 Bthegaes @i 1ARIOPIOT @y |
atizazel Z ¢ 6Sydetlhd2N JOK(D

obrotowym, z dopusdc |- f yey LINI SOANBSYAS
2:Trybwentylatorab t NJ ST yI 01T 2yée R2 11
v

momencie obrotowym, z dopuszczalnym®OA Nd Sy A S 2 6 NI2T OA mmaginedaBIE $d 6 0NAB
P14/ Y2R R2&(¢t Lz R2 YSydz NBT a1 SN 2yS32]| 0 | 65535 | 0 | -
Y20 fABAl R2a0tL)J R2 NRI Al SNI2ye@O0OK A TIllglyazzglyaOK 3NHzI
LI NF YSGNI G§Sy YdzaAA 0éd6 dzaill ¢ A1y 86 R Y &IHNGARZI Y M A MINE INI &Y 2LNJ Y|
THEglyazslySs yltfoebdzmmndA 2R NR2Bo o0 1-37olejdstokdniecamned S
6.2. Parametryrozszerzone
Par.| Opis Minimalnie | Maksymalnie| 5 2 Y& I | Jednostki
P15{2 8 65 NJ Fdzy{ O2A ¢S21 OAlI O@FNRgS3I2 0 17 0
5STAYAdz2S Fdzyl 02t $S216 OBTNRG2OK muivl f 5ayDEOA Agfﬂvxmﬁrﬁﬁx
YIE1N} 6827 OAl |-y|-.t232;aé 2 A O@FTNR$S32
P16| C2NXYI (G &d&3yl Odz 6S2T1 OAl Iyl f2324] t 6N LRy|] Uuolo | -
U 0106 NIi2T 6 &aedyldz n R2 wmn = 062S8SRy 20 adéfimicdayrejw Ba2xd a NI tSAY Al
gFENI2T6 TFEREYF L2 LN Sallt26lyAidz A a12NE3A26yAdz s6&y2ahr T
b 0-FMTwI NI2T6 aé&3dylOdz n R2 mn =X RIAFIOFYAS Rédzl ASNHzy 1268
20NRBilGs s> 2STtA 1 &i praedkalowgriu i skdrygdaniudvyndsl =R 0,984. NpL¥2przypadku sterowania

I+

& & 3y I-356z200,096,-B9=50,086 t

83yl 0dz n R2 Hun Y!

@ JQptidivdzs &1 RRS Wi MYRDESEDE RdzZ2T A2Y a&3yl Odz &
r &3yl Udz n2 YR2S HaINWIRIAMSIL(RE A RNA &ST  AINIIRT A2Y aeé
t @3yl UOdz vn R2 n4Y2d FAADKARARNEEAS ya & ds A3 tRy A152
roo20- 41 NI 2T &3yl OdeINdng ReA $1  drraNEnehiPdl ARMIARIST t A LI2T A2Y &éj
U 10-0FNI2T @3yl Odz mn R2 n + LONZSORyzpinoakaSYaldeyy2Sa 0GH tt aNd 2SGvIAA
I radz2az26lyl 61 NI276 1T FREYF 1L} LINISallf26l yAdz A &A1 2NB3I24

dwukierunkowego od @ m n
A 0-T20l NI2T 0
t 4-T20F NL21
4201 NI 21
20- 41 NI21

Oc¢ O¢ O¢ O¢ O
D¢ D¢ D¢ Q¢ Q¢
L r—

O«
Q)¢

P17lal {aeYl fyl SFTS|Gesyl OTt’éﬂQﬁfAé| 4 | 32 | 8/16 | kHz
adlgAl YIlaeYltyn S¥Sldeseyn OIIttanl 2408 AaA2g (ot 1y 210309 & iy’ Ad NBLRNET S W
zredukowana do poziomu w PG32 z powodu nadmiernej temperatury radiatora silnika.

P18[2 805 NJ Fdzy1 O2aA ge&al OAlF LINT S1I7 yA] 0 | 7 | 1 | -
280ASNI TFdzy1 02t LINI @ LA &YWI SR T/l OA RANT 91 IGAYAA A2 @SSP DA §
28ad 1desgye A REFGS3A2 T1O0A&1A mMan A mm 06tRND LRONOI2ySo

OY t NI SYASYYAl 6OMOI[22/RA (6t MINBDOSS ALINIACGEYOA 1 254G 2Rot2124|
1: Przemiennilsprawny[ 2 3A 1 | aMsd IS A2 Sad LINT 205202y S R2 LINJ SYA syym

2y tNi@ OftatGz2itAe@i[OAIMILINYM 2d SIAfOA TOTRIa USRIt A 62T 6 g2l OA 4
o Y tNJ SY)\S)fyfb)\l[ 2NN 42 (MO 2650MR  LINJ SYASY YA zellldzas éal-y
4Y /1t 43 2did8a16@A 261 Hrogh NAR] B @H} §IUANIYS |ONIt G2 (4 IANIRY 166 -B98 Nt
5Y t NDR ¢gecl OA2g6edpr2a3ANlI2mbd A8 yA OLIWNIDR &Af yALlF LINFIST NI O
6Y /1t adiz2didaig@A261 r oo NIEAIT MND eASBSaAE QiztyADSEet Avd NIR 1 £me 3
7Y t NDR ¢gecli OAz2g& ¢ 2AMNI 2 im&& ZNHMOTLINDR aAf yAll 2S5&¢19L32 v A
y YOSl yI {23265 nop[ 28N 21 & =3 BISY iAGdogHe I yNJ 6 12Na AT yiré gyt -NTg2S
9 : Przemiennik gotowy dopragy [ 23A1+ m> 2ST¢f A LINT SYASyyaAal 28aid 320248
P19t 2T A2Y LINPI2¢8 LINISTIHIyALl | 00 [ 2000 | 1000 | %
bladlgyd LRITAZY LINPI268 doesglye-1§ LIONOT SyAadz 1 dzaGl 6ASyA
P20[2 80t LIWYAS dzaiil g6A2y |l QddanaliziGt Ag2l -P-01 P-01 5,0 HZ obr./min
P21|2 80t LIWYAS dzaiil g6A2y |l Qddan®i2iGt Ag21 -P-01 P-01 25,0 Hz/obr./min
P22(2 &0t LIYAS dAGl gA2y | @ddanaBG 20t A 621 -P-01 P-01 40,0 Hz/dbr./min
P23[2 &alt LIYAS dAGl gA2y | @ddansiG 20t A 621 -P-01 P-01 P-09 Hz/obr./min
230t LWAS dzalGl gA2YS LINY R121 OA k Ol2t6R00K0 toA 4 2 1t GO y#E cOMS NIRy Sz
WST-iA It nX 61 NI2T OA &N whAINBSARI gy SU21 02 aDosWSBESRAREZ2YS 2
WEEERE Y AL v I o4 NLUIZNBRSGdz2eS g4l 88G1AS 61 NI2T OAZ LINJ 8 6N OF 200
P-24| Drugiczasrampy hamowania (szybkie zatrzymanie) | 000 [ 6000 | 000 ] s
¢Sy LI NFYSGNI LRT gFEtl yIF TFLNRPINIY26lyAS EGSNYIGegySaz (g
Yoyl 680N} I L32|NJSR;/)\Ouzssrylumastanaoeooeml\&mémﬂ-Té;\mﬂ%umdx
WST A dzailil 6A2y S yI 1 éF fhfnolvdlidbiciemsilSikay A | t RT AS

www.invertekdrives.com 17



Ly&aidNdzl 02t 20&0dz2aA  LINJ SYA-S ystsjalpopra@ionda 8O 2 Gf A 621 OA  h LG A

Par.| Opis Minimalnie | Maksymalnie| 5 2 Y& 1 | Jednostki
P25/2 28065 N) Tdzy1 O2A ¢ge&2i OAl |yl t23248S 0 10 8 -
¢ gedal OAlF O@¥TNR4S3I2d [23FA1L
n Y t NI SYASy yybigprasypD Qi2ARE omzid 2ST f A dzNI DRI SYyAS hLIGARNR@S
1:Przemiennilsprawny® [ 23A 1+ mZ 2STfA LINI SYASYyAl yAS gellidesS adl
HoY tNIe Oltad2daf wgd2GM ¢ LINEZR BT OMO O It RRIRARFBT 60 @2l OAd
oY tNJ svxsyym[ﬁamjatmw @8DRA LINJ svxsyym gellTde2s adty
4y /Ttéu2ut)\ 210 o¢@2l®A[2BIA B w3 NIIPINGAS BOM 1@ 15A (T INAI2TT & -168aNS
5Y t NNDR 221 OA26&PBI23ANL2ME a8 A OLINNDR aAatyAall LINFISI NI O
6y /T tad 2 itAG21 0 ge2wOfj2dR |+ MENRBRST 6 AINI yEAORYIE Ag21 6 sB2
7Y t NDR geéal Oazmmdd ¢ 2AIMANI 2 Im& BNH MO LINDR aAityAll 28ad19LR y A
¢ NE g2l OAl ylt2325532
y Y /Ttad20tAg21 06 o20ARMEs INRG IRNIABE DI @1 DA thygm] H 0
d Y t NDR ¢ @& 2ddo202%@8, rozdzielt2yf 401 ni= m !
MmnY a20 &BD0Yzkhdnbhowej mocy silnika.
P26/ / Tt aG20GfA62106 GOdzZYASYAl LI &yl K 0,0 P-01 0,0 Hz/cbr./min
P27/ ] NBERS] LI &Yl OI t’éﬁQGfAéQT())\ i 0 dz 0,0 P-01 0,0 Hz/obr./min
Cdzy1O02Ar Oltadz20tAg2] OROABAYABYDOE dDNEBRI S¥AE hbBIBARNAGS LN
LINI @1 OFR LINJ & OTtad20tAs21 OA (05Nl geo28dz2@ I\NBIT 2 ¥ ¥ NRRE
OTtaitz2GtA621 OA GUOdzYASYyAhcd RBCRAGADEHIFEO 66 RVODOE SV AdNI DR
2L NOAdz 2 TRSTFAYA2461IYS LI avy2 DHEHBRRYAS] At $3WAR TAOAVAYS  adraRii+ A
Of tad2dtAe2T OF ¢ T 1INBAAS | RISFRIYWIZ 61l lySE24 2.8 AyWH o5 WINIE 3 Y 108
LI avYls geal Oa2gl Ol tad20tA62106 dzNI DRT SyAl hLIIARNR@GS LR1 2
P28/ bl LAt OAS | RI LJilF 0eayS OKI NI | dSNe 0 P-07 0 Vv
P29/ T tad2GtA621 6 | RdykdifF Oea2yl OKI NI 0,0 P-09 0,0 Hz
¢Sy LI NFYSGN-6y LEBODIONISYWdz/ 1 G tO1T t aG 20t A g2 -HOd X2 SaNT 2LINJ (&s NIV
bl tSoe TIRolFd 2 G2 Foe yAaAS LINISaNilo FyOAWAS dzal 1 2RI A
P-30| Tryb uruchamiania i automatycznego ponownego uruchamiania | nd. | nd. | Edger | -

2380ASNrxT OT & LINISYASYYA] Yl dzNHzZOK2YA S &At Ldzi2Yl G&OT yilank.s
t2y+FRG2 1 2YTA3dzNdz@ed pdhomyidg@Buthamiaizia.2 Y I {

Edgey-rt 2 g0NOT SyAdz TFaAtryAal fdzo 1 1‘5 Si2g¢l yAdzZ LINI SYASYY
T FYl YAt GSd 2821 OAS Ydzar o686 Tl Y1lyAtdS L2 60hIOI Syadz T 1 ant
Autor-a 2 g0ONOT SyAdz T aAftyAal fdzo 1 Is Shi26 yAdzcyflaMd153A Sy y

TEYlyAtdSo
Aut odeMut o- 5 2 g@aiGNLIASYAdz 60t Rdzz LINI SYASYyA]l LR

RS2YASndR2
Y2fS2yS LINko6eé LRy24yS32 dNHOK2YASYyAlL an tAO012yS A
ALk

y : Al a 8,Tkibrh
Ydzah T 2aG1 6 TNBaSiz2gslye NYrOIlyAS LINI ST doeidl12é6yAl 1 o& |
P-31| Wyb6r trybu uruchamianiagprzy sterowaniu zklawiatury | 0 | 7 | 1 | -

PPNF YSGNI Fldegye Gefl12 LRROI I &-123N0b B) lultrykieNdbdbasgR 2 3AuSHRVizypaddku
dz& G | 6 A & @rzyciski Stdrbi Stop na klawidtué &an | {Gésy Sz T OA®DPOT BHBMmEZIBOS |

|
LT gltlFan yI dz2NUzZOK2YASYAS LINI SYASYyYyAQll oS8T L1 NBRYAZ2 wanel |
n Y aAyYAYFEyYyl LINYR120n s dzNHzOKEF YAl YAS T 1ftFgAl i
M Y t2LINI SRYAlF LINY R1 271 063 dzNUzOKF YALFyAS T 1€+ gAl (dNE
H Y aAyAYl fstgrowariddizagidkéw 6 >
o Y t 2LINJ S Rtgrawanid ANaciBkpve | 6 =
n Y 11ddzZh £yl LINYR121 63 dzNHzOKI YAl YAS T (1t Al (dzNE
p Y 2a6GtLWAS dzallgAZ2Y L LINIYR121 06 nX dzNHzZOKIF YALFYAS T 1t gAl
c Y !t lddzrtyl LINYR12106Z dzNHzOKFYALFYAS T 11 O0OA&158
T Y 286Gt LIYAS dzadlFgA2y Ll LINYR121 6 nx dzNHzZOKFYALFYAS 1T 11 0A&a]
P32(2&1FT YAl MY /T+Fa& GNBI YA 0,0 25,0 0,0 s
231 FTYA]l HY C¢NEBO LINI 8020SyAl LIN 0 2 0 -
231 FT IANBMY I OT I a3 4Jde2asn Aadd 122N 3/28 Sy ILANGXYRdz ada 0832 R2  &aA
R2ad2az2% 06 ¢ t
23117 WRYFABAzZNHZZS TFdzy1 02t LINI 280208y Al LINNDRdz adl 0vS32 ¢ ylI g
A Y 1FY26l yiSoh LINGIRES Ya BHO® &S & i nie iNbzbdeEniugayidonyrR @50 poipbletenii 1 T 32
THGNT @YEFEYALS L2 28ANR3yAtOAdz OTtadz2itAg2] Oh geal OA26S2 nj
I LSsyAtyAls 88 LINI SR 620NnO0T SYyASY LINI SYASYyyYAllL &aArtyal 24
EMEREWST £ A LINJ SYASYyAl 2S&li 6 GNBOAS 32026271 OA LINI SR 2832
M Y ! NHZOKI YA yan & NINGD RSSHY a1 a®avi LINJ 8 0202y @ R 259 prief okres|uktawiory
6S 6almiYyA§dz 0201 yAS L1 60NO0OI SyAdz. LINDBYASYYRANF i &8 $AYGEOR
Fl1deeyS LRROII& GS§2 FIleéo Cdzyl02l Y208 avddes R2 11 LISsyA
2:Hamowanie iwlzOKI YAl YA S LONJIRNG ¥ OROISYAYS LINDRdz a6l 0832 1 32RyAS 1
P-33| Lotny start | 0 | 2 | 0 | -

0 : Zablokowany

1:Uaktywnionyd 2 LINJ 8LJ Rldz dzl (GeééyASYyAl S LRROI & NI NMEAK dz2laN &
AG0SNRglIo airfyAlASY 2R 2S8S32 LINY R1 21 C ASdnNnOSa2d 2 LINJ &L R
YASGASE {AST2 2LBTYASYAL ®

2 : Uaktywniony przyw @ 8 G DLIA SY A &8AJF BT &R K I LIA t Olloiny stad® Aél] UINY Berd /dldy e 680

6eAaGNLIASYAlL 21NBif2y@0K TRIFEINISZx 6 LINJI SOrasyeyY NITAS 28ad

18 www.invertekdrives.com



Ly&aidNdzl 02t 20&0dz2aA  LINJ SYA-S ystsjalpopra@ionda 8O 2 Gf A 621 OA  h LG A

Par.| Opis Minimalnie | Maksymalnie| 5 2 Y& 1 | Jednostki
P-34| Zezwolenie dlaczoperak | Ydz2 N O $ 8 & (i 6 Yk @iadeNI & 0 4 0 - H
0 : Zablokowany

1 : Uaktywniony z zabezpieczeniem programowgm | | 1 ( & ¢ y A lrangy§arky/It Yided y@e 1T 11 6 ST LA S O| Y

NET @ad2Nlr 2 OAn3aovse éINLETOA TYlLYA2y26S82 nwnn 2 %

2 : Uaktywniony bez zabezpieczenia programowepa: | Qi@o6yAl 6Soy Kl Nd22®O&NIBI & & d &8 LIS

bltSyatttrols 6SoytdNIyS dNI NDRTSyAS TFHoSTLASOIF2nOS LN §fol

3 : Uaktywniony z zabezpieczeniem programowgm WI { ¢ dza ( | drandyftarkiz Yaeze REGRy&2§dHE dz | 6=

TYAlLye yIadlege Ot adatROI2IEOALINE 0254 B 1aliad O] 2N YR 2 Té AD®

4 : Uaktywniony bez zabezpieczenia programowdgo Wt { ¢ dza 4 | ztranSyys"td\rfdzt &2 REGRYy2§d dzl 1

TYAlLye ylLaidlge Oltat20tA621 Oh A 2Sai Tlot2126lye LJZROTI-é
P-35| Skalowanie wejanalogl /& 1 I £ 2 6 | y A §zNIJRIRRBYMAOA] 00 | 20000 | 1000 | %

{1Ft26FyAS gSciaitl2 (A Y 282HSIT@dzmg S2T OAF | ylt232653216@$4a

dadl g6A2yS yi g’zMNIJQIéII EWB@EAN OB Int 26+ YAl 2Sad dzidlsrzye yl

08 LINI SYASyyaj t RTAS LN} O261 06 T-01yriaevirityn Oltadzitagzl

{11 t26FYyAS LINY RIZTOA ® OINBPRAISISE Ldmui@é'?icﬁwimmm{s%ybms aNIRRE @A 6

Ot RTAS NEgyl LINYR1210A ¢ GNRPODBEYKADSNRBRMWYNIRF $O8 ALINK- & INX
P-36| Konfiguracja transmisji szeregowej tF Nl Ll2yAodSe

231FTyAl MY ! RNBa 0 63 1 -

2 31T YWAY {T@061216 GNIyaYvYArAaech 9,6 1000 115,2 kb/s

231 FTyAl oY %l oSTLASOI SyAS LINI S 0 3000 t 3000 ms

¢Sy LI NFYSGNI YI GNI & dzadl 6ASYAl LRRNItRYySsS 1iGsNB avdodn R
parametry to:

M® ¢ a AbrésyrkeinénnikaZakresOcc 0 S R2YeTl f yASY

HO galliT yAlY {1 201Y2i028 olANGNYF & VAN DA 2N o0 &iNI A0 2A A Ge L) &A
5f1 LINR(G2120dz a2Ro6dza w¢! Y 965 AHAIIBUNEG, HE2klvs. 861 21 OA GNI yaYAa&
5fF YFIAAGNIfA /1 b2LIyY 52aiGtLlyS an alé&o121i OA GNIy&aYraazca
o® &1L TYAlY wS3dz | G 2ANIhQINBE dz | dZ1OD H Ridz 6t IOMMIBGS 341 5 NE32  LINT
GLOYySENIVIES L2t SOSYyASY R2 NB2S&aiNHz m 04i0SNH2NOS 402672
RSTI1GegdzeS NBIdzA | 2N OT Fa2¢é& dzl OFRdz I £ N¥2gS32d ! allwAS
milisekundach. SufikeQ L2 62 Rdz2S L2 2 6ASYA S AN eaDRRdiz i Na @ s RO lyi@d
LINI SYASYyA]l otRiIASobel] PAISTO YRS & DIK&N 31Td A & PN idaldddaBRO yI sl

P37|58FTAyAO2l 1 2Rdz R2alt Lz 0 | 9999 | 101 | -
5STAYAdz2S 12R R2a0t Lldzzm nZ0 skNaBe  (dkld 8So] - 66 LBNERAGH-IMD AR ALJFtNI Y S (G NJ

P38 . f 21 FRI R2&0f Lz R2 LI NI YSiNksg | 0 | 1 | 0 | -
0:Odblokowan® a2df Agé& 2Sa0 R2a0Gt L) R2 gal eaid]lAOK LI NFYSGNFG A
1:Zablokowangp 2 | NINZ TYGAI NEIg Y20yl gl gASGt A6 | 638 yAS Y20yl A OK

P39 Offsetg S2T OAl Iyl 23246532 w | 5000 [ 5000 | 00 | %

PadlkgAl dzOKeo 2112 éFNI216 LINROSyGz2én LISOyS32 T 1 NBadz aj
analogogv6 32 ®@ ¢Sy LI NI YSG NI -bIpNE OHz2 B8 BI R SNOT 8I & vzl I/ FOL2Y12NIB2 To&@ 62 (B
28ail geNI o2yl LINRPOSY(2 46 2P00MROdzH Li2H & RtYLIdz2 A0 2B -FBY SNEY a8 3y

P40[2 a1 F1 YA MY skalawalsatekazanay A | 0 3 0 -
23a1FT1yAl HY {1Ff26FyS i NkRO2 6a| 0000 16,000 0,000 -
| Y2 0 tzApiohramowaniprzemiennikatak Foe el gASUE I 6 | f GSNylFGesyn 2SRyzad

1

geci OA26S2 o601 T 03 yIWNIT RP2Z2I0QXkYANBGIZdHdTar2l A2Ydz ae3yl vdz &l
23117 yOHORYR2 2 NBTfFyAl Yy28yAll ailtftz2slyirlo tNI ST Sy
2R FTHANBAY L a1l 26 y§IFANNLRAL®ORNEBRRASGD Yo

n Y tNYRT12T 6 .SkaldwBniwd2eR f St yOU|tEA (2MIH AN 201 B f6dx@ LINY R 2 116> 02 6 NJ
M Y tNOR{ZAtZgHLVAdz LRRE S3II S NI2T6 LINDRdz aAftyAll 6! 0

H Y t21A2Y aedyl vdd gSait@rdl Viayde {1329R(6SSH2 LI21 A2Y a&3dyl Odz 685

jako 0¢ 100,0%
o Y {LINJ tdS8yAN] IteNH Sz tLI2 Rf S@EPn &LING § DVStyi NSl yf M INPLIRAOHR &G | 6 A

P-41| Wzmocnienie proporcjonalne ragatora Pl | 00 | 300 | 10 |

2T Y20yASYAS LINRPLRND22ylFfyS NBIdAZ I G2 NI tLe 2804 TS 61 NI2T

2RLIZHSASRIA yI yYyASHASE1AS T YAlLye &a@ayloOdz aLINIt08Y¥RT BoNRI
P42[/ T 1 & OFL©126FyAl NBIdzA FdI2NF t L | 00 | 300 [ 10 ] s

/IT1&a OFro126F YAl NBIdzA FG2NF tLO 2At1&1S 6FNI2T OA L3R 6 2 R dzed]

reaguje wolniej

P-43| Tryb pracy regulatora PI | 0 | 1 | 0 | -
0:Trybdo ST LR ONBBREHH S LINY R127106 20NRG26F aAfyAll LRSAYYL 61N
1:Trybodwrocongp Wwang2 ST f A LINY R121T6 20NRG26F AAT YAl LRSAYYLE &Ll

P44/ 2 805 NNOININSFSNBy OeaysS3z2 64 NI2T 0 | 1 | 0 | -
2380ASNF TNlRU2 Rfl g NIz21 OA NBF¥FSNByoOeeaySe k TFRIFIySe tL5
n Y |/ @FNRSI S NL2T 6 Bl Rbybde-srRat WFEAS dz&AGlI sA2Y |
M Y 2FENII2T6 TFREYFD g\Bl2] DAG NIy it @ 3i268@EPR iAMDYy LR A24SAa2 3
w P0GO1.

P45/ BFNR S ¢ NI2T 8 TFREYEF tL | 00 [ 1000 | 00 | %
WST-ih it nx LI NFYSGNI GSy 21NBTfI OBFNRSN 6 NI2T 8 NBFSNBYyO
22 T F 1 NG aadpINdataySyondzr 1 g NRB Gy S32 0

www.invertekdrives.com 19



Ly&aidNdzl 02t 20&0dz2aA  LINJ SYA-S ystsjalpopra@ionda 8O 2 Gf A 621 OA  h LG A

Par.| Opis Minimalnie | Maksymalnie| 5 2 Y& 1 | Jednostki
P46)2 8635 NJ 1 Nk ROl &é3yl odz | gNRGYyS32 0 5 0 -
2390ASN}F T NFNRO2Z2 &é3yl UOdz ALINI tdSyAl T oeNRGYyS3I2: (GsNB YI o8
nyYy 2821 0A%ThOABaIn®HStRT A2Y de3ylomdz T Y2o0ftAg2i OAN 2ROT &
1.2 85271 OAdowelg F F dAa] co t2TA2Y a&3aylLobdz I Y20t As21 OAN 2ROT &
H Y tNOR{aAfgHLYVE ®812 oI NI2T6 2 t
0 Y bl LAt OAS &skabowahe G INIO R d4; 20004 ©S 3 2
n Y 2821 OA%66¢gl O292 g | 2M2NERHISO e S2T D320 RS 2E2@ISHIZ HR 6 NJ
ME RIFE2PNDO 6 NI2T06 aeéayl Odz N6dyAO24S3a2d 2| NI216 2S5ad 23ANIY
p Y 2FNI2T6 ylegit] add 566 SRINDESBIYWNESE2 I b NADHOR I 68§t aR2H24
P47 Fory G 483yl Odz 6S2T OAF Fyl £2326S7 - | - | - | U010

u
0Lk NIL2T 6
0

a23yl0dz n R2 wmn +

f201 N2 6 aedaylodz n R2 Hn Y!
5 NI 2T 6 &@3ylLOdz n R2 HAN4YRDFRSIARNINDISA 2 ¥eid &A B0z 3K
4-I20 | NIy2itodz an@ IR2 HAnY! I hLWGARNARGS TIFOTyAS TsoltyAald d R

20- 41 NIi21 d23yl Udz vn R2 n4 Y2X FhIDGitAAR NW2A SA 26¥e T ageh Byl Oidz 122U
20- 4 NIli21 06 a3V BRNANDSREI Oy XShi gl tyAalds d R2 TIONJ &Y
tc-TtMOdde R2 LIR2YAFINHz GSNYA&AG2NI &AAmy3 |1 &s NBIF YA R®SGBROAS
gyt iNIye 4eo0on0Ol yAl &Llav2v@IGH yeyweyds at22v1 fo2 Y| mé&e NGRSy Avl 1 m
3dzA FG2N) OTFa2¢8& (NBoGdz 32032427 00 | 250 [ 00 | s
TftA GNBoOo 32032621 OA 2Say & NEagdy ARy S YRS FK 1 dAINI SRERYAS ¢
YAYL tyS2-00)iutzasguatdwdaynworny @ WST £ A LINI SYASyyAl TylaRdzzS aa
dxstt ndby g2l OAS R2 &aAtyAll o6tRIAS TlLot2126lySoe

t2TA2Y o6O0tRdz R2 4l ylFgAlyAlr aGSN] 00 | 1000 50 | %
Przy pracyv trybie sterowania P (B2 = 5 I 6),iaktywnyY’ ( NB 6 A S (FHEHROBRIGON20S &a0dDe6 R2
LR2TA2Ydz 00t Rdz tL O6yLXd NEOYAOlF YAtRI&@ 4 NI21O0OAN TFREYD A
LINI SYASYYAll TylaRdz2mO82d gaxtl 4 20 NE O MBy2NEHATAGA YyASHAST ]
LINF SYASYYALll 6 GNBOAS 32032621 OA R2 Y2YSyiddzZz 3IRE& 41 NI2T 6
P50[ | AAGSNBTF LINIS1EHIyAllE s8270A26S] 00 | 1000 | 00 [ %
Ustawia poziom histezy dla PL9 w celu zapobieanB NB | yA2Y LINJ S{ I T yAll gé&2l OA24S323

—)-U—:-—r—:.—r>c
IN
~
N
o

P-48

P-49

6.3. Parametry zaawansowane

Par. | Opis Minimalnie | Maksymalnie| 5 2 Y& I | Jednostki
P-51 | Tryb sterowania silnika 0 4 0 -

O:¢NBO 6S]uU2NRgsS2 NBIdzA F O2A LINY Rl 271 OA

1: Tryb U/f

HY 2S8S1G2NBgl NBIdzZ | 02l LINY R1 21T OA aAtyiAll ta

oY 2810i2NRBgF NBIdzZ F O2F LINY R1 21T OA &AfyAll [ 5/

nY 28102NRgl NB3IdzA I 02 LINY R1 21T OA aAfyrlss aedyOKNRyAOlye
P-52 | Automatyczne dostrojenie parametréw kiika | 0 | 1 | 0 | :

0 :Nieaktywne

1:Aktywny® 2 LINJ 8LJ R1dz dzt Gy ASyAl = LINISYASYyyAl yl o6ASdnO2
RTAFIOFYAS® t NI SR dz&a1desyASYASY LI NI YS{NHz yI t S aanych Zsilaifigm/ A
t I N} YSGNI Y20yl dzoégl 6 R2 -52ll aXiRIYAIRDE ¥V S6 RRIAZAWR2CHH SA.RE
2 INJ & LIk R dz4 pmaniding B 1S aitormatyczne dostrojenUSIo & 8 LINJ S LIRGvgrdwRdzediy bsmtkich
AYY@OK geYl3ryeOK daAllogASZ AATYALl ®

P-53 | Wzmochnienie w trybie regulacji wektorowej | 00 | 2000 [ 500 | %
t22S8Rey Ol & LI NIYSGINI R2 R2aUNR2SYyAl 2062Rdz 6S102NRsS2 NB
Nieaktywny, gdy 1 =1.

P54 [Ds NY I 3aNJ yAOl LINNDRdz | 01 | 1750 | 1500 | %
hiNBTfF 3IsNyYyN 3ANI yAOt LINNRdz ¢ GNBol OK NB3IdzZ I O2A 651 02NP

P55 |h LR Ny 2168 &aidz2alyl &ArtyAall | 000 | 65535 | - | m
hLER2NYy216 atz2alyl arAtyAll ¢ 2YIOKod ! a6+t yiwynigdndl | dziz2 Yl

P56 |[LyRdzZ1 Od2y21 86 ¢ 2a8A R &aidz22kyl al 0 | 65535 | - |  mH
Ustalana przez automatyczne dostrojenie, regulacja zwykle nie jest wymagana.

P57 [LyRdz1 Oé2y21 6 6 2aA lj adz22lyl a&f 0 | 65535 | = | mH
Ustalana przez automatyczne dostra@nregulacja zwykle nie jest wymagana.

P58 |t NY R1 276 LINJ2ov2dSyAl LINDRdz adkd 00 | P01 [ 00 [ Hzobr/min
h{NBTfI LINYR12162 LINJ& (1dsNB2 LINNR &aidl vé 2Said LINI avzo2y
LINI SYASY YAl R&ANINBABNDIING RAR2S 2S5aid (G2 LIRoNRIYySo

P59 [t NDR adl veé | 00 | 1000 | 200 | %
hiNBTElF LRTAZ2Y yIFGtdSyAl LINNDRdz LIRROIT & KIFY2élyAl LIIPRSY

P60 | %k LAA& LINJ §0ANBSyAl GSN¥YAOTyS3I2[ 0 | 1 | o | -

0 : Nieaktywny
1:Aktywny.2 LINJ 8 LJ R1dz dzt (GeééyASYyAl s 26t A01TFyS LN
LINI SOANdSYASY T2aGl2n 11 0K2gesglyS LR 2R0ONOI
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6.4.P-00 Parametry w trybie tylko do odczytu
Par. Opis Wyjal Y ASYy A S H

PO001 (WF NIi2T 6 ¢S2l O %) |+ y I f {100% =maksymalngél LAt OAS gS21 OA24S

PO002 |(WF NIi2T 6 ¢S2l CoA%) |+ y I f {100% =maksymalngél LAt OAS S22l OA24S

P0003 |2 S2T OAS LINY R12T OA T F|28T1 ¢gASif I yIF10%50, W prEwrgs dadielkbr.tmin

POOO4 |{ iy 6521 OAl Oe¥NR4S|{ilFldaa ¢6S21 OAl OeFNR¢gS3I2 LINI SYASYY

i)
o
o
3
o
<

POO0O5 |2 82T OAS t L dweilil126yArl2el 6ASitlr g NI2106 ¢g&21 OAF tL dmoeil]

POO06 [¢t GYASYAS yI LAt OAI LJaASNI2yS GtDEyASyAS aileye

PO0O7 [t NJ &yGB2 oy2 LIAt OAS aAf yA2FNI21 06 &1dz2iSOTylF yIFLAtOALF LINI 2020

POGO8 b | LAt OAS aleyeé LINDRAZSéyt GNJ yS yOCLIAt OAS &l eye

POG0O9 [¢ SYLISNI GdzNF NI RAIF G2NJ¢ SYLISNI GdzNF NI RAFG2NY ¢ '/

P0010 |Czas pacyod daty produkcji. (godziny) Niedzt S3F T YALYAS LRROI & NBasSizsl yAl

P0011 |Czas pracyd ostatniegdh® R(d} (godziny) |Zegarczasu pracyatrzymany przedezaktywowanie stopnia whgiowego
przemiennika (lub awat), resetowanyprzy kolejnymaktywowaniustonia
wyjl ciowegotylko w przypadkwystpienia i R dzd w SénBied 2 4 INy
kolejnymt { i@ é26l yAdz aG2LIW AL gea2l OA26S3

P0012 |Czas pracy od ostatnieg@®bR @} (godziny) |Zegar czasu pracy zatrzymanyez dezaktyowanie stopnia wyprzemiennika
(lub awart’), resetowany przy kolejnym akiypwaniu stonia wytylko w przypadk
wystipienia B R dzo LTRténm UV nie jest resetowany przez @O Sy A
przywréceniezasilania OK @@ R bIBseprzadod® O1 S yasildna

P0013 |Historia li6 Bw 23] gASGfIb®nR&2 &G GYAS

P00G14 |Czas pracy od ostatniej dezaktywacji stopnia|Zegar czaspracyzatrzymanyprzez dezaktywowanie stopnia Wgjiowego
wyjl ciowego (godziny) przemiennikag | Ndirésdtowana przkolejnym &tywowaniu stopnia wy.

P0015 |Zapisy | LAt ODENV)&T &y @ y 2ail iy i OKwysthisdes @OR dzds)pbbEovania 256 ms

P0016 | Zapistemperatury radiatora (V) y 2ail iy i OKwysthisdes ORcAS vdbkdania 30 s

P0017 |ZapisLINdDdinika (A) y 2a&ail 0y A OKwysthindes BORCASs fvdbkSwania 256 ms

P0018 |Zapisi t Gy A Sy ADC(VY | LIAt OALly 2a0 I Gy A OKwysthindes BORcaS Pidbkdwania 22 ms

P0019 (Zapiss Syt (i NI YI8E S WA §YIA|8 ostatnich wildi 2 T O iystldiedied B R dzas probkowania 30 ms

P0020 2 S6yt GNI yI GSYLISNI Gd! {ddzr £yl 6Ssyt NI yI GSYLISNI GdzNF 20

P0021 |2 S 2d dénych procesowycBANopen 2521 OA26S RIYyS LINRBOSa2¢4S 0wt Pl2 B8 RIS
P0022 |2 & 2d dénych procesowycBANopen 2321 0A26S RIyS LINRPOS&a26S 6¢- t5hmo
POG23 | NOT ye OT INA RMNIG@ME SWB|/ FO126AlGF €AO0T 61 JI2RIAY A YAyéziy pN
PO024 | NOTye OTF&a LINTe 4S84/ Fo126A0F tAOTO6F F2RTAY A YAydzi LN

LNI SYASYYALF B yn'/ |G6SYLISNI GdNI S 230201 Syatr LINI SYASY VAL
PO025 [{ T 024 yI LINY R121 06 4|WtybachsSENRP g yAl $S102NRrgSI23x all 024!
P0026 |Licznik kWh / licznik MWh _nNOT yl &adzYl 12K k a2?2K LIoNIryeOK LN
PO027 |/ F O12sAGe OT & LIN»Oel/Tla gelisgrSGtlye ¢ 33 Yedstawia ézas w godtinach

przemiennika (godziny) yIOATYyA2 LINJeOA&a]l 2 3IAsNI > lLoe sel s
P0028 | Wersja oprogramowania i suma kontrolna  |b dzYSNJ ¢ SNE2A A &adzYk {12y iNBEiyl ® am
P00G29 |Identyfikator typu przemiennika Y2 Re& ¢ InhtdioAdwydth przemiennika, typ i wersja oprogramowania
P00G30 |Numer seryjny przemiennika Niepowtarzalny numer seryjny przemiennika

POO31 LR k LI LINNRdz aAfyA1[28T 6ASGE LINNDR YI3ySadzende o6LRO A
LN 80Aa] 228 Dg wBEf A d L Ip

PO032 (wi SOT egAaliHomdirlayirii fqwl SOT egAradl Ol tadz2aGtAg216 T10nOT LY
POO33|[ AOT yAl OUtRE®W I NBGRE|tINIYSGNE GS NB2SaldNyz Nz AtS NI T @
P0034 [ AOT yA]l 0Ot R&Yolt { NB (& |TakieA y F2 NX¥ I O2S an LINJ eRFuyS Rz OStsg
PO035 [ AOT yA|l 00t RE-Yolt] NE G @&

PO036 [ A OT yA | 00t RE-@mplradiatore

POO37 [ AOT YAl 00t KRb@l(ciopeh &

P0038 |[ A OT y A krytyrZhyclR ©-BEAL (10)

POO39 | AOT YAl O6O0tRsg 12Ydzy

PO040 | AOT YAl O6O0tRsg 12Ydzy

PO041 |. Ot R& 12YdzyAll O2A LINJ

P0042 |. Ot R& 1 2pvodegokadtdpridedriocy

P0043 CzaqoraOe LINI SYASyy gdddiny)o|/ | ©126AlGF deg2Gy216 LINI SYASyyaAall 1

-~

N

POC44 |t N Sa dzy AINDREz Rl & NI 2|2 I NI216 656yt NI yI

N

PO046 [t NJ SadzyAt OAS FriT & LINJ2FNI271 8 6Ssyt iNI yI

|
[
PO045 [t NJ SadzyAt OAS FriT & LINJ2FNI271 8 6Ssyt iNI yI
|
|

~

PO047 | NOTye Ol ta ldes26l |/ 0126AG8 Ol Fa | |Ges26FyAl GNEBOdz L

POO48 [YI yI O TF{NBazsge m A 8T gASGfl aeé3aylrove Rfl LASNBal & oK

N

—

POG49 Yy I O TF1NBaz2g¢ge o A |[28T¢gAShil ae3daylve Rfl LASNBal 80K 1

P0050 |Program rozruchowy i sterowanie silnikiem [2 I NIi271 8 6Sgyt G NJ yI
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LyaidNdzl 02t 20&a0dzaAA LINJ SYA éwg’réja‘[pdaprammnaholzut)\zzl0}\ h LJG A
7.Y2y¥7\3dzNJ-C)BS YFE{NF gS2T OAl Fylt232¢6S32
71.t NI S$3t NR
' NI DRT Sy AS hLIGARNRONG 90 QifHfeda | dzLINBYETOEBIASYYA T 12y FAIdzNI O2A sS21 6 |y

1 GUsNB dzadltren Tdzy10e$S 6S216 A 11 0K2gLFyAS LINI SYASYYALIlY
1 P12¢2 860ASNI 30s56yS TNbsRU2 aGSNRBoFYyAlL aAfyA|{REOAAGERT PROBS2LIRRE
1 P15¢t NI LA adzzS YI{NB R2 6827106 Iylf232680K A OeFfNRgeOKD
blradtLYyAS Y20yl doeéd R2RIG12680K LI NIYSGNF S R2 RIFf &l S32 |
1 P16¢{ Odzd& R2 ¢@02NM¥z F2NXI {(dz a@3yl Odz |- y & dndlogdvegs B 8pz01qQ M) & BIBMAY | 08 0
T P30¢!adltlrs OT @& LINISYASYYALl YI dzNHzOK2YAOS &At | dziz2Yl Geol yAsS Lk
1 P31¢2 LINJ @LJ R{dz 68@802NHz (iNBOdz 1t 6Al GdzZNEEINRRNBI Ok SLINNF¥ABYYAB2Y
dZNHzOK2 YA 2y e L2 LRt SOSyAdz 1 ST 62t SyAl 2NI¥T Ol & yltSodoe gseDadayno |
LR gAYY 2 dzthOKZYAé LINI SYASYYALl @
W) T P47c{ vdm @ R2 $6&02NHz T2NXI (idz a83IYyRPA@mNOYVRY2IRESESZHIODALIINAYE 282 6 ¢
W t2yAdal S RAFINI Y& LINBT Syddzen LINI S3tNR TFdzy{1O2A YIFINX {(Fd3RS3I2 T ¢
@) 7.2.Przyciski funkcji makra
" STOP / START WS 2TLANMISS N &1 y A Yangs PracyioBvarte Stop
»= Obroty do przodu/obroty wstecz Wybiera kierunek obrotow silnika
) AlL REF zéeT,Og\é FyLt23268 m 2540 680NI YD NBTSNB){Oe?)(D L
a1 Pxx REF 2ENI278 TFHREYF LINYR12TOA T 680NryS2 LINIYR]121 OA ¢
" PRREF t NI Ripa@ldneP20cPHo a0d20N 2F12 6 NI2T6 2RYASAASYAL LN
aliGdzaSy AyyeOK gS2i o OetTNBRge OK
k- Y-SZYBKIE ZATRZYMANE R DRé& 26l 6821 OAl & rZatkzyménk poarBpie 82§bRef@ Zattz@rianzRs >
o ETRIP 25adlq e 6d2N®Sy §,PRIRI | £ v A Sb 1D RE jesDaEhias, prdemiennik
9 G208 6ASGELt dbpRESt H | £ SOy21 OA472R dza Gl 6 ASYy Al t
"2 (NO) {de1 y2NXYIfyAS 206 NIies OKgAft2g2 TIY]YyAtrtGe R2 |
(NC) Styk normalnid | Y {tyy/ chwilowo otwarty do zatrzymania
¢CNBEO LROINRgER l11deg6dzeS (NBO LIZGdNRP®aly2 I NENde aS1 02l
ZEZWOLENIE {LNItG268 68521 0AS8 181 saSgFANDI ¢+ ENDKE FUNI BEKX B2y
Of@ GS® yI 1tlgAlddzNIS yItSoe 60AaynNo LINI eaOAa&l
a3yl OSY dzNHzOKI YAl 2nOéyY geaedvlyey LINI ST AydSNF:
INC SPD b2NYFfYyAS 206FNIST TFYlyAe abevieGink ¢ OStdz 1T 6At
DEC SPD b2NYFEYyAS 206FNIGST TFYlyAae ¢ OStdz IyvyyasSaal Syal
KPD REF 280NIYE SFNILH2T06 TFEREYlF LINYR12TOA T 1t éAl GdzNE
FB REF WENIG2T6 TFREYEF LINYR12TOA 1T CAStfROdzA 0 aveRdRIZ) wde!
7.3.Funkcje makra; tryb zaciskowy (PL2 = 0)
P15 DI1

Bl sor START Obroty do przodu Obroty wstecz | All REF| P20 REF 25271 OAS |- y I
il sTopP START All REF PRREF P20 | P21 285271 OAS Lyl
YAl STOP START D PR P-20- P-23 P-01
0 0 P-20
1 0 P21
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP START All P-20 REF ETRIP OK 25217 OAS Iyl
STOP START All Al2 2521 0AS Iyk] 282T OAS Iyl
5 STOP| OBROTY do przodt STOP OBROTY wstecz | All P-20 REF 28521 OAS |yl
E— SZYBKIE ZATRZYMANEP-------------- 3
B sor START Obroty do przodu| Obroty wstecz | ETRIP OK 2827 O0AS8 Iyl
7 STOP| OBROTY do przodl STOP OBROTY WSTE( ETRIP OK 2 S521 OAdgowelAL |
e —— SZYBKIE ZATRZYMANP-------------- y
STOP START DO PRZODU WSTECZ D Dl4 PR |
0 0 P-20
1 0 P21
0 1 p-22
1 1 P23
STOP| START DO PRZO[] STOP START WSTEC IR . b4 | PR |
f— SZYBKIE ZATRMANIE (R4)-----nnnmmnn-- y 0 0 P-20
1 0 p-21
0 1 p-22
1 1 P-23
(NO) START STOP (NC) All REF P-20 REF 2521 0AS Iyl
(¥l (NO) | START DO PRZOD STOP (NC) (NO) STARTWSTEQ 2 S21T OAS |yl
3 SZYBKIE ZATRZYMAN P y
STOP START Szybki Stof>24) OK All REF P-20 REF 2827 OAS Iyl
(NO) | START DO PRZOL STOP (NC) (NO) | STARTWSTEQ KPD REF| P-20 REF
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LyadNyz 02t

20a0dz3aA

SZYBKIE ZATRZYMANEP

DI2

LINI S Y A -8, ygtsialpopra@iond Bol 2 Gt A 621 OA

h LJG A

P-23 REF

All

¢ NEB

0

OK

G STOP

START

P-23 REF

P-21 REF

TrybL

J2

OK

STOP

START

DI2

ETRIP

OK

¢

NE O LI

7.4.Funkcje makra; tryb klawiatury (R12 = 1 lub 2)
P-15 DI1
.ol 1 |l 0 J 1 ! 0 | 1 | 0 | 1
“ STOP ZEZWOLENIE - INCSPD | - | DECSPD | DO PRZOD| WSTECZ
3 START 3
STOP ZEZWOLENIE t NY R121T06 TFRFEYF tL
STOP ZEZWOLENIE - INCSPD | - | DECSPD | KPDREF | P20 REF
) START 3
STOP ZEZWOLENIE - INCSPD | ETRIP | OK - DEC SP[
3 START 3
STOP| ZEZWOLENIE - INC SPD KPD REF All REF All
M ste ZEZWOLENIE | DO PRZODL WSTECZ ETRIP OK KPD REF | P-20 REF
/Al STOP| OBROTY DOPRZO[  STOP | OBROTY WSTE( ETRIP OK KPD REF | P-20 REF
Y---——-—-SZYBKIE ZATRZYMANE P 3
STOP| START - - ETRIP OK - -
STOP START PR REF KPD REF ¢NEO LI OK P-23 P21
il sToP START P-23 REF KPD REF ¢CNEO LI OK DO PRZOD{ WSTECZ
F STOP START KPD REF P-23 REF OK Tryb® d I NJ DO PRZOD{ WSTECZ
5,8,9,10,11,12,13=0

\‘

5.

T

unkcje makrg; tryb sterowania Fieldbus (B2 =3, 4, 7, 8 lub 9)

P-15 DI2
.+ ..o ! 1+ [ 0o |l 1 | 0 | 1
B soP | ZEZWOLEN|I C. w9C 66 NI21 8 1 RFEYyF LINY R] 2I1-{OfAl @3 S7 IRNGSIHAYS]
STOP | ZEZWOLENI t NY R12106 TFREYF tL
STOP | ZEZWOLENI FB REF P-20 REF ETRIP OK 2 S ad afalogowe All
STOP | ZEZWOLENI FB REF PR REF P-20 P-21 28527 OAS Iy
Y---—-START (B2 = 3 i 4 tylke)---—-
STOP | ZEZWOLENI FBREF | AI1REF ETRIP OK 28521 OAS |yl
Y---—-START (B2 = 3 i 4 tylko)--—--)
STOP | ZEZWOLENI| FBREF | KPDREF ETRIP OK 2827 OAS Iyl
Y---—-START (B2 = 3 i 4 tylko)---—-
STOP | ZEZWOLENI - - ETRIP OK 2521 OAS |y ]
STOP | ZEZWOLENI PR REF FBREF | ¢ NBo LI OK P23 | P21
16 SP ZEZWOLENI P-23 REF FBREF | ¢NEOG LJ2 OK 28521 OAS Iyl
STOP | ZEZWOLENI FB REF P-23 REF OK CNEO LIR|2S28T0OAS I yHj
2,4,8,9,10,11,12,13=0
7.6.Funkcjemakr&gU NE 0 aAU0SNRB Sl yALRI2tSlub@® @G 1 26yAll Ot
P-15 DI2 DI3 / Al2
..o | 1 ! 0 ] 1 J 0o ] 1 ]| 0o | 1 |
B  stoP | ZEZWOLENI Pl REF P-20 REF A2 All
STOP | ZEZWOLENI Pl REF Al1l REF AI2 (PI FB) All
STOP | ZEZWOLENI Pl REF P-20 ETRIP | OK All (PI FB)
(NO) START (NC) STOP Al2 (PI FB) All
(NO) START (NC) STOP Pl REF P-20 RE All (PI FB)
Bl o START (NC) STOP ETRIP OK All (Pl FB)
BEl sor START DO PRZODU WSTECZ AI2 (PI FB) All
STOP START - - ETRIP OK All (Pl FB)
STOP START P-23 REF Pl REF ¢NBO LI OK All (Pl FB)
STOP START P-23 REF P21REF | ¢ NEO LR oK All (PI FB)
F STOP START P-21 REF P-23 REF OK CNBEO LI All (Pl FB)
2,9,10,11,12,13=0
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LINI S Y A -8, ygtsialpopra@iond Bol 2 Gt A 621 OA

LyadNyzl 602 26a0dAaAA
77.¢NEO LI20F NR g e
M Cdzy1 02l (NBGdz LI2dFNR@S3I2 avdde R2 TFLSsYyASYAlL OANIOVSERSLRBOS
stanS RI £ $2 LINI 026l 6@ 285271 OAS (NBOdz LRV NEza&ARt THAAaé8Y| Ddzy| vy 8¢
LINTI S21 OAS dzNI DRT SyAl 6 (NBO L3200l NRge&d 2S2710AS (2 Y205 208 NHLIBON(
0dzRey 1 dzd 2eYl3ILyS 28ai 65607 Fa LRRGNI&YesglkyAS LINFOe LINI SYASyyAl
dziNT eYlFyAl 2RLRASRyAS2 21121 0A LRSASGNIT | ﬂézyDﬂENdlMubdzREyr[dz@S&?ka@
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