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IP20 i IP66 (NEMA 4X) 
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0,37 ς 22kW (0,5 ς 30HP) 
110 ς 480V 
 
 
 

 
      LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ hōǎƱǳƎƛ ƛ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 

2 www.invertekdrives.com   
 

1
 

S
zy

b
ki

 s
ta

rt 
  

1. Szybki start .......................................................................................................................................................................... 4 
1.1. ²ŀȍƴŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ 4 

2. Informacje ogólne i dane znamionowe ................................................................................................................................ 7 
2.1. Identyfikacja przemiennika na podstawie numeru modelu 7 
2.2. Numery modeli przemiennika 7 

3. Instalacja mechaniczna ........................................................................................................................................................ 8 
3.1. Informacje ogólne 8 
3.2. IƴǎǘŀƭŀŎƧŀ ǎǇŜƱƴƛŀƧŊŎŀ ǿŀǊǳƴƪƛ ¦[ 8 
3.3. ²ȅƳƛŀǊȅ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŜ ƛ Ƴƻƴǘŀȍ ς obudowa IP20 8 
3.4. ²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƻōǳŘƻǿȅ  ς IP20 8 
3.5. Wymiary mechaniczne ς obudowa IP66 (Nema 4X) 9 
3.6. ²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ όLtссύ 9 
3.7. tƱȅǘƪŀ ŘƱŀǿƛƪƻǿŀ ƛ ōƭƻƪŀŘŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 10 
3.8. Usuwanie pokrywy zacisków 10 
3.9. Rutynowe ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎȅƧƴŜ 10 

4. tǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ ........................................................................................................................................................... 11 
4.1. tƻŘƱŊŎȊŀƴƛŜ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 11 
4.2. hŘƱŊŎȊŀƴƛŜ ŦƛƭǘǊŀ 9a/ 11 
4.3. |ǊƻŘƪƛ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƧ 11 
4.4. tǊȊȅƱŊŎȊŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ 12 
4.5. tǊȊȅƱŊŎȊŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƛ ǎƛƭƴƛƪŀ 12 
4.6. tǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎƪǊȊȅƴƪƛ ȊŀŎƛǎƪƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ 12 
4.7. ¢ŜǊƳƛŎȊƴŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛƻǿŜ ǎƛƭƴƛƪŀ 13 
4.8. Sterownicze okablowanie zaciskowe 13 
4.9. {ŎƘŜƳŀǘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ 13 
4.10. CǳƴƪŎƧŜ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀ w9±κлκC²5 όǘȅƭƪƻ ǿ ǿŜǊǎƧƛ Ȋ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳύ 14 
4.11. {ǘŜǊƻǿƴŀƛŜ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘ 14 

5. 5ȊƛŀƱŀƴƛŜ ............................................................................................................................................................................ 15 
5.1. {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ 15 
5.2. Zmiana parametrów 15 
5.3. 5ƻǎǘťǇ Řƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǘȅƭƪƻ Řƻ ƻŘŎȊȅǘǳ 15 
5.4. Resetowanie parametrów 15 
5.5. wŜǎŜǘƻǿŀƴƛŜ ōƱťŘǳ 15 

6. Parametry .......................................................................................................................................................................... 16 
6.1. Parametry standardowe 16 
6.2. Parametry rozszerzone 17 
6.3. Parametry zaawansowane 20 
6.4. P-00 Parametry w trybie tylko do odczytu 21 

7. YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŜ ƳŀƪǊŀ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ ƛ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ ...................................................................................................... 22 
7.1. tǊȊŜƎƭŊŘ 22 
7.2. Przyciski funkcji makra 22 
7.3. Funkcje makra ς tryb zaciskowy (P-12 = 0) 22 
7.4. Funkcje makra ς tryb klawiatury (P-12 = 1 lub 2) 23 
7.5. Funkcje makra ς tryb sterowania Fieldbus (P-12 = 3, 4, 7, 8 lub 9) 23 
7.6. Funkcje makra ς ǘǊȅō ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ tL ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ όt-12 = 5 lub 6) 23 
7.7. ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ 24 
7.8. tǊȊȅƪƱŀŘȅ ǎŎƘŜƳŀǘƽǿ ǇƻƱŊŎȊŜƵ 24 

8. YƻƳǳƴƛƪŀŎƧŀ Ȋ ǎƛŜŎƛŊ aƻŘōǳǎ w¢¦ ..................................................................................................................................... 25 
8.1. Wprowadzenie 25 
8.2. Specyfikacja Modbus RTU 25 
8.3. YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŀ ȊƱŊŎȊŀ wWпр 25 
8.4. Struktura telegramów Modbus 25 
8.5. Mapa rejestrów Modbus 25 

9. Dane techniczne ................................................................................................................................................................ 26 
9.1. Warunki otoczenia 26 
9.2. Tabele danych znamionowych 26 
9.3. 5ƻŘŀǘƪƻǿŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ȊƎƻŘƴƻǏŎƛ Ȋ ¦[ 27 

10. wƻȊǿƛŊȊȅǿŀƴƛŜ ǇǊƻōƭŜƳƽǿ ........................................................................................................................................... 28 
10.1. YƻƳǳƴƛƪŀǘȅ ȊŀǿƛŜǊŀƧŊŎŜ ƪƻŘ ōƱťŘǳ 28 

  



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 

 www.invertekdrives.com 3 
 

1
 

S
zyb

ki sta
rt 

5ŜƪƭŀǊŀŎƧŀ ȊƎƻŘƴƻǏŎƛ 
bƛƴƛŜƧǎȊȅƳ ŦƛǊƳŀ LƴǾŜǊǘŜƪ 5ǊƛǾŜǎ [ǘŘ ƻǏǿƛŀŘŎȊŀΣ ȍŜ Optidrive ODE-3 ǇǊƻŘǳƪǘȅ ǎǇŜƱƴƛŀƧŊ ǿȅƳŀƎŀƴƛŀ ǇǊȊŜǇƛǎƽǿ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ 5ȅǊŜƪǘȅǿȅ 
ƴƛǎƪƻƴŀǇƛťŎƛƻǿŜƧ нллсκфрκ²9 ƻǊŀȊ 5ȅǊŜƪǘȅǿȅ ǿ ǎǇǊŀǿƛŜ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƧ нллпκмлуκ²9 ƛ ȊƻǎǘŀƱȅ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴŜ ƛ 
ǿȅǇǊƻŘǳƪƻǿŀƴŜ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅƳƛ ŜǳǊƻǇŜƧǎƪƛƳƛ ƴƻǊƳŀƳƛ ȊƘŀǊƳƻƴƛȊƻǿŀƴȅƳƛΥ 
 

EN 61800-5-1: 2003 9ƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜ ǳƪƱŀŘȅ ƴŀǇťŘƻǿŜ ƳƻŎȅ ƻ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΦ ²ȅƳŀƎŀƴƛŀ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀΦ 
Elektryczne, cieplne i energetyczne. 

EN 61800-3, wyd. 2: 2004 9ƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜ ǳƪƱŀŘȅ ƴŀǇťŘƻǿŜ ƳƻŎȅ ƻ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΦ ²ȅƳŀƎŀƴƛŀ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ 
elektromagnetycznej EMC ƛ ǎǇŜŎƧŀƭƴŜ ƳŜǘƻŘȅ ōŀŘŀƵ 

EN 55011: 2007 GǊŀƴƛŎŜ ƛ ƳŜǘƻŘȅ ǇƻƳƛŀǊǳ ȊŀƪƱƽŎŜƵ ǊŀŘƛƻŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅŎƘ ǿȅǘǿŀǊȊŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ǇǊȊŜƳȅǎƱƻǿŜΣ ƳŜŘȅŎȊƴŜ ƛ 
ƴŀǳƪƻǿŜ όtabύ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƻ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǊŀŘƛƻǿŜƧ ό9a/ύ 

EN60529 : 1992 5ŀƴŜ ǘŜŎƘƴƛŎȊƴŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǎǘƻǇƴƛŀ ƻŎƘǊƻƴȅ ȊŀǇŜǿƴƛŀƴŜƧ ǇǊȊŜȊ ƻōǳŘƻǿȅ 

 

YƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŏ ŜƭŜktromagnetyczna 
²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ȊƻǎǘŀƱȅ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴŜ Ȋ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŜƴƛŜƳ ǿȅǎƻƪƛŎƘ ǿȅƳŀƎŀƵ ƴƻǊƳ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ 
elektromagnetycznej (EMC). Wszystkie wersje przystosowane do pracy na zasilaniu jednofazowym 230 V i trójfazowym 4лл ± ǇǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴŜ ǎŊ 
Řƻ ǳȍȅǘƪǳ ƴŀ ǘŜǊŜƴƛŜ ¦ƴƛƛ 9ǳǊƻǇŜƧǎƪƛŜƧ ƛ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴŜ ǿ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅ ŦƛƭǘǊ 9a/Φ CƛƭǘǊ 9a/ ȊƻǎǘŀƱ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴȅ ǿ ŎŜƭǳ ǊŜŘǳƪŎƧƛ Ǉrzewodzonych 
ŜƳƛǎƧƛ ǇƻǿǊŀŎŀƧŊŎȅŎƘ Řƻ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǇǊȊŜȊ ƪŀōƭŜ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜΣ ƎǿŀǊŀƴǘǳƧŊŎ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƎŀƴƛŜ ǿȅȍŜƧ ǿȅƳƛŜƴionych wymogów europejskich norm 
zharmonizowanych. 
hōƻǿƛŊȊŜƪ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀΣ ȍŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ƭǳō ǎȅǎǘŜƳΣ Řƻ ƪǘƽǊȅŎƘ ǿƱŊŎȊƻƴȅ ȊƻǎǘŀƱ ǇǊƻŘǳƪǘΣ ƧŜǎǘ ȊƎƻŘƴȅ Ȋ ǇǊȊŜǇƛǎŀƳƛ ǇǊŀǿŀ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅmi 
ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƧ ƪǊŀƧǳ ǳȍȅǘƪƻǿŀƴƛŀΣ ǎǇƻŎȊȅǿŀ ƴŀ ƛƴǎǘŀƭŀǘƻǊȊŜΦ bŀ ǘŜǊŜƴƛŜ ¦ƴƛƛ 9ǳǊƻǇŜƧǎƪƛŜƧ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜΣ Řƻ ƪǘƽǊŜƎƻ 
ǿƱŊŎȊƻƴȅ ȊƻǎǘŀƱ ǇǊƻŘǳƪǘΣ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ȊƎƻŘƴŜ Ȋ 5ȅǊŜƪǘȅǿŊ ǿ ǎǇǊŀǿƛŜ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƧ нллпκмлуκ²9Φ ¦ȍȅǿŀƧŊŎ ǇǊȊŜmiennika 
hǇǘƛŘǊƛǾŜ Ȋ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ƭǳō ƻǇŎƧƻƴŀƭƴƛŜ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅƳ ŦƛƭǘǊŜƳΣ ȊƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅƳƛ ƪŀǘŜƎƻǊƛŀƳƛ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƧ 
(EMC), w rozumieniu EN61800-оΥнллпΣ Ƴƻȍƴŀ ƻǎƛŊƎƴŊŏΥ 
 

¢ȅǇ κ ǿŀǊǘƻǏŏ 
znamionowa 
przemiennika 

Kategoria EMC 

Kat. C1 Kat. C2 Kat. C3 

1-ŦŀȊƻǿȅΣ ǇǊŊŘ 
ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ нол ± 
ODE-3-x2xxxx-1Fxx 

Dodatkowe filtrowanie niewymagane 
¦ȍȅŏ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜƎƻ 

 

3-ŦŀȊƻǿȅΣ ǇǊŊŘ 
ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ плл ± 
ODE-3-x3xxxx-3Fxx 

¦ȍȅŏ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ŦƛƭǘǊŀ ht¢-2τ
E3xxxx 

Dodatkowe filtrowanie niewymagane 

¦ȍȅŏ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜƎƻ 

Uwaga 
½ƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ǿȅƳƻƎŀƳƛ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƧ ȊŀƭŜȍȅ ƻŘ ǿƛŜƭǳ ŎȊȅƴƴƛƪƽǿΣ ǿ ǘȅƳ ƻŘ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀΣ ǿ ƪǘƽǊȅƳ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƧŜǎǘ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴȅΣ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ŘƱǳƎƻǏŎƛ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ƛ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴȅŎƘ ƳŜǘƻŘ ƛƴǎǘŀƭacji. 

 

W przypadku ekranowanych przeǿƻŘƽǿ ǎƛƭƴƛƪƻǿȅŎƘ ƻ ŘƱǳƎƻǏŎƛ ƻŘ мллƳ Řƻ нллƳΣ ƴŀƭŜȍȅ ǳȍȅŏ ŦƛƭǘǊŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ŘǾκŘǘ 
όǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ Ƴƻȍƴŀ ȊƴŀƭŜȋŏ ǿ ƪŀǘŀƭƻƎǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ŦƛǊƳȅ LƴǾŜǊǘŜƪύ 
½ƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ŘȅǊŜƪǘȅǿŀƳƛ ǿ ǎǇǊŀǿƛŜ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊƻƳŀƎƴŜǘȅŎȊƴŜƧ ǳȊȅǎƪǳƧŜ ǎƛť Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ŦŀōǊȅŎȊƴȅŎƘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ 
parametrów 

²ǎȊŜƭƪƛŜ ǇǊŀǿŀ ȊŀǎǘǊȊŜȍƻƴŜΦ ÀŀŘƴŀ ŎȊŜǏŏ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ƴƛŜ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǇƻǿƛŜƭŀƴŀ ŀƴƛ ǇǊȊŜƪŀȊȅǿŀƴŀ ǿ ȍŀŘƴŜƧ ŦƻǊƳƛŜΣ Ȋ ǳȍȅŎƛŜƳ 
ǏǊƻŘƪƽǿ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴȅŎƘ ƭǳō ŜƭŜƪǘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘΣ ǿƱŊŎȊŀƧŊŎ ǿ ǘƻ ƪƻǇƛƻǿŀƴƛŜΣ ƴŀƎrywanie i jakiekolwiek gromadzenie oraz przetwarzanie informacji, 
bez pisemnej zgody wydawcy. 
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²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ŦƛǊƳȅ LƴǾŜǊǘŜƪ ǇƻǎƛŀŘŀƧŊ ƎǿŀǊŀƴŎƧť ƻōŜƧƳǳƧŊŎŊ ǿŀŘȅ ǇǊƻŘǳƪŎȅƧƴŜ ǇǊȊŜȊ ƻƪǊŜǎ н ƭŀǘ ƻŘ Řŀǘy wyprodukowania. 
tǊƻŘǳŎŜƴǘ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ǎȊƪƻŘȅ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴŜ ǇƻŘŎȊŀǎ ƭǳō ǿȅƴƛƪŀƧŊŎŜ Ȋ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘǳΣ ǇǊȊȅƧťŎƛŀ ǇǊȊŜǎȅƱƪƛΣ ƛƴǎǘŀƭacji lub 
ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀΦ tǊƻŘǳŎŜƴǘ ǊƽǿƴƛŜȍ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ Ȋŀ ǎȊƪƻŘȅ ƭǳō ǎǘǊŀǘȅ ǿȅƴƛƪŀƧŊŎŜ Ȋ ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿŜƧΣ ƴƛŜŘōŀƱŜƧ ƭǳō ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƧ 
ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΣ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƎƻ Řƻǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƎƻ ŘƻǇŀǎƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀΣ 
ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƧ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΣ ƴƛŜŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴŜƎƻ ǇƻȊƛƻƳǳ ǇȅƱǳΣ ǿƛƭƎƻŎƛΣ ǎǳōǎǘŀƴŎƧƛ ƪƻǊƻȊȅƧƴȅŎƘΣ ƴŀŘƳƛŜǊƴȅŎƘ ŘǊƎŀƵ ƭǳō ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ 
ǿȅƪǊŀŎȊŀƧŊŎȅŎƘ ǇƻȊŀ ǎǇŜŎȅŦƛƪŀŎƧť ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŊΦ 
[ƻƪŀƭƴȅ ŘȅǎǘǊȅōǳǘƻǊ ƳƻȍŜ ƻŦŜǊƻǿŀŏ ƻŘƳƛŜƴƴŜ ǿŀǊǳƴƪƛ ǿŜŘƭŜ ǎǿƻƧŜƎƻ ǳȊƴŀƴƛŀΤ ǿŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪŀŎƘ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ƎǿŀǊŀƴŎƧƛ ƴŀƭŜȍȅ ǿ 
ǇƛŜǊǿǎȊŜƧ ƪƻƭŜƧƴƻǏŎƛ ǎƪƻƴǘŀƪǘƻǿŀŏ ǎƛť Ȋ ƭokalnym dystrybutorem. 
 
bƛƴƛŜƧǎȊŀ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƧŜǎǘ αƻǊȅƎƛƴŀƭƴŊ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŊ ƻōǎƱǳƎƛέΦ ²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ǿŜǊǎƧŜ ǿ ƧťȊȅƪǳ ƛƴƴȅƳ ƴƛȍ ŀƴƎƛŜƭǎƪƛ ǎŊ ǘƱǳƳŀŎȊŜƴƛŀƳƛ αƻǊyginalnej 
ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛέΦ 
 
¢ǊŜǏŎƛ ȊŀǿŀǊǘŜ ǿ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ǳǿŀȍŀ ǎƛť Ȋŀ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜ ǿ ŎƘǿƛƭƛ ŘǊǳƪǳΦ ² ǊŀƳŀŎƘ ŎƛŊƎƱŜƎƻ ǳŘƻǎƪƻƴŀƭŀƴƛŀ ǇǊƻŘǳŎŜƴǘ ȊŀǎǘǊȊŜƎŀ 
ǎƻōƛŜ ǇǊŀǿƻ Řƻ Řƻƪƻƴȅǿŀƴƛŀ ȊƳƛŀƴ ǿ ǎǇŜŎȅŦƛƪŀŎƧƛ ǇǊƻŘǳƪǘǳ ƭǳō ƧŜƎƻ ǿȅŘŀƧƴƻǏŎƛΣ ƭǳō ǘǊŜǏŎƛ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ōŜȊ ƛƴformowania. 
 

bƛƴƛŜƧǎȊŊ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧť ƻōǎƱǳƎƛ ƴŀƭŜȍȅ ǳȍȅǿŀŏ Ȋ ƻǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŜƳ ǎǇǊȊťǘƻǿȅƳ ǿ ǿŜǊǎƧƛ оΦллΦ 
tƻǇǊŀǿƛƻƴŜ ǿȅŘŀƴƛŜ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ мΦлм 
 
CƛǊƳŀ LƴǾŜǊǘŜƪ 5ǊƛǾŜǎ [ǘŘ ǊŜŀƭƛȊǳƧŜ ǎǘǊŀǘŜƎƛť ŎƛŊƎƱŜƎƻ ǳŘƻǎƪƻƴŀƭŀƴƛŀ ƛ ƳƛƳƻ ŘƻƱƻȍƻƴȅŎƘ ǿǎȊŜƭƪƛŎƘ ǎǘŀǊŀƵΣ ŀōȅ ǇƻŘŀƴŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ōȅƱȅ ŘƻƪƱŀŘƴŜ ƛ 
ŀƪǘǳŀƭƴŜΣ ǘǊŜǏŎƛ ȊŀǿŀǊǘŜ ǿ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ƴŀƭŜȍȅ ǘǊŀƪǘƻǿŀŏ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ Ƨŀƪƻ ǿǎƪŀȊƽǿƪƛΣ ǇƻƴŀŘǘƻ ƴƛŜ ǎǘŀƴƻǿƛŊ ƻƴŜ ŎȊťǏŎƛ 
jakiejkolwiek umowy. 
  



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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1. Szybki start 

1.1. ²ŀȍƴŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ 
bŀƭŜȍȅ ǇǊȊŜŎȊȅǘŀŏ ǇƻƴƛȍǎȊŜ ²!Àb9 LbChwa!/W9 5h¢¸/½+/9 .9½tL9/½9c{¢²! ƻǊŀȊ ǿǎȊŜƭƪƛŜ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ǿ ǇƻǎǘŀŎƛ ǳǿŀƎ ƛ ƻǎǘǊȊŜȍŜƵΣ 
przedstawione w innych miejscach. 

 

bƛŜōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿƻΥ hȊƴŀŎȊŀ ǊȅȊȅƪƻ ǇƻǊŀȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘŜƳΣ 
które ς ǿ ǊŀȊƛŜ ōǊŀƪǳ ǇƻŘƧťŎƛŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ǏǊƻŘƪƽǿ 
ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŀƧŊŎȅŎƘ ς ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŜ 
ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƛ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴŜ ƻōǊŀȍŜƴƛŀ ƭǳō ǏƳƛŜǊŏΦ 

 

bƛŜōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿƻΥ hȊƴŀŎȊŀ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴƛŜ ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴŊ 
ǎȅǘǳŀŎƧť ƛƴƴŊ ƴƛȍ ǇƻǊŀȍŜƴƛŜƳ ǇǊŊŘŜƳΣ ƪǘƽǊŀ ς w razie 
ōǊŀƪǳ ǇƻŘƧťŎƛŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ǏǊƻŘƪƽǿ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŀƧŊŎȅŎƘ 
ς ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǎȊƪƻŘȅ ǿ ƳƛŜƴƛǳΦ 

 

Niniejszy Optidrive jest przeznaczonȅ Řƻ ǇǊƻŦŜǎƧƻƴŀƭƴŜƎƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛŀ ǿ ƪƻƳǇƭŜǘƴŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ƭǳō ǎȅǎǘŜƳ Ƨŀƪƻ ŎȊťǏŏ ǎǘŀƱŜƧ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΦ WŜǏƭƛ 
ȊƻǎǘŀƴƛŜ ƻƴ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴȅ ƴƛŜǿƱŀǏŎƛǿƛŜΣ ƳƻȍŜ ǿȅǎǘŊǇƛŏ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŜ Řƭŀ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀΦ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇǊŀŎǳƧŜ ǇǊȊȅ ǿȅǎƻƪƛƳ ƴŀǇƛťŎƛǳ i 
ƴŀǘťȍŜƴƛǳ ǇǊŊŘǳΣ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅȊǳƧŜ ǎƛť ǿȅǎƻƪƛƳ ǇƻȊƛƻƳŜƳ ȊƳŀƎŀȊȅƴƻǿŀƴŜƧ ŜƴŜǊƎƛƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƧ ƛ ƧŜǎǘ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘȅǿŀƴȅ Řƻ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ 
ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀƳƛ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴȅƳƛΣ ƪǘƽǊŜ ƳƻƎŊ ǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ƻōǊŀȍŜƴƛŀΦ YƻƴƛŜŎȊƴŜ ƧŜǎǘ ȊǿǊƽŎŜƴƛŜ ǎȊŎȊŜƎƽƭƴŜƧ ǳǿŀƎƛ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŀ 
systemu i instalacji elektrycznej, ŀōȅ ǳƴƛƪƴŊŏ ȊŀƎǊƻȍŜƵ ȊŀǊƽǿƴƻ ǇƻŘŎȊŀǎ ƴƻǊƳŀƭƴŜƧ ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧƛΣ Ƨŀƪ ƛ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƎƻ 
ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ /ȊȅƴƴƻǏŎƛ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧŊ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧŊ ǇǊƻŘǳƪǘǳ ƳƻƎŊ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ ǿȅƪǿŀƭƛŦƛƪƻǿŀƴƛ ŜƭŜƪǘǊȅcy. 

/ȊȅƴƴƻǏŎƛ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ ǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴƛŜƳΣ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧŊΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜƳ ƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎƧŊ ǎȅǎǘŜƳǳ ƳƻƎŊ ōȅŏ ǿȅƪƻƴȅǿŀƴŜ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ ǇǊȊŜȊ 
ǇǊŀŎƻǿƴƛƪƽǿΣ ƪǘƽǊȊȅ ǇǊȊŜǎȊƭƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǎȊƪƻƭŜƴƛŜ ƛ ǇƻǎƛŀŘŀƧŊ ŘƻǏǿƛŀŘŎȊŜƴƛŜΦ aǳǎȊŊ ƻƴƛ ǳǿŀȍƴƛŜ ǇǊȊŜŎȊȅǘŀŏ ƛ ǎǘƻǎƻǿŀŏ ƛƴŦƻǊƳŀcje 
ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ƻǊŀȊ ǿǎƪŀȊƽǿƪƛ ȊŀǿŀǊǘŜ ǿ ƴƛƴƛŜƧǎȊŜƧ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ƻōǎƱǳƎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǘǊŀƴǎǇƻǊǘǳΣ ƳŀƎŀȊȅƴƻǿŀƴƛŀΣ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ƛ 
ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧƛ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜΣ ǿ ǘȅƳ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜ ƻƎǊŀƴƛŎȊŜƴƛŀ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ ƻŎƘǊƻƴŊ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪŀΦ  

bƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŀŏ ǇǊƽō ǿȅǘǊȊȅƳŀƱƻǏŎƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƧ ƛȊƻƭŀŎƧƛ ŀƴƛ ǇǊƽō ǿȅǘǊȊȅƳŀƱƻǏŎƛ ƴŀǇƛťŎƛŀ ƴŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛǳ hǇǘƛŘǊƛǾŜΦ ²ǎȊŜƭƪƛŜ 
ǿȅƳŀƎŀƴŜ ǇƻƳƛŀǊȅ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŀƴŜ ǇǊȊȅ ƻŘƱŊŎȊƻƴȅƳ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛǳ hǇǘƛŘǊƛǾŜΦ 

½ŀƎǊƻȍŜƴƛŜ ǇƻǊŀȍŜƴƛŜƳ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅƳΗ tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ƧŀƪƛŎƘƪƻƭǿƛŜƪ ǇǊŀŎ ƴŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛǳ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ƴŀƭŜȍȅ ƧŜ ƻŘƱŊŎȊȅŏ ƛ h5L½h[h²!0Φ 
²ȅǎƻƪƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǿȅǎǘťǇǳƧŜ ƴŀ ȊŀŎƛǎƪŀŎƘ ƻǊŀȊ ǿŜǿƴŊǘǊȊ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ Řƻ мл Ƴƛƴǳǘ Ǉƻ ƻŘƱŊŎȊŜƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ 
ƧŀƪƛŎƘƪƻƭǿƛŜƪ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀǿǎȊŜ ǎƛť ǳǇŜǿƴƛŏ ς ǇƻǎƱǳƎǳƧŊŎ ǎƛť ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƳ ƳǳƭǘƛƳŜǘǊŜƳ ς ȍŜ ƴŀ ȊŀŎƛǎƪŀŎƘ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎȅŎƘ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƴƛŜ ǿȅǎǘťǇǳƧŜ ƴŀǇƛťŎƛŜΦ 

² ǎȅǘǳŀŎƧƛΣ ƎŘȅ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƻŘōȅǿŀ ǎƛť Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǿǘȅŎȊƪƛ ƛ ƎƴƛŀȊŘŀΣ ƴƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ƻŘƱŊŎȊŀŏ Ǝƻ ǇǊȊŜŘ ǳǇƱȅǿŜƳ мл minut 
ƻŘ ƳƻƳŜƴǘǳ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŀ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ 

bŀƭŜȍȅ ȊǿǊƽŎƛŏ ǳǿŀƎť ƴŀ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜ ǿȅƪƻƴŀƴƛŜ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀΦ  tǊȊŜǿƽŘ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ƻŘǇƻǊƴȅ ƴŀ ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŜ ǎƛŜŎƛƻǿŜƎƻ 
ǇǊŊŘǳ ȊŀƪƱƽŎŜƴƛƻǿŜƎƻΣ ƪǘƽǊȅ ȊŀȊǿȅŎȊŀƧ ƻƎǊŀƴƛŎȊŀƴȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜȊ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ƭǳō ƳƛƴƛŀǘǳǊƻǿŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ όa/.ύΦ 
Bezpieczniki topikowe lub miniŀǘǳǊƻǿŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴŜ ǿ Ȋŀǎƛƭŀƴƛǳ ǎƛŜŎƛƻǿȅƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ 
zgodnie z lokalnymi przepisami prawa lub normami. 

bŀƭŜȍȅ ȊǿǊƽŎƛŏ ǳǿŀƎť ƴŀ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜ ǿȅƪƻƴŀƴƛŜ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ƛ ŘƻōƽǊ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ƭƻƪŀƭƴȅƳƛ ǇǊȊŜǇƛǎŀƳƛ ǇǊŀǿa i normami.  
tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƳƻȍŜ ǿȅƪŀȊȅǿŀŏ ǇǊŊŘ ǳǇƱȅǿƻǿȅ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇƻƴŀŘ оΣр Ƴ!Φ tƻƴŀŘǘƻ ǇǊȊŜǿƽŘ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ƻŘǇƻǊƴȅ ƴŀ 
ƻŘŘȊƛŀƱȅǿŀƴƛŜ ǎƛŜŎƛƻǿŜƎƻ ǇǊŊŘǳ ȊŀƪƱƽŎŜƴƛƻǿŜƎƻΣ ƪǘƽǊȅ ȊŀȊǿȅŎȊŀƧ ƻƎǊŀƴƛŎȊŀƴȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜȊ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ƭǳō ƳƛƴƛŀǘǳǊƻǿŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛki 
ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ όa/.ύΦ .ŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ǘƻǇƛƪƻǿŜ ƭǳō ƳƛƴƛŀǘǳǊƻǿŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴŜ ǿ Ȋŀǎƛƭŀƴƛǳ 
sieciowym przemiennika, zgodnie z lokalnymi przepisami prawa lub normami. 

bƛŜ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ȍŀŘƴȅŎƘ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ǿ ƻōǊťōƛŜ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ǎǘŜǊƻǿƴƛŎȊȅŎƘΣ ƎŘȅ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƧŜǎǘ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƭǳō Řƻ 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅŎƘ ǳƪƱŀŘƽǿ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘΦ  

 

bŀ ǘŜǊŜƴƛŜ ¦ƴƛƛ 9ǳǊƻǇŜƧǎƪƛŜƧ ǿǎȊŜƭƪƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŜΣ Ȋ ƪǘƽǊȅƳƛ ǇǊƻŘǳƪǘ ƧŜǎǘ ǳȍȅǿŀƴȅΣ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ȊƎƻŘƴŜ Ȋ ŘȅǊŜƪǘȅǿŊ 
2006/42/WE w sprawie bezpieczeƵǎǘǿŀ ƳŀǎȊȅƴΦ ² ǎȊŎȊŜƎƽƭƴƻǏŎƛ ǇǊƻŘǳŎŜƴǘ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƧŜǎǘ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴȅ Ȋŀ ŘƻǎǘŀǊŎȊŜƴƛŜ ƎƱƽǿƴŜƎƻ 
ǿƱŊŎȊƴƛƪŀ ƛ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŜ ǎǇǊȊťǘǳ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƎƻ ȊƎƻŘƴŜƎƻ Ȋ 9bслнлп-1. 

tƻȊƛƻƳ ŎƛŊƎƱƻǏŎƛ ƻŦŜǊƻǿŀƴȅ ǇǊȊŜȊ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜ ŦǳƴƪŎƧŜ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ς na przȅƪƱŀŘ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŜκǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜΣ ƻōǊƻǘȅ Řƻ 
ǇǊȊƻŘǳκǿǎǘŜŎȊ ƛ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ ƴƛŜ ƧŜǎǘ ǿȅǎǘŀǊŎȊŀƧŊŎȅ Řƻ ǳȍȅǘƪǳ ǿ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀŎƘ ƻ ŘŜŎȅŘǳƧŊŎȅƳ ȊƴŀŎȊŜƴƛǳ Řƭŀ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵstwa, 
ƧŜǏƭƛ ōǊŀƪ ƴƛŜȊŀƭŜȍƴȅŎƘ ǎȅǎǘŜƳƽǿ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƵΦ ²ǎȊŜƭƪƛŜ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀΣ ǿ ƪǘƽǊȅŎƘ ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜ ŘȊƛŀƱŀƴƛŜ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ƻōǊŀȍŜƴƛŀ 
ƭǳō ǳǘǊŀǘť ȍȅŎƛŀΣ ƳǳǎȊŊ Ȋƻǎǘŀŏ ǇƻŘŘŀƴŜ ƻŎŜƴƛŜ ǊȅȊȅƪŀ ƛ ŘƻŘŀǘƪƻǿŜƳǳ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛǳΣ ƎŘȊƛŜ ƧŜǎǘ ǘƻ ƪƻƴƛŜŎȊƴŜΦ 

bŀǇťŘȊŀƴȅ ǎƛƭƴƛƪ ƳƻȍŜ ǎƛť ǳǊǳŎƘƻƳƛŏ Ǉƻ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƎŘȅ ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ ǎȅƎƴŀƱ ȊŜȊǿƻlenia. 

CǳƴƪŎƧŀ {¢ht ƴƛŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀ ǇǊȊŜǇƱȅǿǳ ǇǊŊŘǳ ƻ ǿȅǎƻƪƛƳ ƴŀǇƛťŎƛǳ ȊŀƎǊŀȍŀƧŊŎŜƳǳ ȍȅŎƛǳΦ h5L½h[h²!0 ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƛ ƻŘŎȊŜƪŀŏ мл Ƴƛƴǳǘ 
ǇǊȊŜȊ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ƧŀƪƛŎƘƪƻƭǿƛŜƪ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ǇǊȊȅ ƴƛƳΦ bƛƎŘȅ ƴƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ȍŀŘƴȅŎƘ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ǇǊȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪǳΣ ǎƛƭƴƛku ani 
ǇǊȊŜǿƻŘŀŎƘ ǎƛƭƴƛƪƻǿȅŎƘΣ ƎŘȅ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜ ƧŜǎǘ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜΦ 

¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ Ƴƻȍƴŀ ȊŀǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀŏ ǘŀƪΣ ŀōȅ ǎǘŜǊƻǿŀƱƻ ƴŀǇťŘȊŀƴȅƳ ǎƛƭƴƛƪƛŜƳ ǇǊȊȅ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŀŎƘ ǇƻǿȅȍŜƧ ƭǳō ǇƻƴƛȍŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 
ǳȊȅǎƪŀƴŜƧ ǇǊȊȅ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛǳ ǎƛƭƴƛƪŀ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ Řƻ ǎƛŜŎƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧΦ tǊȊŜŘ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜƳ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƴŀƭŜȍȅ ǳȊȅǎƪŀŏ ǇƻǘǿƛŜǊŘȊŜƴƛŜ ƻŘ 
ǇǊƻŘǳŎŜƴǘŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ƛ ƴŀǇťŘȊŀƴŜƎƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΣ ȍŜ ƴŀŘŀƧŜ ǎƛť Řƻ ǇǊŀŎȅ ǇƻǿȅȍŜƧ ȊŀƳƛŜǊȊƻƴŜƎƻ ȊŀƪǊŜǎǳ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΦ 

bƛŜ ŀƪǘȅǿƻǿŀŏ ŦǳƴƪŎƧƛ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜƎƻ ǊŜǎŜǘǳ ōƱťŘǳ ƴŀ ƧŀƪƛŎƘƪƻƭǿƛŜƪ ǎȅǎǘŜƳŀŎƘΣ ƴŀ ƪǘƽǊȅŎƘ ƳƻȍŜ ǘƻ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǇƻǘŜƴŎƧŀƭƴƛŜ 
ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊƴŊ ǎȅǘǳŀŎƧťΦ 

tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ Ltнл ƴŀƭŜȍȅ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ǿ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪǳ ƻ ǎǘƻǇƴƛǳ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŜƴƛŀ нΣ Ƴƻƴǘƻǿŀŏ ǿ ǎȊŀŦƪŀŎƘ ƻ ǎǘƻǇƴƛǳ ǎȊŎȊŜƭƴƻǏŎƛ Ltрп lub 
wȅȍǎȊȅƳΦ 

¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǎŊ ǇǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴŜ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ Řƻ ǳȍȅǘƪǳ ǿŜǿƴŊǘǊȊ ǇƻƳƛŜǎȊŎȊŜƵΦ 

tƻŘŎȊŀǎ Ƴƻƴǘƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǳǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ȊŀǇŜǿƴƛƻƴŜ ƧŜǎǘ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ŎƘƱƻŘȊŜƴƛŜΦ bƛŜ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ȊǿƛŊȊŀƴȅŎƘ Ȋ 
ǿƛŜǊŎŜƴƛŜƳ ǇǊȊȅ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪǳ ς ǇƻǿǎǘŀƧŊŎȅ ǇȅƱ ƛ ƻǇƛƱƪƛ ƳƻƎŊ ǇǊƻǿŀŘȊƛŏ Řƻ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ 

Nie dopuszczaŏ Řƻ ǿƴƛƪŀƴƛŀ ǇǊȊŜǿƻŘȊŊŎȅŎƘ ƛ ƱŀǘǿƻǇŀƭƴȅŎƘ ŎƛŀƱ ƻōŎȅŎƘ ƛ ƴƛŜ ǳƳƛŜǎȊŎȊŀŏ ƱŀǘǿƻǇŀƭƴȅŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǿ Ǉƻōƭƛȍǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 

²ȊƎƭťŘƴŀ ǿƛƭƎƻǘƴƻǏŏ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀ Ǉƻǿƛƴƴŀ ǿȅƴƻǎƛŏ ǇƻƴƛȍŜƧ фр҈ όōŜȊ ƪƻƴŘŜƴǎŀŎƧƛύΦ 

¦ǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜΣ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ƛ ƭƛŎȊōŀ ŦŀȊ όм ƭǳō оύ ǎŊ ȊƎƻŘƴŜ Ȋ ŘŀƴȅƳƛ ȊƴŀƳƛƻnowymi dostarczonego przemiennika 

bƛƎŘȅ ƴƛŜ ǇƻŘƱŊŎȊŀŏ ȋǊƽŘƱŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ Řƻ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅŎƘ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ¦Σ ±Σ ²Φ 

bƛŜ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ȍŀŘƴŜƎƻ ǊƻŘȊŀƧǳ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜƧ ŀǇŀǊŀǘǳǊȅ ƱŊŎȊŜƴƛƻǿŜƧ ƳƛťŘȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ ƛ ǎƛƭƴƛƪƛŜƳ 

WŜǏƭƛ ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŜ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ Ǉƻōƭƛȍǳ ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻΣ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀŎƘƻǿŀŏ ƳƛƴƛƳŀƭƴȅ ƻŘǎǘťǇ млл ƳƳ ƛ ǊƻȊƳƛŜǏŎƛŏ ƧŜ 
ǘŀƪΣ ŀōȅ ƪǊȊȅȍƻǿŀƱȅ ǎƛť ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ фл ǎǘƻǇƴƛ. 
¦ǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŜ ȊŀŎƛǎƪƛ ǎŊ ƳƻŎƴƻ ȊŀƳƻŎƻǿŀƴŜ Ȋ ǳǿȊƎƭťŘƴƛŜƴƛŜƳ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ 

bƛŜ ǿȅƪƻƴȅǿŀŏ ȍŀŘƴȅŎƘ ǇǊŀŎ ƴŀǇǊŀǿŎȊȅŎƘ ǇǊȊȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛǳ hǇǘƛŘǊƛǾŜΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǇƻŘŜƧǊȊŜǿŀƴŜƧ ǳǎǘŜǊƪƛ ƭǳō ƴƛŜǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƎƻ 
ŘȊƛŀƱŀƴƛŀΣ ƴŀƭŜȍȅ ǎƛť ǎƪƻƴǘŀƪǘƻǿŀŏ Ȋ ƭƻƪŀƭƴȅƳ ǇǳƴƪǘŜƳ ǎǇǊȊŜŘŀȍy firmy Invertek Drives w celu uzyskania pomocy. 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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Szybki start 

Krok 5ȊƛŀƱŀƴƛŜ Patrz sekcja Strona 

1 ½ƛŘŜƴǘȅŦƛƪƻǿŀŏ ǘȅǇ ƻōǳŘƻǿȅΣ ǘȅǇ ƳƻŘŜƭǳ ƛ ŘŀƴŜ 
znamionowe przemiennika na podstawie kodu modelu 
ƴŀ ŜǘȅƪƛŜŎƛŜΦ ² ǎȊŎȊŜƎƽƭƴƻǏŎƛ 
- {ǇǊŀǿŘȊƛŏΣ ŎȊȅ ŘŀƴŜ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ 
ƻŘǇƻǿƛŀŘŀƧŊ Ȋŀǎƛƭŀƴƛǳ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƳǳ 

- {ǇǊŀǿŘȊƛŏΣ ŎȊȅ wartoǏŏ ǇǊŊŘǳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ 
ƻŘǇƻǿƛŀŘŀ ƭǳō ǇǊȊŜǿȅȍǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊŊŘǳ 
ǇŜƱƴŜƎƻ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ Řƭŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ȊƎƻŘƴŜƎƻ Ȋ 
przeznaczeniem 

2.1 Identyfikacja przemiennika na podstawie numeru 
modelu 

7 

2 hŘǇŀƪƻǿŀŏ ƛ ǎǇǊŀǿŘȊƛŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 
ƧŀƪƛŜƎƻƪƻƭǿƛŜƪ ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ƴƛŜȊǿƱƻŎȊƴƛŜ 
ǇƻƛƴŦƻǊƳƻǿŀŏ ŘƻǎǘŀǿŎť ƛ ǎǇŜŘȅǘƻǊŀΦ 

   

3 ¦ǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ǇǊƻǇƻƴƻǿŀƴŀ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧŀ Ƴƻƴǘŀȍǳ 
ǎǇŜƱƴƛŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǿȅƳƻƎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǿŀǊǳƴƪƽǿ 
ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ƛ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪŀΦ 

9.1 Warunki otoczenia 26 

4 ½ŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧ ǎȊŀŦŎŜ 
όLtнлύΣ ǳǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ǎƛťΣ ȍŜ Ȋapewnione jest 
ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ŎƘƱƻŘȊŜƴƛŜΦ ½ŀƳƻƴǘƻǿŀŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴŀ 
ǏŎƛŀƴƛŜ ƭǳō ƳŀǎȊȅƴƛŜ όLtссύΦ 

3.1 
3.3 
3.4 
3.5 
3.6 

Informacje ogólne 
²ȅƳƛŀǊȅ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŜ ƛ Ƴƻƴǘŀȍ ς obudowa IP20 

²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƻōǳŘƻǿȅ  ς IP20 
Wymiary mechaniczne ς obudowa IP66 (Nema 4X) 
²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ όLtссύ 

8 
8 
8 
9 
9 

5 ²ȅōǊŀŏ ǿƱŀǏŎƛǿŜ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ ƛ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜ 
zgodnie z lokalnymi przepisami i normami 
ƛƴǎǘŀƭŀŎȅƧƴȅƳƛΣ ȊǿǊŀŎŀƧŊŎ ǳǿŀƎť ƴŀ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŜ 
dopuszczalne rozmiary 

9.2 Tabele danych znamionowych 26 

6 WŜǏƭƛ ǊƻŘȊŀƧ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǘƻ ǳƪƱŀŘ L¢ ƭǳō Ȋ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŜƳ 
ǇǳƴƪǘƻǿȅƳΣ ƻŘƱŊŎȊȅŏ ŦƛƭǘǊ 9a/ ǇǊȊŜŘ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜƳ 
zasilania. 

4.2 hŘƱŊŎȊŀƴƛŜ ŦƛƭǘǊŀ 9a/ 11 

7 {ǇǊŀǿŘȊƛŏ ǇǊȊŜǿƽŘ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎȅ ƛ ǎƛƭƴƛƪƻǿȅ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ 
ǳǎȊƪƻŘȊŜƵ ƛ ȊǿŀǊŏΦ 

   

8 ¦Ʊƻȍȅŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ    

9 ¦ǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ Řŀƴȅ ǎƛƭƴƛƪ ƴŀŘŀƧŜ ǎƛť Řƻ ǳȍȅŎƛŀΣ 
ȊǿǊƽŎƛŏ ǳǿŀƎť ƴŀ ǿǎȊŜƭƪƛŜ ǏǊƻŘƪƛ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ȊŀƭŜŎŀƴŜ 
ǇǊȊŜȊ ŘƻǎǘŀǿŎť ƭǳō ǇǊƻŘǳŎŜƴǘŀΦ 

   

10 SprawŘȊƛŏ ǎƪǊȊȅƴƪť ȊŀŎƛǎƪƻǿŊ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ 

ǿƱŀǏŎƛǿŜƧ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ  w gwiazdť ƭǳō ǘǊƽƧƪŊǘΣ ƎŘȊƛŜ Ƴŀ 
to zastosowanie 

4.6 tǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎƪǊȊȅƴƪƛ ȊŀŎƛǎƪƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ 12 

11 Upewniŏ ǎƛťΣ ȍŜ ȊŀǇŜǿƴƛƻƴŀ ƧŜǎǘ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŀ ƻŎƘǊƻƴŀ 
ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŀΣ ǇƻƴŀŘǘƻ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛ 
ǿȅƱŊŎȊƴƛƪ ƭǳō ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ǿ ƭƛƴƛƛ ŘƻǇǊƻǿŀŘȊŀƴƛŀ 
zasilania 

9.2 Tabele danych znamionowych 26 

12 tƻŘƱŊŎȊȅŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜΣ ǳǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ǎƛť ǿ 
ǎȊŎȊŜƎƽƭƴƻǏŎƛΣ ȍŜ ǿȅƪƻƴŀƴƻ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ƻŎƘǊƻƴƴŜ 

4.1 
4.3 

 
4.4 

tƻŘƱŊŎȊŀƴƛŜ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 
|ǊƻŘƪƛ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ 
elektrycznej 
tǊȊȅƱŊŎȊŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ 

11 
11 
 

12 

13 tƻŘƱŊŎȊȅŏ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜΣ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ 
wymaganym do zastosowania w danej aplikacji 

4.8 
4.9 
7 

Sterownicze okablowanie zaciskowe 
{ŎƘŜƳŀǘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ 
YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŜ ƳŀƪǊŀ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ ƛ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ 

13 
13 
22 

14 DǊǳƴǘƻǿƴƛŜ ǎǇǊŀǿŘȊƛŏ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧť ƛ ƻƪŀōƭƻǿŀƴƛŜ    

15 Ustawiŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 5.1 
6 

Sterowanie Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ 
Parametry 

15 
16 
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Szybki start ς IP20 i IP66 ǿŜǊǎƧŀ ōŜȊǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƻǿŀ 
PodƱŊczyŏ przeƱŊcznik Start / Stop miťdzy zaciskami sterujŊcymi 1 i 
2 

 
                   5k ς 10k 

 

ZamknŊŏ przeƱŊcznik, aby uruchomiŏ 
Otworzyŏ, aby zatrzymaŏ 
 

  
PodƱŊczyŏ potencjometr (5k ς 10 kʍ) miťdzy zaciskami, jak 
pokazano, w celu zmiany prťdkoǏci od P-02 (domyǏlnie 0 Hz) do P-
01 (domyǏlnie 50 / 60 Hz) 

 
                 0....10 V 

 
0.......50/60 Hz 

Szybki start ςIP66 ǿŜǊǎƧŀ Ȋ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ 
Uruchomienie falownika nastťǇǳƧŜ Ǉƻ ǇǊȊŜƱŊŎȊŜƴƛǳ ǿȅƱŊŎȊƴƛƪŀ 
ƎƱƽwƴŜƎƻ ȊƴŀƧŘǳƧŊŎŜƎƻ ǎƛť na przednim panelu falownika w 
pozycji ON  

 
 

 

  

CǳƴƪŎƧŜ hCCκw9±κC²5 ό²¸_Φκ²{¢9/½κ5h tw½h5¦ύ ƻŘōƭƻƪǳƧŊ 
ǿȅƧǏŎƛŜ ƛ ǳƳƻȍƭƛǿƛŊ ǎǘŜǊowanie kierunkiem obrotów silnika. 
tǊťŘƪƻǏŏ ƻōǊƻǘƻǿŊ ǊŜƎǳƭǳƧŜ ǇƻǘŜƴŎƧƻƳŜǘǊΦ 

  

 

 
0.......50/60 Hz 
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2. Informacje ogólne i dane znamionowe 

¢Ŝƴ ǊƻȊŘȊƛŀƱ ȊŀǿƛŜǊŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ 9оΣ ǿ ǘȅƳ ǎǇƻǎƽō ƛŘŜƴǘȅŦƛƪŀŎƧƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 

2.1. Identyfikacja przemiennika na podstawie numeru modelu 
YŀȍŘȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ Ƴƻȍƴŀ ȊƛŘŜƴǘȅŦƛƪƻǿŀŏ ƴŀ ǇƻŘǎǘŀǿƛŜ ƴǳƳŜǊǳ ƳƻŘŜƭǳΣ Ƨŀƪ ǇƻƪŀȊŀƴƻ ǿ ǇƻƴƛȍǎȊŜƧ ǘŀōŜƭƛΦ bǳƳŜǊ ƳƻŘŜlu 
ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ƴŀ ŜǘȅƪƛŜŎƛŜ ǿȅǎȅƱƪƻǿŜƧ ƛ ǘŀōƭƛŎȊŎŜ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ bǳƳŜǊ modelu obejmuje przemiennik i inne opcje.  
 

 ODE - 3 - 1 2 0021 - 1 F 1 2  

Rodzina produktów {ǘƻǇƛŜƵ Lt 2 = IP20 
X = IP66 bez ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀ 
Y = IP66  z ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ 

Generacja 

Tranzystor 
hamulca 
dynamicznego 

1 = niezainstalowany 
4 = wbudowany 

Rozmiar obudowy Typ filtra 0 = brak filtra 
F = wbudowany ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅ ŦƛƭǘǊ 9a/ 

bŀǇƛťŎƛŜ 
ǿŜƧǏŎƛƻǿŜ 

1 = 110 ς 115 
2 = 200 ς 240 
4 = 380 - 480 

[ƛŎȊōŀ ŦŀȊ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅŎƘ 

tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ Ȅ мл 

2.2. Numery modeli przemiennika 
110 ς 115 V + / - 10% ς ǿŜƧǏŎƛŜ м-fazowe ς ǿȅƧǏŎƛŜ о-ŦŀȊƻǿŜ нол± όǇƻŘǿŀƧŀŎȊ ƴŀǇƛťŎƛŀύ 

Numer modelu kW 
kW HP 

tǊŊŘ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ 

(A) 

Rozmiar 
obudowy Z filtrem Bez filtra 

nd. ODE-3-110023-101#  0,5 2,3 1 

nd. ODE-3-110023-101#  1 4,3 1 

nd. ODE-3-110023-101#  1,5 5,8 2 

200 ς 240 V + / - 10% ς ǿŜƧǏŎƛŜ м-fazowe ς ǿȅƧǏŎƛŜ о-fazowe 

Numer modelu kW 
kW HP 

tǊŊŘ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ 

(A) 

Rozmiar 
obudowy Z filtrem Bez filtra 

ODE-3-120023-1F1# ODE-3-120023-101# 0,37 0,5 2,3 1 

ODE-3-120043-1F1# ODE-3-120043-101# 0,75 1 4,3 1 

ODE-3-120070-1F1# ODE-3-120070-101# 1,5 2 7 1 

ODE-3-220070-1F4# ODE-3-220070-104# 1,5 2 7 2 

ODE-3-220105-1F4# ODE-3-220105-104# 2,2 3 10,5 2 

nd. ODE-3-320153-104# 4,0 5 15,3 3 

200 ς 240 V + / - 10% ς ǿŜƧǏŎƛŜ о-fazowe ς ǿȅƧǏŎƛŜ о-fazowe 

Numer modelu kW 
kW HP 

tǊŊŘ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ 

(A) 

Rozmiar 
obudowy Z filtrem Bez filtra 

nd. ODE-3-120023-301# 0,37 0,5 2,3 1 

nd. ODE-3-120043-301# 0,75 1 4,3 1 

nd. ODE-3-120070-301# 1,5 2 7 1 

ODE-3-220070-3F4# ODE-3-220070-304# 1,5 2 7 2 

ODE-3-220105-3F4# ODE-3-220105-304# 2,2 3 10,5 2 

ODE-3-320180-3F4# ODE-3-320180-304# 4,0 5 18 3 

ODE-3-320240-3F4# ODE-3-320240-304# 5,5 7,5 24 3 

ODE-3-420300-3F4# ODE-3-420300-304# 7,5 10 30 4 

ODE-3-420460-3F4# ODE-3-420460-304# 11 15 46 4 

380 ς 480 V + / - 10% ς ǿŜƧǏŎƛŜ о-fazowe ς wyƧǏŎƛŜ о-fazowe 

Numer modelu kW 
kW HP 

tǊŊŘ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ 

(A) 
Obudowy 

Z filtrem Bez filtra 

ODE-3-140022-3F1# ODE-3-140022-301# 0,75 1 2,2 1 

ODE-3-140041-3F1# ODE-3-140041-301# 1,5 2 4,1 1 

ODE-3-240041-3F4# ODE-3-240041-304# 1,5 2 4,1 2 

ODE-3-240058-3F4# ODE-3-240058-304# 2,2 3 5,8 2 

ODE-3-240095-3F4# ODE-3-240095-304# 4 5 9,5 2 

ODE-3-340014-3F4# ODE-3-340014-304# 5,5 7,5 14 3 

ODE-3-340018-3F4# ODE-3-340018-304# 7,5 10 18 3 

ODE-3-340240-3F42 ODE-3-340240-3042 11 15 24 3 

ODE-3-440300-3F42 ODE-3-440300-3042 15 20 30 4 

ODE-3-440390-3F42 ODE-3-440390-3042 18,5 25 39 4 

ODE-3-440460-3F42 ODE-3-440460-3042 22 30 46 4 

UWAGA 
W przypadku obudowy LtнлΣ ȊŀƳƛŜƴƛŏ ΨІΩ ƴŀ ΨнΩ 
W przypadku obudowy  IP66 bez ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀΣ ȊŀƳƛŜƴƛŏ ΨІΩ ƴŀ Ψ·Ω 
W przypadku obudowy IP66 z ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳΣ ȊŀƳƛŜƴƛŏ ΨІΩ ƴŀ Ψ¸Ω 
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3. Instalacja mechaniczna 

3.1. Informacje ogólne 
¶ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ƴŀƭŜȍȅ Ƴƻƴǘƻǿŀŏ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ ǿ ǇƻȊȅŎƧƛ ǇƛƻƴƻǿŜƧΣ ƴŀ ǇƱŀǎƪƛŜƧΣ ƻƎƴƛƻǘǊǿŀƱŜƧΣ ǿƻƭƴŜƧ ƻŘ ǿƛōǊŀŎƧƛ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ 
ƳƻƴǘŀȍƻǿŜƧΣ ǳȍȅǿŀƧŊŎ ȊƛƴǘŜƎǊƻǿŀƴȅŎƘ ƻǘǿƻǊƽǿ ƳƻƴǘŀȍƻǿȅŎƘ ƭǳō ǎȊȅƴ ƳƻƴǘŀȍƻǿȅŎƘ 5Lb όǊƻȊƳƛŀǊ obudowy ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ м ƛ нύΦ 

¶ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ Ltнл ƴŀƭŜȍȅ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ǿ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪǳ ƻ ǎǘƻǇƴƛǳ ȊŀƴƛŜczyszczenia tylko 1 lub 2. 

¶ bƛŜ Ƴƻƴǘƻǿŀŏ ƱŀǘǿƻǇŀƭƴȅŎƘ ƳŀǘŜǊƛŀƱƽǿ ǿ Ǉƻōƭƛȍǳ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ 

¶ ¦ǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ƳƛƴƛƳŀƭƴŜ ǇǊȊŜǎǘǊȊŜƴƛŜ ŎƘƱƻŘȊŊŎŜΣ Ƨŀƪ ǿȅǎȊŎȊŜƎƽƭƴƛƻƴƻ ǿ ǎŜƪŎƧƛ оΦр ƛ оΦтΣ ǎŊ zachowane 

¶ ¦ǇŜǿƴƛŏ ǎƛťΣ ȍŜ ȊŀƪǊŜǎ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ƴƛŜ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊa dopuszczalnych ǿŀǊǘƻǏŏ Řƭŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜΣ ǇƻŘŀƴȅŎƘ ǿ ǎŜƪŎƧƛ фΦм 

¶ ½ŀǇŜǿƴƛŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ŎȊȅǎǘŜΣ ǿƻƭƴŜ ƻŘ ǿƛƭƎƻŎƛ ƛ ǎǳōǎǘŀƴŎƧƛ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŀƧŊŎȅŎƘ ǇƻǿƛŜǘǊȊŜ ŎƘƱƻŘȊŊŎŜΣ ǎǇŜƱƴƛŀƧŊŎŜ ǿȅƳƻƎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ 
ŎƘƱƻŘȊŜƴƛŀ ǳǊȊŊŘȊŜƵ hǇǘƛŘǊƛǾŜ 

3.2. LƴǎǘŀƭŀŎƧŀ ǎǇŜƱƴƛŀƧŊŎŀ ǿarunki UL 
Patrz sekcja 9.3 na stronie 27 ǿ ŎŜƭǳ ǳȊȅǎƪŀƴƛŀ ŘƻŘŀǘƪƻǿȅŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ȊƎƻŘƴƻǏŎƛ ¦[Φ 

3.3. ²ȅƳƛŀǊȅ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴŜ ƛ Ƴƻƴǘŀȍ ς obudowa IP20 

   
Rozm 

iar 
A B C D E F G H I J Masa 

mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal kg funt 

1 173 6,81 160 6,30 109 4.29 162 6,38 5 0,20 123 4,84 83 3,27 50 1,97 5,5 0,22 10 0,39 1,0 2,2 

2 221 8,70 207 8,15 137 5,39 209 8,23 5,3 0,21 150 5,91 110 4,33 63 2,48 5,5 0,22 10 0,39 1,7 3,8 

3 261 10,28 246 9,69 - - 247 9,72 6 0,24 175 6,89 131 5,16 80 3,15 5,5 0,22 10 0,39 3,2 7,1 

4 420 16,54 400 15,75 - - 400 15,75 8 0,31 212 8,35 171 6,73 125 4,92 8,2 0,32 14,8 0,58 9,1 20,1 

|Ǌǳōȅ ƳƻŎǳƧŊŎŜ Rozmiar obudowy 1 ς 3 4 x M5 (#8) Rozmiar obudowy 4 4 x M8 

Moment dociŊgajŊcy dla zacisków 
sterowniczych 

Rozmiar obudowy 1 ς 3 Zaciski sterownicze 0,8 Nm (7 lb-in) Zaciski zasilania 1 Nm (9 lb-in) 

Rozmiar obudowy 4 Zaciski sterownicze 0,8 Nm (7 lb-in) Zaciski zasilania 4 Nm (35 lb-in) 

3.4. ²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƻōǳŘƻǿȅ  ς IP20 
¶ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ Ltнл ƴŀŘŀƧŊ ǎƛť Řƻ ǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǿ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪǳ ƻ ǎǘƻǇƴƛǳ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŜƴƛŀ ǿȅƴƻǎȊŊŎȅƳ мΣ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ L9/-664-мΦ ² ǏǊƻŘƻǿƛǎƪǳ ƻ 

stopniu zanieczyszczenia 2 i pƻǿȅȍŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ƴŀƭŜȍȅ Ƴƻƴǘƻǿŀŏ ǿ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧ ǎȊŀŦŎŜ ǎǘŜǊƻǿƴƛŎȊŜƧ Ȋ ǿȅǎǘŀǊŎȊŀƧŊŎȅƳ ǎǘƻǇƴƛŜƳ 
ƻŎƘǊƻƴȅΣ ŀōȅ ǿƻƪƽƱ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ǎǘƻǇƛŜƵ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŜƴƛŀ мΦ 

¶ hōǳŘƻǿȅ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ǿȅƪƻƴŀƴŜ Ȋ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳ ǇǊȊŜǿƻŘȊŊŎŜƎƻ ŎƛŜǇƱƻΦ 

¶ ½ŀǇŜǿƴƛŏ ƳƛƴƛƳŀƭƴŜ ǇǊȊŜǏǿƛǘȅ Ȋ ŘƻƧǏŎƛŜƳ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀ ǿƻƪƽƱ ƳƻƴǘƻǿŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ Ƨŀƪ ǇƻƪŀȊŀƴƻ ǇƻƴƛȍŜƧΦ 

¶ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ƻōǳŘƻǿȅ Ȋ ƻǘǿƻǊŀƳƛ ǿŜƴǘȅƭŀŎȅƧƴȅƳƛΣ ƻǘǿƻǊȅ ǘŜ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ǊƻȊƳƛŜǎȊŎȊƻƴŜ ǇƻƴƛȍŜƧ ƛ ǇƻǿȅȍŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ w 
ŎŜƭǳ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀ ǿƱŀǏŎƛǿŜƧ ŎȅǊƪǳƭŀŎƧƛ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀΦ tƻǿƛŜǘǊȊŜ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ŘƻǇǊƻǿŀŘȊŀƴŜ ǇƻƴƛȍŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƛ ƻŘǇǊƻǿŀŘȊŀƴŜ Ȋ ǇƻǿǊƻǘŜƳ 
ǇƻǿȅȍŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 

¶ ² ǏǊƻŘƻǿƛǎƪǳΣ ǿ ƪǘƽǊȅƳ ǿŀǊǳƴƪƛ ǘŜƎƻ ǿȅƳŀƎŀƧŊΣ ƻōǳŘƻǿŀ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴŀ ǘŀƪΣ ŀōȅ ŎƘǊƻƴƛŏ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇǊȊŜŘ 
ŘƻǎǘťǇŜƳ ǇȅƱǳ Ȋ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀΣ ƎŀȊƽǿ ƛ ŎƛŜŎȊȅ ǇƻǿƻŘǳƧŊŎȅŎƘ ƪƻǊƻȊƧťΣ ǇǊȊŜǿƻŘȊŊŎȅŎƘ ǎǳōǎǘŀƴŎƧƛ ȊŀƴƛŜŎȊȅǎȊŎȊŀƧŊŎȅŎƘ όǘŀƪƛŎƘ Ƨŀƪ ƪƻƴŘŜƴǎŀŎƧŀΣ 
ǇȅƱ ǿťƎƭƻǿȅ ƛ ŎȊŊǎǘŜŎȊƪƛύ ƻǊŀȊ ŀŜǊƻȊƻƭƛ ƭǳō ǿƻŘȅ ǇǊȅǎƪŀƧŊŎŜƧ Ȋ ŘƻǿƻƭƴŜƎƻ ƪƛŜǊǳƴƪǳΦ 

¶ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ŜƪǎǇƭƻŀǘŀŎƧƛ ǿ ƻǘƻŎȊŜƴƛǳ ƻ ŘǳȍŜƧ ǿƛƭƎƻǘƴƻǏŎƛΣ ǿȅǎƻƪƛƳ ǎǘťȍŜƴƛǳ ǎƻƭƛ ƭǳō ŎƘŜƳƛƪŀƭƛƽǿ ƴŀƭŜȍȅ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ 
ǎȊŎȊŜƭƴŊ ƻōǳŘƻǿť όōŜȊ ƻǘǿƻǊƽǿ ǿŜƴǘȅƭŀŎȅƧƴȅŎƘύΦ  

YƻƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƛ ǳƪƱŀŘ ƻōǳŘƻǿȅ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴŜ ǘŀƪΣ ŀōȅ ǇƻȊƻǎǘŀǿƛŀƱȅ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǏŎƛŜȍƪƛ ƛ ǇǊȊŜǏǿƛǘȅ ǿŜƴǘȅƭŀŎȅƧƴŜΣ ƪǘƽǊŜ ǳƳƻȍƭƛǿƛŊ 
ŎȅǊƪǳƭŀŎƧť ǇƻǿƛŜǘǊȊŀ ǇǊȊŜȊ ǊŀŘƛŀǘƻǊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ CƛǊƳŀ LƴǾŜǊǘŜƪ 5ǊƛǾŜǎ ȊŀƭŜŎŀ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ƳƛƴƛƳŀƭƴŜ ǊƻȊƳƛŀǊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ 
montowanych w niewentylowanych metalowych obudowach:- 

 

 Rozmiar 
przemiennika 

X 
Nad 
i pod 

Y 
Po obu 

stronach 

Z 

tƻƳƛťŘȊȅ 
Zalecany 
ǇǊȊŜǇƱyw 
powietrza 

 mm cal mm cal mm cal CFM (ft3/min) 

1 50 1,97 50 1,97 33 1,30 11 

2 75 2,95 50 1,97 46 1,81 22 

3 100 3,94 50 1,97 52 2,05 60 

4 100 3,94 50 1,97 52 2,05 120 

Uwaga: 

²ȅƳƛŀǊ ½ ȊŀƪƱŀŘŀΣ ȍŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ǎŊ ƳƻƴǘƻǿŀƴŜ ƻōƻƪ ǎƛŜōƛŜ ōez 
ƻŘǎǘťǇǳΦ 
 
¢ȅǇƻǿŜ ǎǘǊŀǘȅ ŎƛŜǇƱŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿȅƴƻǎȊŊ о҈ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ǊƻōƻŎȊŜƎƻΦ 
 
tƻǿȅȍŜƧ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ƧŜŘȅƴƛŜ ǿǎƪŀȊƽǿƪƛΣ ŀ ǊƻōƻŎȊŀ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ 
ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ a¦{L ōȅŏ ǳǘǊȊȅƳŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ŎŀƱȅ ŎȊŀǎΦ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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3.5. Wymiary mechaniczne ς obudowa IP66 (Nema 4X) 
 

 
 

Rozmiar 
przemienn

ika 

A B D E F G H I J Masa 

mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal mm cal kg funt 

1 232,0 9,13 207,0 8,15 189,0 7,44 25,0 0,98 179,0 7,05 161,0 6,34 148,5 5,85 4,0 0,16 8,0 0,31 3,1 6,8 

2 257,0 10,12 220,0 8,67 200,0 7,87 28,5 1,12 187,0 7,36 188,0 7,40 176,0 6,93 4,2 0,17 8,5 0,33 4,1 9,0 

3 310,0 12,20 276,5 10,89 251,5 9,90 33,4 1,31 252 9,92 211,0 8,30 197,5 7,78 4,2 0,17 8,5 0,33 7,6 16,7 

|Ǌǳōȅ ƳƻŎǳƧŊŎŜ Wszystkie rozmiary 
obudowy 

4 x M4 (#8) 

Moment dociŊgajŊcy 
mocowania Ǐrub 

Wszystkie rozmiary 
obudowy 

Zaciski sterownicze 0,5 Nm (7 lb-in) 

Zaciski zasilania 1 Nm (9 lb-in) 

3.6. ²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ όLtссύ 
¶ Przed zamontowaniem przemiennikŀ ƴŀƭŜȍȅ ǎƛť ǳǇŜǿƴƛŏΣ ȍŜ ǿȅōǊŀƴŀ ƭƻƪŀƭƛȊŀŎƧŀ ǎǇŜƱƴƛŀ ǿȅƳƻƎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ƻŎƘǊƻƴȅ ǏǊƻŘƻǿƛǎƪŀ Řƭŀ 

przemiennika przedstawionego w sekcji 9.1 

¶ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀƳƻƴǘƻǿŀŏ ǇƛƻƴƻǿƻΣ ƴŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧΣ ǇƱŀǎƪƛŜƧ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ 

¶ bŀƭŜȍȅ ȊŀŎƘƻǿŀŏ ƳƛƴƛƳŀƭƴȅ ƻŘǎǘťǇ ƳƻƴǘŀȍƻǿȅΣ Ƨŀƪ ǇƻƪŀȊŀƴƻ ǿ ǘŀōŜƭƛ ǇƻƴƛȍŜƧ 

¶ aƛŜƧǎŎŜ Ƴƻƴǘŀȍǳ ƛ ǿȅōǊŀƴŜ ƳƻŎƻǿŀƴƛŀ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ǿȅǎǘŀǊŎȊŀƧŊŎŜΣ ŀōȅ ǳǘǊȊȅƳŀŏ ŎƛťȍŀǊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ 

¶ ¦ȍȅǿŀƧŊŎ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ƨŀƪƻ ǎȊŀōƭƻƴ ƭǳō ǿȅƳƛŀǊƽǿ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴȅŎƘ ǇƻǿȅȍŜƧΣ ȊŀȊƴŀŎȊȅŏ ƳƛŜƧǎŎŀ ƴŀ ƻǘǿƻǊȅ 

¶ YƻƴƛŜŎȊƴŜ ǎŊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ŘƱŀǿƛƪƛ ƪŀōƭƻǿŜ Řƻ ȊŀŎƘƻǿŀƴƛŀ ǎǘƻǇƴƛŀ ƻŎƘǊƻƴȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ hǘǿƻǊȅ ǇƻŘ ŘƱŀǿƛƪƛ ƴŀ ƪŀōƭŜ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƛ ǎƛƭƴƛƪŀ 
ǎŊ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳƪǎȊǘŀƱǘƻǿŀƴŜ ǿ ƻōǳŘƻǿƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ȊŀƭŜŎŀƴŜ ǊƻȊƳƛŀǊȅ ŘƱŀǿƛƪƽǿ ȊƻǎǘŀƱȅ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴŜ ǇƻǿȅȍŜƧΦ hǘǿƻǊȅ ǇƻŘ ŘƱŀǿƛki na 
kable sterownicze moȍƴŀ ǇǊȊȅŎƛŊŏΣ ƧŜǏƭƛ ǘƻ ƪƻƴƛŜŎȊƴŜΦ 

 
 

 

 
 
 

 

 Rozmiar 
przemiennika 

X nad i pod Y po obu stronach 

 mm cal mm cal 

1 200 7,87 10 0,39 

2 200 7,87 10 0,39 

3 200 7,87 10 0,39 

Uwaga: 

¢ȅǇƻǿŜ ǎǘǊŀǘȅ ŎƛŜǇƱŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿȅƴƻǎȊŊ ƻƪΦ о҈ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ 
roboczego. 

 
tƻǿȅȍŜƧ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ƧŜŘȅƴƛŜ ǿǎƪŀȊƽǿƪƛΣ ŀ ǊƻōƻŎȊŀ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ 
ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ a¦{L ōȅŏ ǳǘǊȊȅƳŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ŎŀƱȅ ŎȊŀǎΦ 

wƻȊƳƛŀǊȅ ŘƱŀǿƛƪƽǿ ƪŀōƭƻǿȅŎƘ 

Rozmiar 
przemiennika 

Przewód 
ȊŀǎƛƭŀƧŊŎȅ 

Przewód 
silnikowy 

Przewody 
sterownicze 

1 M20 (PG13,5) M20 (PG13,5) M20 (PG13,5) 

2 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5) 

3 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13,5) 

 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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3.7. tƱȅǘƪŀ ŘƱŀǿƛƪƻǿŀ ƛ ōƭƻƪŀŘŀ przemiennika 
½ŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƎƻ ǎȅǎǘŜƳǳ ŘƱŀǿƛƪƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ ƴƛŜȊōťŘƴŜ Řƻ ȊŀŎƘƻǿŀƴƛŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿȅŎƘ Lt κ bŜƳŀΦ  tƱȅǘƪŀ 
ŘƱŀǿƛƪƻǿŀ Ƴŀ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳŦƻǊƳƻǿŀƴŜ ƻǘǿƻǊȅ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜ ƴŀ ǇǊȊȅƱŊŎȊŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ Řƻ ǇǊŀŎȅ Ȋ ŘƱŀǿƛƪŀƳƛΣ Ƨŀƪ 
ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ǿ ǇƻƴƛȍǎȊŜƧ ǘŀōŜƭƛΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƪƻƴƛŜŎȊƴƻǏŎƛ ŘƻŘŀǘƪƻǿȅŎƘ ƻǘǿƻǊƽǿΣ Ƴƻȍƴŀ ƧŜ ǿȅǿƛŜǊŎƛŏ do ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧ ǿƛŜƭƪƻǏŎƛΦ 
²ƛŜǊŎŜƴƛŜ ƴŀƭŜȍȅ ǿȅƪƻƴŀŏ ƻǎǘǊƻȍƴƛŜΣ ŀōȅ ȊŀǇƻōƛŜŎ ǇǊȊŜŘƻǎǘŀƴƛǳ ǎƛť ȊǿƛŜǊŎƛƴ Řƻ ǏǊƻŘƪŀ ǇǊƻŘǳƪǘǳΦ 

wƻȊƳƛŀǊȅ ƛ ǘȅǇȅ ƻǘǿƻǊƽǿ ȊŀƭŜŎŀƴŜ ǇƻŘ ŘƱŀǿƛƪƛ ƪŀōƭƻǿŜΥ 

 tǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ ƛ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜ tǊȊŜǿƻŘȅ ǎǘŜǊƻǿƴƛŎȊŜ ƛ ǎȅƎƴŀƱƻǿŜ 

 Rozmiar otworu 5Ʊŀǿƛƪ 
anglosaski 

5Ʊŀǿƛƪ 
metryczny 

Rozmiar 
otworu 

5Ʊŀǿƛƪ 
anglosaski 

5Ʊŀǿƛƪ 
metryczny 

Rozmiar 1 22 mm PG13,5  M20  22 mm PG13,5  M20  

Rozmiar 2 i 3 27 mm  PG21 M25  22 mm PG13,5  M20  

Rozmiary otworów na rury elektroinstalacyjne: 

 |ǊŜŘƴƛŎŀ ǿƛŜǊǘƱŀ wƻȊƳƛŀǊ ǇǊȊŜƳȅǎƱƻǿȅ  Metryczny 

Rozmiar 1 28 mm ¾ cala 21 

Rozmiar 2 i 3 35 mm 1 cal 27 

¶ {ǘƻǇƛŜƵ ƻŎƘǊƻƴȅ Lt όα¢ȅǇέύ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǿȅƳƻƎŀƳƛ ¦[ ƧŜǎǘ ȊŀƎǿŀǊŀƴǘƻǿŀƴȅ ǘȅƭƪƻ ǿƽǿŎȊŀǎΣ ƧŜǏƭƛ ƪŀōƭŜ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴŜ ōťŘŊ Ȋ 
zastosowaniem dopuszczonej przez UL tuleƛ ƭǳō ǳǎȊŎȊŜƭƪƛ Řƭŀ ŜƭŀǎǘȅŎȊƴȅŎƘ ǎȅǎǘŜƳƽǿ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎȅƧƴȅŎƘΣ ƪǘƽǊŜ ǿȅƪŀȊǳƧŊ 
ǿȅƳŀƎŀƴȅ ǎǘƻǇƛŜƵ ƻŎƘǊƻƴȅ όα¢ȅǇέύ 

¶ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴƛŀ ǊǳǊ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎȅƧƴȅŎƘΣ ƻǘǿƻǊȅ ǿƭƻǘƻǿŜ ǊǳǊȅ ŜƭŜƪǘǊƻƛƴǎǘŀƭŀŎȅƧƴŜƧ ƳǳǎȊŊ ƳƛŜŏ ǎǘŀƴŘŀǊŘƻǿŊ ǏǊŜŘƴƛŎť 
dla wymaganych wieƭƪƻǏŎƛ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǿȅƳƻƎŀƳƛ b9/ 

¶ Nieprzeznaczone do instalowania z zastosowaniem sztywnych systemów elektroinstalacyjnych 

.ƭƻƪƻǿŀƴƛŜ ƻŘƱŊŎȊƴƛƪŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ 

W modelach Ȋ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ ƎƱƽǿƴȅƳ ƛǎǘƴƛŜƧŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ  zablokowania przemiennika ǿ ǇƻȊȅŎƧƛ ΨhŦŦΩ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƪƱƽŘƪƛ ƪƭŀƳǊƻǿŜƧ ƻ 
ǏǊŜŘƴƛŎȅ нл ƳƳ όƴƛŜ ǿŎƘƻŘȊƛ ǿ ǎƪƱŀŘ ȊŜǎǘŀǿǳύΦ 

tƱȅǘƪŀ ŘƱŀǿƛƪƻǿŀ Ltсс κ b9a! п· Blokada przemiennika IP66 / NEMA 4X 

  

3.8. Usuwanie pokrywy zacisków 
!ōȅ ǳȊȅǎƪŀŏ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǇǊȊȅƱŊŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘΣ ƴŀƭŜȍȅ ȊŘƧŊŏ ǇǊȊŜŘƴƛŊ ƻǎƱƻƴť ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴȅ ǎǇƻǎƽōΦ 

Przemienniki IP66 / NEMA 4X 

²ȅƪǊťŎŜƴƛŜ н ǏǊǳō Ȋ ǇǊȊƻŘǳ ǇǊƻŘǳƪǘǳ ǿ ǎǇƻǎƽō ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴȅ ǇƻƴƛȍŜƧ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǇǊȊȅƱŊŎȊŜƴƛƻǿȅŎƘΦ 

 

3.9. wǳǘȅƴƻǿŜ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎȅƧƴŜ 
Przemienniƪ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǇƻŘŘŀǿŀƴȅ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛƻƳ ƪƻƴǎŜǊǿŀŎȅƧƴȅƳ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǳǎǘŀƭƻƴȅƳ ƘŀǊƳƻƴƻƎǊŀƳŜƳΣ ǘƻ ǇƻȊǿƻƭƛ ǳǘǊȊȅƳŀŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ 
ǿŀǊǳƴƪƛ ǇǊŀŎȅ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΦ bŀƭŜȍȅ ǇǊȊȅ ǘȅƳ ǇŀƳƛťǘŀŏΣ ŀōȅΥ 

¶ ¢ŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ōȅƱŀ Ǌƽǿƴŀ ƭǳō ƴƛȍǎȊŀ ƻŘ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǿ ǎŜƪŎƧƛ α²ŀǊǳƴƪƛ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀέΦ 

¶ ²ŜƴǘȅƭŀǘƻǊȅ ǊŀŘƛŀǘƻǊŀ ǎǿƻōƻŘƴƛŜ ǎƛť ǇƻǊǳǎȊŀƱȅ ƛ ōȅƱȅ ǿƻƭƴŜ ƻŘ ǇȅƱǳΦ 

¶ hōǳŘƻǿŀΣ ǿ ƪǘƽǊŜƧ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪΣ ōȅƱŀ ǿƻƭƴŀ ƻŘ ǇȅƱǳ ƛ ƪƻƴŘŜƴǎŀŎƧƛΤ ǇƻƴŀŘǘƻ ǿŜƴǘȅƭŀǘƻǊȅ ƛ ŦƛƭǘǊȅ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀ Ǉƻwinny 
ōȅŏ ǎǇǊŀǿŘȊŀƴŜ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƎƻ ǇǊȊŜǇƱȅǿǳ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀΦ 

 
bŀƭŜȍȅ ǊƽǿƴƛŜȍ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊŀŏ ƪƻƴǘǊƻƭŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴȅŎƘΣ ǳǇŜǿƴƛŀƧŊŎ ǎƛťΣ ȍŜ ȊŀŎƛǎƪƛ ǏǊǳōƻǿŜ ǎŊ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿƻ ŘƻƪǊťŎƻƴŜΣ ŀ 
ǇǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ ƴƛŜ ƳŀƧŊ ƻȊƴŀƪ ǳǎȊƪƻŘȊŜƵ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀƴȅŎƘ ǿȅǎƻƪŊ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŊΦ  



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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4. tǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎe 

4.1. tƻŘƱŊŎȊŀƴƛŜ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 

 

bƛƴƛŜƧǎȊŀ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŀ Ƴŀ ǎƱǳȍȅŏ Ƨŀƪƻ ǇǊȊŜǿƻŘƴƛƪ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜƧ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΦ CƛǊƳŀ LƴǾŜǊǘŜƪ 5ǊƛǾŜǎ [ǘŘ ƴƛŜ Ǉƻƴƻǎƛ ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛŀƭƴƻǏŎƛ za 
ȊƎƻŘƴƻǏŏ ƭǳō ōǊŀƪ ȊƎƻŘƴƻǏŎƛ Ȋ ƴƻǊƳŀƳƛ ς lokalnymi, krajowymi lub innymi ς w zakresie instalacji niniejszego przemiennika lub 
ȊǿƛŊȊŀƴŜƎƻ Ȋ ƴƛƳ ǎǇǊȊťǘǳΦ ½ƭŜƪŎŜǿŀȍŜƴƛŜ ƴƻǊƳ ǇƻŘŎȊŀǎ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ƳƻȍŜ ǎƪǳǘƪƻǿŀŏ ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛŜƳ ƴƛŜōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ƻōǊŀȍŜƵ ŎƛŀƱŀ 
ƛκƭǳō ǳǎȊƪƻŘȊŜƴƛŀ ǎǇǊȊťǘǳΦ 

 

bƛƴƛŜƧǎȊŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴŜ ƧŜǎǘ ǿ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊȅ ǿȅǎƻƪƛŜƎƻ ƴŀǇƛťŎƛŀΣ ƪǘƽǊȅŎƘ ǿȅƱŀŘƻǿŀƴƛŜ ƴŀǎǘťǇǳƧŜ Ǉƻ 
ƻƪǊŜǏƭƻƴȅƳ ŎȊŀǎƛŜ ƻŘ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀ ƎƱƽǿƴŜƎƻ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ tǊȊŜŘ ǊƻȊǇƻŎȊťŎƛŜƳ ŎȊȅƴƴƻǏŎƛ ǇǊȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪǳ ƴŀƭŜȍȅ ƻŘƛȊƻƭƻǿŀŏ 
ƎƱƽǿƴŜ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƻŘ ǿŜƧǏŏ ƭƛƴƛƻǿȅŎƘΦ hŘŎȊŜƪŀŏ ŘȊƛŜǎƛťŏ όмлύ ƳƛƴǳǘΣ ŀȍ ƪƻƴŘŜƴǎŀǘƻǊȅ ǳƭŜƎƴŊ ǊƻȊƱŀŘƻǿŀƴƛǳ Řƻ ōŜȊǇƛŜŎȊƴŜƎƻ ǇƻȊƛƻƳǳ 
ƴŀǇƛťŎƛŀΦ bƛŜǇǊȊŜǎǘǊȊŜƎŀƴƛŜ ǘŜƎƻ ǏǊƻŘƪŀ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ƳƻȍŜ ǎƪǳǘƪƻǿŀŏ ǇƻǿŀȍƴȅƳƛ ƻōǊŀȍŜƴƛŀƳƛ ŎƛŀƱŀ ƭǳō ǳǘǊŀǘŊ ȍȅŎƛŀΦ 

 

¢ȅƭƪƻ ǿȅƪǿŀƭƛŦƛƪƻǿŀƴƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȅ ȊŀȊƴŀƧƻƳƛŜƴƛ Ȋ ƪƻƴǎǘǊǳƪŎƧŊ ƛ ŘȊƛŀƱŀƴƛŜƳ ǘŜƎƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ƛ ȊǿƛŊȊŀƴȅƳƛ Ȋ ƴƛƳ ȊŀƎǊƻȍŜƴƛŀƳƛ Ǉƻǿƛƴƴƛ 
ƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏΣ ƴŀǎǘŀǿƛŀŏΣ ƻōǎƱǳƎƛǿŀŏ ƛ ǎŜǊǿƛǎƻǿŀŏ ǘƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜΦ tǊȊŜŘ ǇƻŘƧťŎƛŜƳ ŘŀƭǎȊȅŎƘ ƪǊƻƪƽǿ ƴŀƭŜȍȅ ǿ ǇŜƱƴƛ ǇǊȊŜŎȊȅǘŀŏ ƛ 
ȊǊƻȊǳƳƛŜŏ ƴƛƴƛŜƧǎȊŊ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧť ƻōǎƱǳƎƛ ƛ ƛƴƴŜ ŘƻƱŊŎȊƻƴŜ ƛƴǎǘǊǳƪŎƧŜΦ bƛŜǇǊȊŜǎǘǊȊŜƎŀƴƛŜ ǘŜƎƻ ǏǊƻŘƪŀ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ƳƻȍŜ ǎƪǳǘƪƻǿŀŏ 
ǇƻǿŀȍƴȅƳƛ ƻōǊŀȍŜƴƛŀƳƛ ŎƛŀƱŀ ƭǳō ǳǘǊŀǘŊ ȍȅŎƛŀΦ 

²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǳȊƛŜƳƛŀƴƛŀ 
½ŀŎƛǎƪ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎȅ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ƛƴŘȅǿƛŘǳŀƭƴƛŜ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ .9½th|w95bLh Řƻ ȊōƛƻǊŎȊŜƧ ǎȊȅƴȅ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŜƧ ǿ 
ƳƛŜƧǎŎǳ Ƴƻƴǘŀȍǳ όȊŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ŦƛƭǘǊŀΣ ƧŜǏƭƛ ƧŜǎǘ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴȅύΦ tƻƱŊŎȊŜƴƛŀ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ƴƛŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ǇǊȊŜōƛŜƎŀŏ ǿ Ǉťǘli 
ƻŘ ƧŜŘƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Řƻ ŘǊǳƎƛŜƎƻ ŀƴƛ Řƻ ƭǳō Ȋ ƛƴƴŜƎƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀΦ LƳǇŜŘŀƴŎƧŀ Ǉťǘƭƛ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŜƧ Ǉƻǿƛƴƴŀ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀŏ ǿƱŀǏŎƛǿȅm przepisom 
ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀΦ ² ŎŜƭǳ ǎǇŜƱƴƛŜƴƛŀ ǿȅƳƻƎƽǿ ¦[ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀΣ ƴŀƭŜȍȅ ǎǘƻǎƻǿŀŏ ŘƻǇǳǎȊŎȊƻƴŜ ǇǊȊŜȊ ƴƻǊƳť ¦[ 
ƪƻƵŎƽǿƪƛ ƪŀōƭƻǿŜ ȊŀŎƛǎƪŀƴŜ ǇƛŜǊǏŎƛŜƴƛƻǿƻΦ  
¦ȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ǉƻǿƛƴƴƻ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ǳƪƱŀŘǳΦ LƳǇŜŘŀƴŎƧŀ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ Ǉƻǿƛƴƴŀ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀŏ 
ǿȅƳƻƎƻƳ ƪǊŀƧƻǿȅŎƘ ƛ ƭƻƪŀƭƴȅŎƘ ǇǊȊŜǇƛǎƽǿ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ƛκƭǳō ƴƻǊƳ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴƻǏŎƛΦ /ƛŊƎƱƻǏŏ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎȅŎƘ 
Ǉƻǿƛƴƴŀ ōȅŏ ǇƻŘŘŀǿŀƴŀ ƻƪǊŜǎƻǿŜƧ ƪƻƴǘǊƻƭƛΦ 
Ochronny przewód uziemiŀƧŊŎȅ 
tƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛŀ ǇǊȊŜƪǊƻƧǳ ƻŎƘǊƻƴƴŜƎƻ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŜƎƻ Ƴǳǎƛ ōȅŏ Ŏƻ ƴŀƧƳƴƛŜƧ Ǌƽǿƴŀ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ ǇǊȊŜƪǊƻƧǳ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ. 

¦ȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ 
UȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ Řƭŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ǿȅƳŀƎŀƴŜ ǇǊȊŜȊ ƴƻǊƳȅΦ WŜŘŜƴ Ǉǳƴƪǘ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ Řƻ ǇǊȊȅƭŜƎŀƧŊŎŜƧ ƪƻƴǎǘǊǳƪŎƧƛ ǎǘŀƭƻǿŜƧ 
όŘȋǿƛƎŀǊΣ ōŜƭƪŀ ǎǘǊƻǇƻǿŀύΣ ǇǊťǘŀ ǇƻŘƱƻƎƻǿŜƎƻ ƭǳō ǎȊȅƴȅ ȊōƛƻǊŎȊŜƧΦ tǳƴƪǘȅ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ƻŘǇƻǿƛŀŘŀŏ ǿȅƳƻƎƻƳ ƪǊŀƧƻǿȅŎƘ ƛ ƭokalnych 
ǇǊȊŜǇƛǎƽǿ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ƛκƭǳō ƴƻǊƳ ŘƻǘȅŎȊŊŎȅŎƘ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴƻǏŎƛΦ  

Uziemienie silnika 
Uziemienie silnika musi ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ƧŜŘƴŜƎƻ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎȅŎƘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 

Monitoring doziemienia 
Wŀƪ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿΣ ƳƻȍŜ ǿȅǎǘŊǇƛŏ ǳǇƱȅǿ ǇǊŊŘǳ Řƻ ȊƛŜƳƛΦ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ȊƻǎǘŀƱƻ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴŜ ǘŀƪ, aby 
ǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ƳƛƴƛƳŀƭƴȅ Ƴƻȍƭƛǿȅ ǳǇƱȅǿ ǇǊŊŘǳΣ ǎǇŜƱƴƛŀƧŊŎ ǇǊȊȅ ǘȅƳ ǿǎȊŜƭƪƛŜ ǏǿƛŀǘƻǿŜ ƴƻǊƳȅΦ bŀ ǇƻȊƛƻƳ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƴŀǘťȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳ Ƴŀ ǿǇƱȅǿ 
ŘƱǳƎƻǏŏ ƛ ǘȅǇ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜƎƻΣ ŜŦŜƪǘȅǿƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀΣ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴŜ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŀ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎŜ ƛ ǊƻŘȊŀƧ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻwanego filtra RFI. 
WŜǏƭƛ ǿȅƳŀƎŀƴŜ ƧŜǎǘ ǳȍȅŎƛŜ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪŀ 9[/. όǿȅƱŊŎȊƴƛƪŀ ȊƛŜƳƴƻȊǿŀǊŎƛƻǿŜƎƻύΣ ƳŀƧŊ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ǿŀǊǳƴƪƛΥ - 

¶ bŀƭŜȍȅ ǳȍȅŏ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ǘȅǇǳ . 

¶ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ Řƻ ƻŎƘǊƻƴȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ȊŜ ǎǘŀƱŊ ǎƪƱŀŘƻǿŊ ǿ ǇǊŊŘȊƛŜ ǳǇƱȅǿƻǿȅƳ  

¶ bŀƭŜȍȅ ǳȍȅŏ ƻǎƻōƴȅŎƘ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƽǿ 9[/5 Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ 

4.2. hŘƱŊŎȊŀƴƛŜ ŦƛƭǘǊŀ 9a/ 
tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ Ȋ ŦƛƭǘǊŜƳ 9a/ ȊŀǎŀŘƴƛŎȊƻ ǿȅƪŀȊǳƧŊ ǿȅȍǎȊŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊŊŘǳ ŘƻȊƛŜƳƛŜƴƛŀΦ  5ƻ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵΣ ǿ ƪǘƽǊȅŎƘ ǿȅǎǘťǇǳƧŜ ǎŀƳƻŎȊȅƴne 
wyzwalanie bezpiecznikówΣ ŦƛƭǘǊ 9a/ Ƴƻȍƴŀ ƻŘƱŊŎȊȅŏ όǘȅƭƪƻ dla Ltнлύ ǇǊȊŜȊ ŎŀƱƪƻǿƛǘŜ ǳǎǳƴƛťŎƛŜ ǏǊǳōȅ 9a/ ȊƴŀƧŘǳƧŊŎŜƧ ǎƛť Ȋ ōƻƪǳ ǇǊƻŘǳƪǘǳΦ 

¦ǎǳƴŊŏ ǏǊǳōȅΣ Ƨŀƪ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ǇƻƴƛȍŜƧ ¦ǎǳƴƛťŎƛŜ ǏǊǳō ǇǊȊŜǊȅǿŀ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŜ 

  
tǊƻŘǳƪǘȅ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴŜ ǎŊ ǿ ƪƻƳǇƻƴŜƴǘȅ ǇǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴŜ Řƻ ǘƱǳƳƛŜƴƛŀ ǇǊȊŜǇƛťŏ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ǿ ŎŜƭǳ ƻŎƘǊƻƴȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 
ǇǊȊŜŘ ƭƛƴƛƻǿȅƳƛ ǎǘŀƴŀƳƛ ƴƛŜǳǎǘŀƭƻƴȅƳƛΣ ȊǿȅƪƭŜ ǇƻŎƘƻŘȊŊŎȅƳƛ Ȋ ǳŘŜǊȊŜƵ ǇƛƻǊǳƴŀ ƭǳō ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀ ǳǊȊŊŘȊŜƵ ƻ ǿȅǎƻƪƛŜƧ ƳƻŎȅ ƴŀ ǘȅƳ ǎamym 
zasilaniu. 

½ŀƪƻƵŎȊŜƴƛŜ ŜƪǊŀƴƽǿ όŜƪǊŀƴ ƪŀōƭŀύ 
½ŀŎƛǎƪ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ȊŀǇŜǿƴƛŀ Ǉǳƴƪǘ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ Řƭŀ ŜƪǊŀƴǳ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜƎƻΦ 9ƪǊŀƴ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǎƛƭƴƛƪƻǿŜƎƻ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ Řƻ 
ǘŜƎƻ ȊŀŎƛǎƪǳ όǇƻ ǎǘǊƻƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀύ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǊƽǿƴƛŜȍ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ Řƻ ǊŀƳȅ ǎƛƭƴƛƪŀ όǇƻ ǎǘǊƻƴƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀύΦ ¦ȍȅŏ ȊŀŎƛǎƪǳ ȊŀƪƻƵŎȊŜƴƛŀ ŜƪǊŀƴǳ 
lub zacisku EaL Řƻ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŀ ŜƪǊŀƴǳ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƛŜƳ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀΦ  

4.3. |ǊƻŘƪƛ ƻǎǘǊƻȍƴƻǏŎƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ŜƭŜƪǘǊȅŎȊƴŜƧ 
tƻŘƱŊŎȊȅŏ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǎŜƪŎƧŀƳƛ 4.9.1 i 4.9.2, upewniŀƧŊŎ ǎƛťΣ ȍŜ ǇǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎƪǊȊȅƴƪƛ ȊŀŎƛǎƪƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ ǎŊ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿŜΦ ²ȅǊƽȍƴƛŀ 
ǎƛť Řǿŀ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿŜ ǊƻŘȊŀƧŜ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŀΥ ǿ ƎǿƛŀȊŘť ƛ ǿ ǘǊƽƧƪŊǘΦ {Ǉƻǎƽō ǇƻƱŊŎȊŜƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛ ǿȊƎƭťŘŜƳ ƴŀǇƛťŎƛŀΣ ǇǊȊȅ 
ƪǘƽǊȅƳ ǎƛƭƴƛƪ Ƴŀ ōȅŏ ŜƪǎǇƭƻŀǘƻǿŀƴȅΦ ²ƛťŎŜƧ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ Ƴƻȍƴŀ ȊƴŀƭŜȋŏ ǿ ǎŜƪŎƧƛ 4.6 tǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎƪǊȊȅƴƪƛ ȊŀŎƛǎƪƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ.  
 
Wŀƪƻ ƪŀōƭŀ ƳƻŎȅ ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ǳȍȅŎƛŜ п-ȍȅƱƻǿŜƎƻΣ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǿ ƛȊƻƭŀŎƧƛ t/±Σ ƪǘƽǊȅ ƴŀƭŜȍȅ ǳƱƻȍȅŏ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ƻōƻǿƛŊȊǳƧŊŎȅƳƛ ǿ ōǊŀƴȍȅ 
przepisami i kodeksami praktyk. 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 

12 www.invertekdrives.com   
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4.4. tǊȊȅƱŊŎȊŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ 
¶ Dla zasilania 1-fazowego, ƴŀǇƛťŎƛŜ Ǉƻǿƛƴƴƻ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ [мκ[Σ [нκbΦ 

¶ Dla zasilania 3-fazowego, ƴŀǇƛťŎƛŜ Ǉƻǿƛƴƴƻ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ [мΣ [н ƛ [оΦ  YƻƭŜƧƴƻǏŏ ŦŀȊ ƴƛŜ ƧŜǎǘ ƛǎǘƻǘna. 

¶ !ōȅ ȊŀƎǿŀǊŀƴǘƻǿŀŏ ȊƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ǿȅƳƻƎŀƳƛ /9 ƛ / ¢ƛŎƪ 9a/Σ ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊŜǿƻŘǳ Ȋ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴƛŜƳ ǎȅƳŜǘǊȅŎȊƴȅƳΦ 

¶ Wymagana jest stacjonarna instalacja zgodnie z IEC61800-5-мΣ ǿȅǇƻǎŀȍƻƴŀ ǿ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ƻŘƱŊŎȊŀƧŊŎŜ ƳƛťŘȊȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜƳ 
OptidriǾŜ ƛ ȋǊƽŘƱŜƳ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǇǊŊŘŜƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴȅƳΦ ¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ƻŘƱŊŎȊŀƧŊŎŜ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ȊƎƻŘƴŜ Ȋ ƭƻƪŀƭƴȅƳƛ ȊŀǎŀŘŀƳƛ κ ǇǊȊŜǇƛǎŀƳƛ 
ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ όƴǇΦ ƴŀ ǘŜǊŜƴƛŜ 9ǳǊƻǇȅ 9bслнлп-м ǿ ǎǇǊŀǿƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊŜƵǎǘǿŀ ƳŀǎȊȅƴύΦ  

¶ ²ȅƳƛŀǊȅ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ȊƎƻŘƴŜ Ȋ ƭƻƪŀƭƴȅƳƛ ƴƻǊƳŀƳƛ i ǇǊȊŜǇƛǎŀƳƛΦ ²ǎƪŀȊƽǿƪƛ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ǿȅƳƛŀǊƽǿ ȊƻǎǘŀƱȅ ǇƻŘŀƴŜ ǿ ǎŜƪŎƧƛ фΦнΦ 

¶ hŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎŜ ƻŎƘǊƻƴť ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ƪŀōƭŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƎƻ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴŜ ǿ ƭƛƴƛƛ 
doprowadzania zasilania zgodnie z danymi w sekcji 9.2 Tabele danych znamionowychΦ .ŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ȊƎƻŘƴŜ Ȋ ƻōƻǿƛŊȊǳƧŊŎȅƳƛ 
ƭƻƪŀƭƴȅƳƛ ƴƻǊƳŀƳƛ ƭǳō ǇǊȊŜǇƛǎŀƳƛΦ  ½ŀǎŀŘƴƛŎȊƻ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǎŊ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ǘȅǇǳ ƎD όL9/ слнсфύ ƭǳō ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ¦[ ǘȅǇǳ WΣ ƧŜŘƴŀƪȍŜ ǿ 
niŜƪǘƽǊȅŎƘ ǇǊȊȅǇŀŘƪŀŎƘ ƳƻƎŊ ōȅŏ ǿȅƳŀƎŀƴŜ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƛ ǘȅǇǳ ŀwΦ /Ȋŀǎ ȊŀŘȊƛŀƱŀƴƛŀ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƽǿ ƴƛŜ ƳƻȍŜ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀŏ лΣр ǎŜƪǳƴŘȅΦ 

¶ WŜǏƭƛ ƭƻƪŀƭƴŜ ǇǊȊŜǇƛǎȅ ƴŀ ǘƻ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊΣ ȊŀƳƛŀǎǘ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪƽǿ Ƴƻȍƴŀ ǳȍȅŏ ǿȅƱŊŎȊƴƛƪƽǿ a/. ǘȅǇǳ . ƻ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ǿȅƳƛŀǊŀŎƘ ƛ 
równowaȍƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧΣ ǇƻŘ ǿŀǊǳƴƪƛŜƳΣ ȍŜ ƛŎƘ ȊŘƻƭƴƻǏŏ ȊŜǊǳƧŊŎŀ ƧŜǎǘ ǿȅǎǘŀǊŎȊŀƧŊŎŀ Řƻ ŘŀƴŜƧ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛΦ  

¶ WŜǏƭƛ ȋǊƽŘƱƻ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƧŜǎǘ ƻŘƱŊŎȊƻƴŜ ƻŘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ƴŀƭŜȍȅ ƻŘŎȊŜƪŀŏ Ŏƻ ƴŀƧƳƴƛŜƧ ол ǎŜƪǳƴŘ ǇǊȊŜŘ ǇƻƴƻǿƴȅƳ ǇƻŘƱŊŎȊŜƴƛŜƳ Ȋŀǎƛlania. 
tǊȊŜŘ ǳǎǳƴƛťŎƛŜƳ ǇƻƪǊȅǿȅ ȊŀŎƛǎƪǳ ƭǳō ǇǊȊȅƱŊŎȊŀ ƴŀƭŜȍȅ ƻŘŎȊŜƪŀŏ Ŏƻ ƴŀƧƳƴƛŜƧ р ƳƛƴǳǘΦ 

¶ aŀƪǎȅƳŀƭƴȅ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅ ǇǊŊŘ ȊǿŀǊŎƛƻǿȅ ƴŀ ȊŀŎƛǎƪŀŎƘ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎȅŎƘ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ L9/слпоф-1 wynosi 100 kA. 

¶ ½ŀƭŜŎŀ ǎƛť ȊŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀƴƛŜ ŘƱŀǿƛƪŀ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ǿ ƭƛƴƛƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧ Řƭŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ ǘŀƳΣ ƎŘȊƛŜ ǿȅǎǘťǇǳƧŜ ƧŀƪƛƪƻƭǿƛŜƪ Ȋ ǇƻƴƛȍǎȊȅŎƘ 
warunków:- 

o LƳǇŜŘŀƴŎƧŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ ƴƛǎƪŀ ƭǳō ǇǊŊŘ ȊǿŀǊŎƛƻǿȅ κ ǳǇƱȅǿƻǿȅ ƧŜǎǘ ǿȅǎƻƪƛ 
o ½ŀǎƛƭŀƴƛŜ ƧŜǎǘ ƴŀǊŀȍƻƴŜ ƴŀ ǎǇŀŘƪƛ ƭǳō ƻōƴƛȍŜƴƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ 
o Istnieje asymetria na zasilaniu (przemienniki 3-fazowe) 
o ½ŀǎƛƭŀƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƻŘōȅǿŀ ǎƛť ǇǊȊŜȊ ǎȊȅƴť ȊōƛƻǊŎȊŊ ƛ ǳƪƱŀŘ Ȋ ȊŜǎǇƻƱŜƳ ǎȊŎȊƻǘƪƻǿȅƳ όȊǿȅƪƭŜ ǎǳǿƴƛŎŜ ƳƻƴǘŀȍƻǿŜύΦ 

¶ ²Ŝ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ƛƴƴȅŎƘ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧŀŎƘ ȊŀƭŜŎŀƴȅ ƧŜǎǘ ŘƱŀǿƛƪ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ ȊŀǇŜǿƴƛŀƧŊŎȅ ƻŎƘǊƻƴť ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǇǊȊŜŘ ŀǿŀǊƛŀƳƛ ǎƛŜŎƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧΦ 
bǳƳŜǊȅ ŎȊťǏŎƛ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛƻƴƻ ǿ ǘŀōŜƭƛΦ 

Zasilanie Rozmiar  CƛƭǘǊ ²ŜƧǏŎƛƻǿȅ 

230 V 
1-fazowy 

1 OPT-2-L1016-20 

2 OPT-2-L1025-20 

3 nd. 

400 V 
3-fazowy 

2 OPT-2-L3006-20 

2 OPT-2-L3010-20 

3 OPT-2-L3036-20 

4 OPT-2-L3050-20 

4.5. tǊȊȅƱŊŎȊŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ i silnika 
¶ Przemiennik ǿȅǘǿŀǊȊŀ ƴŀ ǿŜƧǏŎƛǳ ǎƛƭƴƛƪŀ ƴŀǇƛťŎƛe όt²aύΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ȊŀǇǊƻƧŜƪǘƻǿŀƴȅŎƘ Řƻ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ Ȋ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ 
ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƴƛŜ ǎŊ ǿƽǿŎȊŀǎ ǿȅƳŀƎŀƴŜ ǏǊƻŘƪƛ ȊŀǇƻōƛŜƎŀǿŎȊŜΦ WŜǏƭƛ ƧŜŘƴŀƪ ƧŀƪƻǏŏ ƛȊƻƭŀŎƧƛ ƧŜǎǘ ƴƛŜȊƴŀƴŀΣ ǿƽǿŎȊŀǎ ƴŀƭŜȍȅ ǎƛť ǎƪƻƴǎǳƭǘƻǿŀŏ 
Ȋ ǇǊƻŘǳŎŜƴǘŜƳ ǎƛƭƴƛƪŀ ƛ ƳƻȍŜ ōȅŏ ƪƻƴƛŜŎȊƴŜ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ǏǊƻŘƪƽǿ ȊŀǇƻōƛŜƎŀǿŎȊȅŎƘΦ 

¶ {ƛƭƴƛƪ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ¦Σ ±Σ ƛ ² ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŎƘ ƪŀōƭƛ о- lub 4-ȍȅƱƻǿȅŎƘΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 
zastosowania kabla 3-ȍȅƱƻǿŜƎƻ Ȋ ŜƪǊŀƴŜƳ Ƨŀƪƻ ǇǊȊŜǿƻŘŜƳ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎȅƳΣ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛŀ ǇǊȊŜƪǊƻƧǳ ŜƪǊŀƴǳ Ƴǳǎƛ ōȅŏ Ŏƻ ƴŀƧƳƴƛŜƧ Ǌƽǿƴŀ 
ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ ǇǊȊŜƪǊƻƧǳ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ŦŀȊƻǿȅŎƘΣ ƧŜǏƭƛ ǎŊ ǿȅƪƻƴŀƴŜ Ȋ ǘŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ƪŀōƭŀ п-ȍȅƱƻǿŜƎƻΣ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛŀ 
przekroju przewodu eƪǊŀƴƻǿŜƎƻ Ƴǳǎƛ ōȅŏ Ŏƻ ƴŀƧƳƴƛŜƧ Ǌƽǿƴŀ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ ǇǊȊŜƪǊƻƧǳ ǇǊȊŜǿƻŘƽǿ ŦŀȊƻǿȅŎƘΣ ŀ ǇǊȊŜǿƽŘ ŜƪǊŀƴƻǿȅ ƛ ǇǊȊŜǿƻŘȅ 
ŦŀȊƻǿŜ ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ǿȅƪƻƴŀƴŜ Ȋ ǘŜƎƻ ƳŀǘŜǊƛŀƱǳΦ 

¶ ¦ȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀ Ǉƻǿƛƴƴƻ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ƧŜŘƴŜƎƻ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǳȊƛŜƳƛŀƧŊŎȅŎƘ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜΦ 

¶ Aby ȊŀƎǿŀǊŀƴǘƻǿŀŏ ȊƎƻŘƴƻǏŏ Ȋ ŜǳǊƻǇŜƧǎƪŊ ŘȅǊŜƪǘȅǿŊ ǿ ǎǇǊŀǿƛŜ ƪƻƳǇŀǘȅōƛƭƴƻǏŎƛ ό9a/ύΣ ƴŀƭŜȍȅ ǳȍȅŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƎƻ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴŜƎƻ 
ǇǊȊŜǿƻŘǳΦ Wŀƪƻ ƳƛƴƛƳǳƳ ȊŀƭŜŎŀ ǎƛť ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ǇƭŜŎƛƻƴŜƎƻ ƭǳō ȊŀƪǊťŎŀƴŜƎƻ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴŜƎƻΣ ƪǘƽǊŜƎƻ ƻǎƱƻƴȅ ŜƪǊŀƴǳ ǎǘŀƴƻǿƛŊ 
co najmniŜƧ ур҈ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ƻ ƴƛǎƪƛŜƧ ƛƳǇŜŘŀƴŎƧƛ Řƻ ǎȅƎƴŀƱƽǿ ICΦ aƻȍƭƛǿŀ ƧŜǎǘ ǊƽǿƴƛŜȍ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧŀ ǿŜǿƴŊǘǊȊ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧ 
stalowej lub miedzianej rury. 

¶ tǊȊŜǿƽŘ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴȅ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ǎƛť ƪƻƵŎȊȅŏ Ǉƻ ǎǘǊƻƴƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ŘƱŀǿƛƪŀ ǘȅǇǳ 9a/Σ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ǇƻƱŊŎzenie do korpusu silnika 
ƳƻȍƭƛǿƛŜ Ƨŀƪ ƴŀƧǿƛťƪǎȊŊ ǇƻǿƛŜǊȊŎƘƴƛŊ 

¶ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳΣ ƎŘȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛ ǎŊ ƳƻƴǘƻǿŀƴŜ ǿ ǎǘŀƭƻǿŜƧ ƻōǳŘƻǿƛŜ ǇŀƴŜƭǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀΣ ǇǊȊŜǿƽŘ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴȅ ƳƻȍŜ ōȅŏ ȊŀƪƻƵŎȊƻƴȅ 
ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ ǇǊȊȅ ǇŀƴŜƭǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƎƻ ȊŀŎƛǎƪǳ ƭǳō ŘƱŀǿƛƪŀ 9a/Σ ƳƻȍƭƛǿƛŜ Ƨŀƪ ƴŀƧōƭƛȍŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 

¶ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƽǿ LtссΣ ǇƻƱŊŎȊȅŏ ŜƪǊŀƴƻǿŀƴȅ ǇǊȊŜǿƽŘ ǎƛƭƴƛƪƻǿȅ Řƻ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ȊŀŎƛǎƪǳ ǳȊƛŜƳƛŜƴƛŀ 

4.6. tǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎƪǊȊȅƴƪƛ ȊŀŎƛǎƪƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ 
{ƛƭƴƛƪƛ Řƻ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ ƻƎƽƭƴȅŎƘ ǎŊ ǇǊȊȅǎǘƻǎƻǿŀƴŜ Řƻ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊȅ Ȋŀǎƛƭŀƴƛǳ ŘǿǳƴŀǇƛťŎƛƻǿȅƳΦ WŜǎǘ ǘƻ ȊŀȊƴŀŎȊƻƴŜ ƴŀ ǘŀōƭƛŎȊŎŜ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀΦ 
bŀǇƛťŎƛŜ ǊƻōƻŎȊŜ ǿȅōƛŜǊŀ ǎƛť ȊǿȅƪƭŜ ǇǊȊȅ ƛƴǎǘŀƭŀŎƧƛ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊŜȊ ǿȅōƽǊ ǇǊȊȅƱŊŎȊŀ ǘȅǇǳ D²L!½5! ƭǳō ¢wjWY+¢Φ  D²L!½5! ȊŀǿǎȊŜ Řostarcza 
ǿȅȍǎȊŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜΦ 
 

ƴŀǇƛťŎƛŜ 
zasilŀƧŊŎŜ 

bŀǇƛťŎƛŜ 
znamionowe 

tǊȊȅƱŊŎȊŜ 

230 230 / 400 

¢ǊƽƧƪŊǘ 

 
400 400 / 690 

400 230 / 400 Gwiazda 

 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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4.7. ¢ŜǊƳƛŎȊƴŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛƻǿŜ ǎƛƭƴƛƪŀ 

4.7.1.  ²ŜǿƴťǘǊȊƴŜ ǘŜǊƳƛŎȊƴŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛƻǿŜ 
tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ Ƴŀ ǿōǳŘƻǿŀƴŊ ŦǳƴƪŎƧť ǘŜǊƳƛŎȊƴŜƎƻ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŀ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛƻǿŜƎƻ ǎƛƭƴƛƪŀ ǿ ǇƻǎǘŀŎƛ bƱťŘǳ αLΦǘ-ǘǊtέΣ ƪǘƽǊȅ ȊŀƱŊŎȊŀ ǎƛť Ǉƻ 
ƻǎƛŊƎƴƛťŎƛǳ Ҕмлл҈ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǿ t-лу ƛ ǳǘǊȊȅƳȅǿŀƴƛǳ ǎƛť ƧŜƧ ǇǊȊŜȊ ŘƱǳȍǎȊȅ ŎȊŀǎ όƴǇΦ мрл҈ Řƭŀ сл ǎŜƪǳƴŘύΦ 

4.7.2. tǊȊȅƱŊŎȊŜ ǘŜǊƳƛǎǘƻǊŀ ǎƛƭƴƛƪŀ 
² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳΣ ƎŘȅ ǳȍȅǿŀƴȅ ƧŜǎǘ ǘŜǊƳƛǎǘƻǊ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ƴŀƭŜȍȅ Ǝƻ ǇƻƱŊŎȊȅŏ ǿ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅ ǎǇƻǎƽōΥ- 
 

Sterownicza listwa 
zaciskowa 

Dodatkowe informacje 

¶ YƻƳǇŀǘȅōƛƭƴȅ ǘŜǊƳƛǎǘƻǊΥ ¢ȅǇ t¢/Σ ǇƻȊƛƻƳ ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀ нΣр ƪʍ 

¶ ¦ȍȅŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ t-мрΣ ƪǘƽǊȅ Ƴŀ ŦǳƴƪŎƧť ǿŜƧǏŎƛŀ о Ƨŀƪƻ ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅ ōƱŊŘΣ ƴǇΦ t-мр Ґ оΦ ²ƛťŎŜj 
ǎȊŎȊŜƎƽƱƻǿȅŎƘ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ ǎŜƪŎƧƛ тΦ 

¶ ¦ǎǘŀǿƛŏ t-пт Ґ αptc-thέ 
 
 
 

1 2 3 4 

 

4.8. Sterownicze okablowanie zaciskowe 
¶ ²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ǎȅƎƴŀƱƻǿŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛƻ ƻǎƱƻƴƛťǘŜΦ ½ŀƭŜŎŀ ǎƛť ǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ǎƪǊťǘŜƪΦ 

¶ {ȅƎƴŀƱƻǿŜ ǇǊȊŜǿƻŘȅ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ ƛ ǎǘŜǊƻǿƴƛŎȊŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ōȅŏ ǇƻǇǊƻǿŀŘȊƻƴŜ ƻŘŘȊƛŜƭƴƛŜΣ ƧŜǏƭƛ ǘƻ ƳƻȍƭƛǿŜΣ ǇƻƴŀŘǘƻ ƴƛŜ ƳƻƎŊ ǇǊȊŜōƛŜƎŀŏ 
równolegle do siebie. 

¶ tƻȊƛƻƳȅ ǎȅƎƴŀƱƽǿ ǊƽȍƴȅŎƘ ƴŀǇƛťŏΣ ƴǇΦ нп ± ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ƛ ммл ± ǇǊŊŘǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴŜƎƻΣ ƴƛŜ Ǉƻǿƛƴƴȅ ǇǊȊŜōƛŜƎŀŏ ǘȅƳ ǎŀƳȅƳ ǇǊȊŜǿƻŘŜm. 

¶ Maksymalny Moment dociŊgajŊŎȅ ƳƻŎƻǿŀƴƛŀ ǏǊǳō Řƭŀ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘ ǿȅƴƻǎƛ лΣр bƳΦ 

¶ wƻȊƳƛŀǊ ǇǊȊŜǿƻŘǳ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ƪŀōƭŀ ǎǘŜǊƻǿƴƛŎȊŜƎƻΥ лΣлр ς 2,5 mm2 / 30 ς 12 AWG. 

4.9. {ŎƘŜƳŀǘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ  
4.9.1. Przemienniki z przeƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ wersja IP66 (NEMA 4X)  

 

tǊȊȅƱŊŎȊŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ 

A ²ŜƧǏŎƛƻǿŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ 

B ½ŜǿƴťǘǊȊƴȅ a/. ƭǳō ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛƪ  

C hǇŎƧƻƴŀƭƴȅ ŘƱŀǿƛƪ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ 

D hǇŎƧƻƴŀƭƴȅ ŦƛƭǘǊ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ 

E ²ŜǿƴťǘǊȊƴȅ ƛȊƻƭŀǘƻǊ κ ƻŘƱŊŎȊƴƛƪ 

F hǇŎƧƻƴŀƭƴȅ ǊŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ 

G Ekranowany przewód silnikowy 

H ²ȅƧǏŎƛŜ ŀƴŀlogowe / cyfrowe 

I ²ȅƧǏŎƛŜ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿŜ 

tǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜ 

J ²ŜǿƴťǘǊȊƴȅ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪ Ȋ ŦǳƴƪŎƧŊ 
Řƻ ǇǊȊƻŘǳ κ ǿȅƱŊŎȊŀƴƛŜ κ ǿǎǘŜŎȊ 

K ²ŜǿƴťǘǊȊƴȅ ǇƻǘŜƴŎƧƻƳŜǘǊ Řƻ 
ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 

 

8 ²ȅƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ 0 ς 10 V 

9 0 V 

10 ²ȅƧǏŎƛŜ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿŜ 
Przemiennik sprawny Ґ ȊŀƳƪƴƛťǘȅ 11 

4.9.2. Przemienniki w wersji IP20 i IP66 ōŜȊ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀ (NEMA 4X)  

 

tǊȊȅƱŊŎȊŀ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ 

A ²ŜƧǏŎƛƻǿŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜ 

B LȊƻƭŀǘƻǊ κ ƻŘƱŊŎȊƴƛƪ 

C MCB lub bezpiecznik 

D hǇŎƧƻƴŀƭƴȅ ŘƱŀǿƛƪ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ 

E Opcjonalny filtǊ ǿŜƧǏŎƛƻǿȅ 

F hǇŎƧƻƴŀƭƴȅ ǊŜȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ 

G Ekranowany przewód silnikowy 

H ²ȅƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ κ ŎȅŦǊƻǿŜ 

I ²ȅƧǏŎƛŜ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿŜ 

tǊȊȅƱŊŎȊŀ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜ 

1 Ҍ нп ± όмлл Ƴ!ύ ǿȅƧǏŎƛŜ uȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 

2 ²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ м Start / Stop  

3 ²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ н 
Do przodu / Wstecz 

4 ²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ о 
!ƴŀƭƻƎƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ κ 
ǇǊťŘƪƻǏŏ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ 

5 Ҍ мл ± ǿȅƧǏŎƛŜ 

6 ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ м 

7 0 V 

8 ²ȅƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ л ς 10 V 

9 0 V 

10 ²ȅƧǏŎƛŜ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿŜ 
ΨtǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿ ǇƻǊȊŊŘƪǳΩ Ґ 
ȊŀƳƪƴƛťǘȅ 

11 
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4.10. Funkcje ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀ w9±κлκC²5 όǘȅƭƪƻ ǿ ǿŜǊǎƧƛ Ȋ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƛŜƳ) 
tƻǇǊȊŜȊ ŘƻǎǘƻǎƻǿŀƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƛǎǘƴƛŜƧŜ ƳƻȍƭƛǿƻǏŏ ǎƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀƴƛŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ Řƻ ǊƽȍƴȅŎƘ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵΣ ƴƛŜ ǘylko do 
wyboru kierunku obrotów do przodu (FWD) i wstecz (REV). 
5ƻǘȅŎȊȅ ǘƻ ȊǿȅƪƭŜ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ ǘȅǇǳ IŀƴŘκhŦŦκ!ǳǘƻ όwťŎȊƴŜκ²ȅƱΦκ!ǳǘƻΣ ȊƴŀƴȅŎƘ ǊƽǿƴƛŜȍ Ƨŀƪƻ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƭƻƪŀƭƴŜκȊŘŀƭƴŜύΣ ǿȅƪƻǊȊȅǎǘywanych w 
ōǊŀƴȍŀŎƘ ǇǊȊŜƳȅǎƱǳ ȊŀƧƳǳƧŊŎȅŎƘ ǎƛť ƻƎǊȊŜǿŀƴƛŜƳΣ ǿŜƴǘȅƭŀŎƧŊ ƛ ƪƭƛƳŀǘȅȊŀŎƧŊ ƻǊŀȊ ǇƻƳǇŀƳƛΦ 
 

     

tƻȊȅŎƧŀ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪŀ 
Ustawiane 
parametry Uwagi 

P-12 P-15 

Obroty wstecz STOP Obroty do przodu 0 0 
CŀōǊȅŎȊƴŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜ 
hōǊƻǘȅ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ ƭǳō ǿǎǘŜŎȊ Ȋ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŊ Ȋ 
lokalnego potencjometru (POT) 

STOP STOP Obroty do przodu 0 5,7 
hōǊƻǘȅ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ Ȋ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŊ Ȋ ƭƻƪŀƭƴŜƎƻ th¢-u 
Obroty wstecz - zablokowane 

PǊťŘƪƻǏŏ zadana 1 STOP Obroty do przodu 0 1 
hōǊƻǘȅ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ Ȋ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŊ Ȋ ƭƻƪŀƭƴŜƎƻ th¢-u  
tǊťŘƪƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ м ƻȊƴŀŎȊŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ Řƭŀ ǇǊŀŎȅ ǊťŎȊƴŜƧ όǘȊǿΦ WƻƎύ 
ǳǎǘŀǿƛƻƴŊ Řƭŀ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ t-20 

Obroty wstecz STOP Obroty do przodu 0 6, 8 
hōǊƻǘȅ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ ƭǳō ǿǎǘŜŎȊ Ȋ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŊ Ȋ 
lokalnego potencjometru (POT) 

Start w trybie 
automatycznym 

STOP 
Start w trybie 
ǊťŎȊƴȅƳ 

0 4 

{ǘŀǊǘ ǿ ǘǊȅōƛŜ ǊťŎȊƴȅƳ ς ǇǊťŘƪƻǏŏ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŀ Ȋ ƭƻƪŀƭƴŜƎƻ th¢-u 
StŀǊǘ ǿ ǘǊȅōƛŜ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴȅƳ л ǇǊťŘƪƻǏŏ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŀ ǇǊȊȅ 
ǳȍȅŎƛǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ н ƴǇΦ Ȋ t[/ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǎȅƎƴŀƱǳ п-20 
mA.  

Start w trybie 
ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 

STOP 
Start w trybie 
regulacji PI 

5 1 
² ǘǊȅōƛŜ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΣ ǇǊťŘƪƻǏŏ ƧŜǎǘ ǎǘŜǊƻǿŀƴŀ Ȋ 
lokalnego POT-u  
² ǘǊȅōƛŜ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ tLΣ ƭƻƪŀƭƴȅ th¢ ǎǘŜǊǳƧŜ ǎȅƎƴŀƱŜƳ ȊŀŘŀƧŊŎȅƳ tL 

Start w trybie 
ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 
ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ 

STOP 
Start w trybie 
regulacji PI 

5 

0, 2, 
4,5, 
8...1

2 

² ǘǊȅōƛŜ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧΣ t-20 ustawia 
ǿǎǘťǇƴŊ ǇǊťŘƪƻǏŏ 
² ǘǊȅōƛŜ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ tLΣ th¢ ƳƻȍŜ ǎǘŜǊƻǿŀŏ ǎȅƎƴŀƱŜƳ ȊŀŘŀƧŊŎȅƳ tL  
(P-44=1) 

Start w trybie 
ǊťŎȊƴȅƳ 

STOP 
Start w trybie 

automatycznym 
3 6 

¢Ǌȅō ǊťŎȊƴȅ ς ǇǊťŘƪƻǏŏ ǊŜƎǳƭƻǿŀƴŀ Ȋ ƭƻƪŀƭƴŜƎƻ th¢-u  
Tryb automatyczny ς ǇǊťŘƪƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ȋ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ aƻŘōǳǎ 

Start w trybie 
ǊťŎȊƴȅƳ 

STOP 
Start w trybie 

automatycznym 
3 3 

¢Ǌȅō ǊťŎȊƴȅ ς ǇǊťŘƪƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ȋ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 
1 (P-20) 
Tryb automatyczny ς ǇǊťŘƪƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ȋ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ aƻŘōǳǎ 

UWAGA !ōȅ ƳƽŎ Řƻǎǘƻǎƻǿŀŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊ t-мрΣ ƴŀƭŜȍȅ ǿ t-мп ǳǎǘŀǿƛŏ ǊƻȊǎȊŜǊȊƻƴȅ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ƳŜƴǳ όǿŀǊǘƻǏŏ ŘƻƳȅǏƭƴŀ ǿȅƴƻǎƛ млмύ 

4.11. Sterownaie z ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘ 
tƻƱŊŎȊŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜ Zacisk 

ǎǘŜǊǳƧŊŎȅ 
{ȅƎƴŀƱ Opis 

 

1 
Ҍнп ± ǿȅƧǏŎƛŜ 
ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀΣ 

+24 V, 100 mA. 

2 ²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ м Logika dodatnia 
α[ƻƎƛƪŀ мέ ȊŀƪǊŜǎ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻΥ у ± Χ ол ± 5/ 
α[ƻƎƛƪŀ лέ ȊŀƪǊŜǎ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƎƻΥ л ± Χ п ± 5/ 3 ²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ н 

4 
²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ о κ 
²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ 

2 

Cyfrowe: 8 do 30 V 
Analogowe: 0 do 10 V, 0 do 20 mA lub 4 do 20 mA 

5 
Ҍмл ± ǿȅƧǏŎƛŜ 
ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 

Ҍмл ±Σ мл Ƴ!Σ м ƪҠ ƳƛƴƛƳalnie 

6 
²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ 

1 / 
²ŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ п 

Analogowe: 0 do 10 V, 0 do 20 mA lub 4 do 20 mA 
Cyfrowe:  8 do 30 V 

7 0 V ¦ȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ȊŀŎƛǎƪǳ 9 

8 
²ȅƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ κ 
²ȅƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ 

Analogowe: 0 do 10 V,  
Cyfrowe:  0 do 24 V  

20 mA maksymalnie 

9 0 V ¦ȊƛŜƳƛŜƴƛŜ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜ Řƻ ȊŀŎƛǎƪǳ 7 

10 
Wspólny przewód 
ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿȅ 

 

11 
tǊȊŜƪŀȋƴƛƪ ȊŜ 

stykiem zwiernym 
NO 

Styk 250 V AC, 6 A / 30 V DC, 5 A 
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5. 5ȊƛŀƱŀƴƛŜ 

5.1. Sterowanie Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ 
Do konfiguracji przemiennika ƛ ƳƻƴƛǘƻǊƻǿŀƴƛŀ ƧŜƎƻ ǇǊŀŎȅ ǎƱǳȍȅ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŀ ƛ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊΦ 

 NAWIGACJA 
{Ʊǳȍȅ Řƻ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴƛŀ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛ ǿ ŎȊŀǎƛŜ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘȅƳΣ Řƻ 
ǇǊȊŜŎƘƻŘȊŜƴƛŀ ǿ ǘǊȅō ŜŘȅŎƧƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƛ ǿȅƧǏŎƛŀ Ȋ ƴƛŜƎƻΣ 
oraz do zapisywania zmian parametrów 

 

 
² DjwB 

{Ʊǳȍȅ Řƻ ȊǿƛťƪǎȊŀƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǿ ǘǊȅōƛŜ ŎȊŀǎǳ ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŜƎƻ 
ƭǳō Řƻ ȊǿƛťƪǎȊŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿ ǘǊȅōƛŜ ŜŘȅŎƧƛ 
parametrów 

 
² 5j_ 

{Ʊǳȍȅ Řƻ ȊƳƴƛŜƧǎȊŀƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǿ ǘǊȅōƛŜ ŎȊŀǎǳ 
ǊȊŜŎȊȅǿƛǎǘŜƎƻ ƭǳō Řƻ ȊƳƴƛŜƧǎȊŀƴƛŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǿ 
trybie edycji parametrów 

 

RESET / 
STOP 

{Ʊǳȍȅ Řƻ ǊŜǎŜǘƻǿŀƴƛŀ ōƱťŘǳΦ   
² ǘǊȅōƛŜ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ǎƱǳȍȅ Řƻ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ǳǊǳŎƘƻƳƛƻƴŜƎƻ 
przemiennika.  

 
START 

² ǘǊȅōƛŜ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ ǎƱǳȍȅ Řƻ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴŜƎƻ 
przemiennika lub do zmiany kierunku obrotów, w 
ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǿƱŊŎȊƻƴŜƎƻ ŘǿǳƪƛŜǊǳƴƪƻǿŜƎƻ ǘrybu klawiatury  

 

5.2. Zmiana parametrów  5.3. 5ƻǎǘťǇ Řƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǘȅƭƪƻ 
do odczytu 

 5.4. Resetowanie 
parametrów 

STOP 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ƛ 
przytrzymaj 
przycisk 
Nawigacja 
przez > 2 
sekundy 

STOP 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ƛ ǇǊȊȅǘǊȊȅƳŀƧ 
przycisk Nawigacja przez 
> 2 sekundy 

P-def 

 

Aby 
ǇǊȊȅǿǊƽŎƛŏ 
fabryczne 
ustawienia 
ǿŀǊǘƻǏŎƛ 
parametrów, 
ƴŀŎƛǏƴƛƧ ƛ 
przytrzymaj 
przyciski W 
ƎƽǊťΣ ² ŘƽƱ ƛ 
Stop przez > 2 
sekundy. 
Na 
ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ 
ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť 

αp-defέ 

P-01 

 

¦ȍȅƧ 
przycisków W 
ƎƽǊť ƛ ² ŘƽƱΣ 
ŀōȅ ǿȅōǊŀŏ 
ȍŊŘŀƴȅ 
parametr 

P-00 

 

¦ȍȅƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪƽǿ ² ƎƽǊť ƛ 
² ŘƽƱΣ ŀōȅ ǿȅōǊŀŏ t-00 

P-08 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ 
przycisk 
Nawigacja 
przez < 1 
ǎŜƪǳƴŘť 

P00-01 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪ 
Nawigacja przez < 1 
ǎŜƪǳƴŘť 

Stop 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ 
przycisk Stop. 
Na 
ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ 
ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť 

αstopέ 
 
   10 

 

Dostosuj 
ǿŀǊǘƻǏŏΣ 
ǳȍȅǿŀƧŊŎ 
przycisków W 
ƎƽǊť ƛ ² ŘƽƱ 

P00-08 

 

¦ȍȅƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪƽǿ ² ƎƽǊť ƛ 
² ŘƽƱΣ ŀōȅ ǿȅōǊŀŏ 
ȍŊŘŀƴȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǘȅƭƪƻ 
do odczytu 5.5. wŜǎŜǘƻǿŀƴƛŜ ōƱťŘǳ 

O-I 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ 
przycisk Stop. 
Na 
ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ 
ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť 

αstopέ 
 

P-08 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊŜȊ 
ғ м ǎŜƪǳƴŘťΣ 
aby powróciŏ 
do menu 
parametrów 

   330 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪ 
Nawigacja przez < 1 
ǎŜƪǳƴŘťΣ ŀōȅ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛŏ 
ǿŀǊǘƻǏŏ 

P-08 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ƛ 
przytrzymaj 
przycisk 
Nawigacja 
przez > 2 
sekundy, aby 
ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ 
ekranu 
roboczego 

STOP 

 

bŀŎƛǏƴƛƧ ƛ ǇǊȊȅǘǊȊȅƳŀƧ 
przycisk Nawigacja przez 
> 2 sekundy, aby 
ǇƻǿǊƽŎƛŏ Řƻ ŜƪǊŀƴǳ 
roboczego 

Stop 

 
 

 
 
 

 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 

16 www.invertekdrives.com   
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6. Parametry 

6.1. Parametry standardowe 
Par. Opis Min Max 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ Jednostki 

P-01 aŀƪǎȅƳŀƭƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ κ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ P-02 500,0 50,0 (60,0) Hz / obr./min 

Max ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧ lub limit ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎƛƭƴƛƪŀ ς IȊ ƭǳō ƻōǊΦκƳƛƴΦ WŜǏƭƛ t-мл ҔлΣ ǿŀǊǘƻǏŏ ǿǇǊƻǿŀŘȊƻƴŀ κ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŀ ǿ ƻōǊΦκƳƛƴ 

P-02 aƛƴƛƳŀƭƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ κ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 0,0 P-01 0,0 Hz / obr./min 

aƛƴƛƳŀƭƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎƛƭƴƛƪŀ ς IȊ ƭǳō ƻōǊΦκƳƛƴΦ WŜǏƭƛ t-мл ҔлΣ ǿŀǊǘƻǏŏ ǿǇǊƻǿŀŘȊƻƴŀ κ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŀ ǿ ƻōǊΦκƳƛƴ 

P-03 Czas rampy przyspieszenia 0,00 600,0 5,0 s 

Czas rampy przyspieszania ƻŘ ȊŜǊŀ IȊ κ ƻōǊΦκƳƛƴ Řƻ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿŜƧ όt-09) w sekundach. 

P-04 Czas rampy hamowania 0,00 600,0 5,0 s 

Czas ramǇȅ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ ƻŘ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿŜj (P-09) do momentu zatrzymania. WŜǏƭƛ równy лΣллΣ ǎǘƻǎƻǿŀƴŀ ƧŜǎǘ ǿŀǊǘƻǏŏ t-24. 

P-05 ¢Ǌȅō ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ κ wŜŀƪŎƧŀ ƴŀ ŀǿŀǊƛť ǎƛŜŎƛ 0 3 0 - 

²ȅōƛŜǊŀ ǘǊȅō ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƻǊŀȊ ǎǇƻǎƽō ǊŜŀƪŎƧƛ ƴŀ ŀǿŀǊƛť Ȋŀǎƛƭŀƴƛa sieciowego w czasie pracy. 

Ustawienia Po usuniťciu sygnaƱu zezwolenia W przypadku awarii sieci 

0 Rampa zatrzymania (P-04) PodǘǊȊȅƳŀƴƛŜ όƻŘȊȅǎƪǳƧŜ ŜƴŜǊƎƛť Ȋ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀΣ ŀōȅ ǇƻŘǘǊȊȅƳŀŏ ŘȊƛŀƱŀƴƛŜύ 

1 Zatrzymanie wybiegiem Zatrzymanie wybiegiem silnika 

2 Rampa zatrzymania (P-04) Szybka rampa zatrzymania (P-24), zatrzymanie wybiegiemΣ ƧŜǏƭƛ t-24 = 0 

3 Rampa zatrzymania (P-04) z hamowaniem 
ǎǘǊǳƳƛŜƴƛŜƳ ǇǊŊŘǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴŜƎƻ 

Szybka rampa zatrzymania (P-24), zatrzymanie wybiegiemΣ ƧŜǏƭƛ t-24 = 0 

P-06 Optymalizator energii 0 1 0 - 

л Υ ²ȅƱŊŎȊƻƴȅ 
м Υ ²ƱŊŎȊƻƴȅΦ ²ƱŊŎȊƻƴȅ ƻǇǘȅƳŀƭƛȊŀǘƻǊ ŜƴŜǊƎƛƛ ǇǊƽōǳƧŜ ȊǊŜŘǳƪƻǿŀŏ ƻƎƽƭƴȅ ǇƻȊƛƻƳ ŜƴŜǊƎƛƛ ȊǳȍȅǿŀƴŜƧ ǇǊȊŜȊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƛ ǎƛƭƴƛƪ ǇƻǇǊȊŜȊ 
ƻōƴƛȍŜƴƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊȅ ǎǘŀƱŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ƛ ǇǊȊȅ ƴƛǎƪƛƳ ƻōŎƛŊȍŜƴƛǳΦ hǇǘȅƳŀƭƛȊŀǘƻǊ ŜƴŜǊƎƛƛ ƧŜǎǘ ǇǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴȅ 
Řƻ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵΣ ǿ ƪǘƽǊȅŎƘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƳƻȍŜ ŘȊƛŀƱŀŏ ǇǊȊŜȊ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅ ŎȊŀǎ ȊŜ ǎǘŀƱŊ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ƛ ǇǊȊȅ ƴƛǎƪƛƳ ƻōŎƛŊȍŜƴƛǳ ǎƛƭƴƛƪŀΣ zarówno 
ȊŜ ǎǘŀƱȅƳΣ Ƨŀƪƛ ƛ ȊƳƛŜƴƴȅƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳ ƻōǊƻǘƻǿȅƳΦ 

P-07 bŀǇƛťŎƛŜ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜ ǎƛlnika / EMF przy ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧ όta κ BLDC) 0 250 / 500 230 / 400 V 

² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ƛƴŘǳƪŎȅƧƴȅŎƘ όLaύ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǘŜƴ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƴŀǇƛťŎƛŀ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƎƻ ǎƛƭƴƛƪŀ ό±ύΦ 
² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǎƛƭƴƛƪƽǿ Ȋ ƳŀƎƴŜǎŀƳƛ ǘǊǿŀƱȅƳƛ όtaύ ƭǳō ōŜȊǎȊŎȊƻǘƪƻǿȅŎƘ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ό.[5/ύΣ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ 
ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ ǎŀƳƻƛƴŘǳƪŎƧť ǇǊȊȅ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧΦ 

P-08 tǊŊŘ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿȅ ǎƛƭƴƛƪŀ ½ŀƭŜȍƴȅ ƻŘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿȅ A 

¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŊ ǇǊŊŘǳ όǘŀōƭƛŎȊƪŀ znamionowa) silnika 

P-09 /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŀ ǎƛƭƴƛƪŀ 25 500 50 (60) Hz 

¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǇƻǿƛƴƛŜƴ ōȅŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŊ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ όǘŀōƭƛŎȊƪŀ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŀύ ǎƛƭƴƛƪŀ 

P-10 tǊťŘƪƻǏŏ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŀ ǎƛƭƴƛƪŀ 0 30000 0 obr./min 

¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŊ ƻōǊΦκƳƛƴ όǘŀōƭƛŎȊƪŀ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŀύ ǎƛƭƴƛƪŀΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ 
ŘƻƳȅǏƭƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ȊŜǊƻΣ ǿǎȊȅǎǘƪƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ōťŘŊ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ǿ IȊΣ ŀ ƪƻƳǇŜƴǎŀŎƧŀ ǇƻǏƭƛȊƎǳ όƎŘȅ ǇǊťŘƪƻǏŏ 
obrotowa silnika jest utrzymaƴŀ ǇǊȊȅ ǎǘŀƱŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛΣ ƴƛŜȊŀƭŜȍƴƛŜ ƻŘ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƎƻ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀύ Řƭŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ōťŘȊƛŜ ǿȅƱŊŎȊƻƴŀΦ 
²ǇǊƻǿŀŘȊŜƴƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ Ȋ ǘŀōƭƛŎȊƪƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ ǿƱŊŎȊȅ ŦǳƴƪŎƧť ƪƻƳǇŜƴǎŀŎƧƛ ǇƻǏƭƛȊƎǳΣ ŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ōťŘȊƛŜ 
ǘŜǊŀȊ ǇƻƪŀȊȅǿŀƱ ǇǊťŘƪƻǏŏ ƻōǊƻǘƻǿŊ ǎƛƭƴƛƪŀ ǿ ƻōǊΦκƳƛƴΦ ²ǎȊȅǎǘƪƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ȊǿƛŊȊŀƴŜ Ȋ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊΣ Ƨŀƪ ƳƛƴƛƳŀƭƴŀ ƛ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŀ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΣ ǇǊťŘƪƻǏŏ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ƛǘŘΦ ōťŘŊ ǊƽǿƴƛŜȍ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ǿ ƻōǊΦκƳƛƴΦ 
Uwaga WŜǏƭƛ ǿŀǊǘƻǏŏ t-лф ȊƻǎǘŀƴƛŜ ȊƳƛŜƴƛƻƴŀΣ ǿŀǊǘƻǏŏ t-10 zostanie zresetowana do 0 

P-11 tǊŊŘ ȊǿƛťƪǎȊŀƴƛŀ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ ǇǊȊȅ ƴƛǎƪƛŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ 0,0 20,0 ½ŀƭŜȍƴȅ ƻŘ 
przemiennika 

% 

½ǿƛťƪǎȊŀƴƛŜ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ ǇǊȊȅ ƴƛǎƪƛŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǎǘƻǎǳƧŜ ǎƛť Řƻ ȊǿƛťƪǎȊŜƴƛŀ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƎƻ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ƛ ǎǘŊŘ ǊƽǿƴƛŜȍ 
ǇǊŊŘǳ ǇǊȊȅ ƴƛǎƪƛŎƘ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛŀŎƘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅŎƘΦ aƻȍŜ ǘƻ ǇƻǇǊŀǿƛŏ ƴƛǎƪŊ ǇǊťŘƪƻǏŏ ƛ ǊƻȊǊǳŎƘƻǿȅ ƳƻƳŜƴǘ ƻōǊƻǘƻǿȅΦ ½ǿƛťƪǎȊŜƴƛŜ 
ǇƻȊƛƻƳǳ ǇƻŘōƛŎƛŀ Ƴŀ ǿǇƱȅǿ ƴŀ ǿȊǊƻǎǘ ƴŀǘťȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊȅ ƴƛǎƪƛŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΣ Ŏƻ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ǿȊǊƻǎǘ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ ǎƛƭnika 
ς wtedy ƳƻȍŜ ǎƛť ƻƪŀȊŀŏ ƪƻƴƛŜŎȊƴŀ ǿȅƳǳǎȊƻƴŀ ǿŜƴǘȅƭŀŎƧŀ ǎƛƭƴƛƪŀΦ ½ŀǎŀŘƴƛŎȊƻ ƛƳ ƴƛȍǎȊŀ ƳƻŎ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ǘȅƳ ǿȅȍǎȊŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǇƻŘōƛŎƛŀΣ 
ƪǘƽǊŜ Ƴƻȍƴŀ ōŜȊǇƛŜŎȊƴƛŜ ǎǘƻǎƻǿŀŏΦ  
² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǎƛƭƴƛƪƽǿ LaΣ ƧŜǏƭƛ t-рм Ґ л ƭǳō мΣ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŜ Ƴƻȍƴŀ ȊǿȅƪƭŜ ȊƴŀƭŜȋŏΣ ǇƻȊǿŀƭŀƧŊŎ ǎƛƭƴƛƪƻǿƛ ǇǊŀŎƻǿŀŏ ǇǊȊȅ 
ōŀǊŘȊƻ ƴƛǎƪƛƳ ƭǳō ōǊŀƪǳ ƻōŎƛŊȍŜƴƛŀ ǇǊȊȅ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƻƪΦ р IȊ ƛ ŘƻǎǘƻǎƻǿǳƧŊŎ t-ммΣ ŀȍ ǇǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀ ǎǘŀƴƛŜ ǎƛť ǿ ǇǊȊȅōƭƛȍŜƴƛǳ ǇǊŊŘŜƳ 
ƳŀƎƴŜǎǳƧŊŎȅƳ όƧŜǏƭƛ Ȋƴŀƴȅύ ƭǳō ȊƴŀƧŘȊƛŜ ǎƛť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ǇƻƪŀȊŀƴȅƳ ǇƻƴƛȍŜƧΦ 
Rozmiar 1: 60 ς ул҈ ǇǊŊŘǳ znamionowego silnika 
Rozmiar 2: 50 ς сл҈ ǇǊŊŘǳ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƎƻ ǎƛƭƴƛƪŀ 
Rozmiar 3: 40 ς рл҈ ǇǊŊŘǳ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƎƻ ǎƛƭƴƛƪŀ 
Rozmiar 4: 35 ς пр҈ ǇǊŊŘǳ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƎƻ ǎƛƭƴƛƪŀ 
¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ŘȊƛŀƱŀ ǊƽǿƴƛŜȍ ǇǊȊȅ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴƛǳ ƛƴƴȅŎƘ ǘȅǇƽǿ ǎƛƭƴƛƪƽǿΣ t-рм Ґ нΣ о ƭǳō пΦ ² ǘŀƪƛƳ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǇƻȊƛƻƳ ǇǊŊŘǳ ȊǿƛťƪǎȊŀƴƛŀ 
zdefiniowany jest jako 4*P-11*P-08   

P-12 tƻŘǎǘŀǿƻǿŜ ȋǊƽŘƱƻ ǇƻƭŜŎŜƵ 0 9 0 - 

0: Sterowanie zaciskowe. Przemiennik reaguje bŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ ƴŀ ǎȅƎƴŀƱȅ ǿȅǎǘťǇǳƧŊŎŜ ƴŀ ȊŀŎƛǎƪŀŎƘ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘΦ 
мΥ WŜŘƴƻƪƛŜǊǳƴƪƻǿŜ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŊΦ  tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ Ƴƻȍƴŀ ǎǘŜǊƻǿŀŏ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ ǿ ƪƛŜǊǳƴƪǳ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ ƭǳō ȊŘŀƭƴŜƧ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ  
нΥ 5ǿǳƪƛŜǊǳƴƪƻǿŜ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŊ. PrzŜƳƛŜƴƴƛƪƛŜƳ Ƴƻȍƴŀ ǎǘŜǊƻǿŀŏ ǿ ƪƛŜǊǳƴƪǳ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ ƛ ǿǎǘŜŎȊ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ 
ƭǳō ȊŘŀƭƴŜƧ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅΦ bŀŎƛǏƴƛťŎƛŜ ƴŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȊŜ ǇǊȊȅŎƛǎƪǳ {¢!w¢ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀ ƳƛťŘȊȅ ƻōǊƻǘŀƳƛ Řƻ ǇǊȊƻŘǳ ƛ ǿǎǘŜŎȊΦ 
оΥ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǎƛŜŎƛƻǿŜ ǇǊȊŜȊ ǇǊƻǘƻƪƽƱ aƻŘōǳǎΦ Sterowanie za poǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ aƻŘōǳǎ w¢¦ όw{пурύ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ǊŀƳǇ 
przyspieszania / hamowania 
п Υ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǎƛŜŎƛƻǿŜ ǇǊȊŜȊ ǇǊƻǘƻƪƽƱ aƻŘōǳǎΦ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎǳ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ aƻŘōǳǎ w¢¦ όw{пурύ Ȋ ǊŀƳǇŀƳƛ 
przyspieszania / hamowania z uaktualnianiem prȊŜȊ ǇǊƻǘƻƪƽƱ aƻŘōǳǎ 
5 : Sterowanie PI. {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ tL Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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6 : Sterowanie przez sumowanie analogowe PI. {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ tL Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ȊŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ ƛ ǎǳƳƻǿŀƴƛŀ 
ǇǊȊŜȊ ǿŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ м 
7 Υ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊŜȊ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭť /!bƻǇŜƴΦ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ /!b όw{пурύ ǇǊȊȅ ǳȍȅŎƛǳ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅŎƘ ǊŀƳǇ 
przyspieszania / hamowania 
у Υ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊŜȊ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭť /!bƻǇŜƴΦ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ /!b όw{пурύ Ȋ ǊŀƳǇŀƳƛ ǇǊȊȅǎǇƛeszania / 
ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ Ȋ ǳŀƪǘǳŀƭƴƛŀƴƛŜƳ ǇǊȊŜȊ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭť /!b 
ф Υ ¢Ǌȅō {ƭŀǾŜ όǇƻŘǊȊťŘƴȅύΦ {ǘŜǊƻǿŀƴƛŜ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ LƴǾŜǊǘŜƪ ǿ ǘǊȅōƛŜ aŀǎǘŜǊ όƴŀŘǊȊťŘƴȅƳύΦ !ŘǊŜǎ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ {ƭŀǾŜ Ƴǳǎƛ ōȅŏ Ҕ мΦ 
UWAGAWŜǏƭƛ t-12 = 1, 2, 3, 4, 7, 8 lub фΣ ǎȅƎƴŀƱ ȊŜȊǿƻƭŜƴƛŀ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ƴŀŘŀƭ ǿȅǎȅƱŀƴȅ Řƻ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘΣ ǿŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ м 
 

P-13 Wybór trybu pracy 0 2 0 - 

0 : Tryb ǇǊȊŜƳȅǎƱƻǿȅΦ tǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴȅ Řƻ ƴŀƧǇƻǇǳƭŀǊƴƛŜƧǎȊȅŎƘ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵΦ tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎŊ ǎƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀƴŜ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊȅ ǎǘŀƱȅƳ 
momencƛŜ ƻōǊƻǘƻǿȅƳΣ Ȋ ŘƻǇǳǎȊŎȊŀƭƴȅƳ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛŜƳ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ мрл҈ ǇǊȊŜȊ сл ǎŜƪǳƴŘΣ ŦǳƴƪŎƧŀ ǎǘŀǊǘǳ lotnego ƧŜǎǘ ǿȅƱŊŎȊƻƴŀΦ 
1: Tryb pompyΦ tǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴȅ Řƻ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ ǿ ǇƻƳǇŀŎƘΦ tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎŊ ǎƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀƴŜ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊȅ ȊƳƛŜƴƴȅƳ ƳƻƳŜƴŎƛŜ 
obrotowym, z dopuszcȊŀƭƴȅƳ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛŜƳ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ммл҈ ǇǊȊŜȊ сл ǎŜƪǳƴŘΣ ŦǳƴƪŎƧŀ ǎǘŀǊǘǳ lotnego ƧŜǎǘ ǿȅƱŊŎȊƻƴŀΦ 
2 : Tryb wentylatoraΦ tǊȊŜȊƴŀŎȊƻƴȅ Řƻ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƵ ǿ ǿŜƴǘȅƭŀǘƻǊŀŎƘΦ tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǎŊ ǎƪƻƴŦƛƎǳǊƻǿŀƴŜ ǇƻŘ ƪŊǘŜƳ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊȅ ȊƳƛŜƴƴȅƳ 
momencie obrotowym, z dopuszczalnym przŜŎƛŊȍŜƴƛŜƳ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ммл҈ ǇǊȊŜȊ сл ǎŜƪǳƴŘΣ ŦǳƴƪŎƧŀ ǎǘŀǊǘǳ lotnego ƧŜǎǘ ǿƱŊŎȊƻƴŀΦ 

P-14 YƻŘ ŘƻǎǘťǇǳ Řƻ ƳŜƴǳ ǊƻȊǎȊŜǊȊƻƴŜƎƻ 0 65535 0 - 

¦Ƴƻȍƭƛǿƛŀ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ǊƻȊǎȊŜǊȊƻƴȅŎƘ ƛ ȊŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴȅŎƘ ƎǊǳǇ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿΦ !ōȅ ƳƽŎ ǇǊȊŜƎƭŊŘŀŏ ƛ ǊŜƎǳƭƻǿŀŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ ǊƻȊǎȊŜǊȊƻƴŜ, 
ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǘŜƴ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴŊ ǿ t-от όŘƻƳȅǏƭƴƛŜΥ млмύΤ ŀōȅ ǇǊȊŜƎƭŊŘŀŏ ƛ ǊŜƎǳƭƻǿŀŏ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ 
ȊŀŀǿŀƴǎƻǿŀƴŜΣ ƴŀƭŜȍȅ ǳǎǘŀǿƛŏ ǿŀǊǘƻǏŏ t-от Ҍ мллΦ YƻŘ ƳƻȍŜ ōȅŏ ȊƳƛŜƴƛƻƴȅ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ǿ t-37, o ile jest to konieczne. 

6.2. Parametry rozszerzone 
Par. Opis Minimalnie Maksymalnie 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ Jednostki 

P-15 ²ȅōƽǊ ŦǳƴƪŎƧƛ ǿŜƧǏŎƛŀ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ 0 17 0 - 

5ŜŦƛƴƛǳƧŜ ŦǳƴƪŎƧť ǿŜƧǏŏ ŎȅŦǊƻǿȅŎƘ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǘǊȅōǳ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿ t-мнΦ  ²ƛťŎŜƧ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧƛΣ ǇŀǘǊȊ ǎŜƪŎƧŀ 7 Konfiguracje 
ƳŀƪǊŀ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ ƛ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ. 

P-16 CƻǊƳŀǘ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ м tŀǘǊȊ ǇƻƴƛȍŜƧ U0-10 - 

U 0-10 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ л Řƻ мл ± όƧŜŘƴƻōƛŜƎǳƴƻǿȅύΦ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǇƻȊƻǎǘŀƴƛŜ ǇǊȊȅ ǿŀǊǘƻǏŎƛ zdefiniowanej w P-02Σ ƧŜǏƭƛ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴŀ 
ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ǉƻ ǇǊȊŜǎƪŀƭƻǿŀƴƛǳ ƛ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴƛǳ ǿȅƴƻǎƛ Ґғ лΣл҈ 

b 0-10 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ л Řƻ мл ±Σ ŘȊƛŀƱŀƴƛŜ ŘǿǳƪƛŜǊǳƴƪƻǿŜΦ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ǎǘŜǊƻǿŀƱ ǎƛƭƴƛƪƛŜƳ Ȋ ǿǎǘŜŎȊƴȅƳ ƪƛŜǊǳƴƪƛŜƳ 
ƻōǊƻǘƽǿΣ ƧŜǏƭƛ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ǉƻ przeskalowaniu i skorygowaniu wynosi =< 0,0%. Np. w przypadku sterowania 
dwukierunkowego od 0 ς мл ± ǎȅƎƴŀƱǳΣ ǳǎǘŀǿƛŏ t-35 = 200,0%, P-39 = 50,0% 

A 0-20 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ л Řƻ нл Ƴ! 

t 4-20 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ п Řƻ нл Ƴ!Σ Optidrive  ǿȅǏǿƛŜǘƭƛ ƪƻŘ ōƱťŘǳ 4-20FΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ о Ƴ! 

r 4-20 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ п Řƻ нл Ƴ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ  ǇǊȊȅƧƳƛŜ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊťŘƪΦ zadanej 1(P-нлύΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ о Ƴ! 

t 20-4 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ нл Řƻ п Ƴ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛ ƪƻŘ ōƱťŘǳ 4-20FΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ о Ƴ! 

r 20-4 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ нл Řƻ п Ƴ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇǊȊȅƧƳƛŜ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊťŘƪ. zadanej 1 (P-нлύΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ о Ƴ! 

U 10-0 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ мл Řƻ л ± όƧŜŘƴƻōƛŜƎǳƴƻǿȅύΦ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ǇǊŀŎƻǿŀƱ przy maksȅƳŀƭƴŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ κ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΣ ƧŜǏƭƛ 
Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ǉƻ ǇǊȊŜǎƪŀƭƻǿŀƴƛǳ ƛ ǎƪƻǊȅƎƻǿŀƴƛǳ ǿȅƴƻǎƛ Ґғ лΣл҈ 

P-17 aŀƪǎȅƳŀƭƴŀ ŜŦŜƪǘȅǿƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀ 4 32 8 / 16 kHz 
¦ǎǘŀǿƛŀ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŊ ŜŦŜƪǘȅǿƴŊ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ WŜǏƭƛ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴŜ ƧŜǎǘ αǊ9ŘέΣ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǇǊȊŜƱŊŎȊŀƴƛŀ ȊƻǎǘŀƱŀ 
zredukowana do poziomu w P00-32 z powodu nadmiernej temperatury radiatora silnika. 

P-18 ²ȅōƽǊ ŦǳƴƪŎƧƛ ǿȅƧǏŎƛŀ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿŜƎƻ 0 7 1 - 

²ȅōƛŜǊŀ ŦǳƴƪŎƧť ǇǊȊȅǇƛǎŀƴŊ Řƻ ǿȅƧǏŎƛŀ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪƻǿŜƎƻΦ tǊȊŜƪŀȋƴƛƪ Ƴŀ Řǿŀ ȊŀŎƛǎƪƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜΣ ƭƻƎƛƪŀ м ǿǎƪŀȊǳƧŜ ƴŀ ǘƻΣ ȍŜ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪ 
ƧŜǎǘ ŀƪǘȅǿƴȅ ƛ ŘƭŀǘŜƎƻ ȊŀŎƛǎƪƛ мл ƛ мм ōťŘŊ ǇƻƱŊŎȊƻƴŜΦ 
0 Υ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿƱŊŎȊƻƴȅ όǿ ǘǊȅōƛŜ ǇǊŀŎȅύΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǎƛƭƴƛƪ ƧŜǎǘ ƻŘōƭƻƪƻǿŀƴȅ 
1 : Przemiennik sprawny [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜ ƧŜǎǘ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜ Řƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ƛ ƴƛŜ Ƴŀ ōƱťŘǳ 
2 Υ tǊȊȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ όǇǊťŘƪƻǏŎƛύ ȊŀŘŀƴŜƧΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ƧŜǎǘ ȊƎƻŘƴŀ Ȋ ȊŀŘŀƴŊ 
о Υ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿȅȊǿƻƭƛƱ ōƱŊŘΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿȅƪŀȊǳƧŜ ǎǘŀƴ ōƱťŘǳ 
4 Υ /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ҔҐ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧ. ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŊ ǳǎǘŀǿƛƻƴŊ ǿ t-19 
5 Υ tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ҔҐ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ ƴŀǎǘŀǿƴŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŊ ǳǎǘŀǿƛƻƴŊ ǿ t-19 
6 Υ /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ғ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧ.ƧŜǎǘ ǇƻƴƛȍŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƎǊŀƴƛŎȊƴŜƧ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǿ t-19 
7 Υ tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ғ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀ ƧŜǎǘ ǇƻƴƛȍŜƧ ƴŀǎǘŀǿƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƎǊŀƴƛŎȊƴŜƧ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǿ t-19 
у Υ ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ н Ҕ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǎȅƎƴŀƱ ƻōŜŎƴȅ ƴŀ ǿŜƧ. Analog. н ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǳǎǘŀǿƛƻƴŊ ǿ t-19 
9 : Przemiennik gotowy do pracyΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƧŜǎǘ Ǝƻǘƻǿȅ Řƻ ǇǊŀŎȅΣ ōǊŀƪ ōƱťŘǳΦ 

P-19 tƻȊƛƻƳ ǇǊƻƎƻǿȅ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪŀ 0,0 200,0 100,0 % 

bŀǎǘŀǿƴȅ ǇƻȊƛƻƳ ǇǊƻƎƻǿȅ ǳȍȅǿŀƴȅ ǿ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀƳƛ п Řƻ т ǿ t-18 

P-20 ²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ κ ǇǊťŘƪƻǏŏ zadana 1 -P-01 P-01 5,0 Hz/obr./min 

P-21 ²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ κ ǇǊťŘƪƻǏŏ zadana 2 -P-01 P-01 25,0 Hz/obr./min 

P-22 ²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ κ ǇǊťŘƪƻǏŏ zadana 3 -P-01 P-01 40,0 Hz/obr./min 

P-23 ²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ κ ǇǊťŘƪƻǏŏ zadana 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/obr./min 

²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ κ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅōƛŜǊŀƴŜ Ȋŀ ǇƻƳƻŎŊ ǿŜƧǏŏ ŎȅŦǊƻǿȅŎƘ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ t-15 
WŜǏƭƛ t-мл Ґ лΣ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǎŊ ǿǇǊƻǿŀŘȊƻƴŜ Ƨŀƪƻ IȊΦ WŜǏƭƛ t-мл Ҕ лΣ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǎŊ ǿǇǊƻǿŀŘȊƻƴŜ Ƨŀƪƻ ƻōǊΦκƳƛƴΦ 
Uwaga ½Ƴƛŀƴŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ t-лф ȊǊŜǎŜǘǳƧŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛΣ ǇǊȊȅǿǊŀŎŀƧŊŎ ŦŀōǊȅŎȊƴŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ŘƻƳȅǏƭƴŜ 

P-24 Drugi czas rampy hamowania (szybkie zatrzymanie) 0,00 600,0 0,00 s 

¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǇƻȊǿŀƭŀ ƴŀ ȊŀǇǊƻƎǊŀƳƻǿŀƴƛŜ ŀƭǘŜǊƴŀǘȅǿƴŜƎƻ ŎȊŀǎǳ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŀ ǊŀƳǇȅ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ ǿ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛǳ hǇǘƛŘǊƛǾŜΦ tŀǊŀƳŜǘǊ 
Ƴƻȍƴŀ ǿȅōǊŀŏ Ȋŀ ǇƻǏǊŜŘƴƛŎǘǿŜƳ ǿŜƧǏŏ ŎȅŦǊƻǿȅŎƘ όȊŀƭŜȍƴȅŎƘ ƻŘ t-15) lub automaǘȅŎȊƴƛŜ ǿ ǊŀȊƛŜ ŀǿŀǊƛƛ ǎƛŜŎƛΣ ƧŜǏƭƛ t-05 = 2 lub 3. 
WŜǏƭƛ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ ƴŀ лΣллΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ȊǿŀƭƴƛŀƱ hamowal wybiegiem silnika 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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Par. Opis Minimalnie Maksymalnie 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ Jednostki 

P-25 ²ȅōƽǊ ŦǳƴƪŎƧƛ ǿȅƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ 0 10 8 - 

¢Ǌȅō ǿȅƧǏŎƛŀ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻΦ [ƻƎƛƪŀ м Ґ Ҍнп ± 5/  
л Υ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿƱŊŎȊƻƴȅ όǿ ǘrybie pracy)Φ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ƧŜǎǘ ǳŀƪǘȅǿƴƛƻƴŜ όǳǊǳŎƘƻƳƛƻƴŜύ 
1 : Przemiennik sprawnyΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴƛŜ ǿȅƪŀȊǳƧŜ ǎǘŀƴǳ ōƱťŘǳ 
н Υ tǊȊȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ όǇǊťŘƪƻǏŎƛύ ȊŀŘŀƴŜƧΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ƧŜǎǘ ȊƎƻŘƴŀ Ȋ ȊŀŘŀƴŊ 
оΥ tǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿȅȊǿƻƭƛƱ ōƱŊŘΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǿȅƪŀȊǳƧŜ ǎǘŀƴ ōƱťŘǳ 
4 Υ /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ҔҐ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŊ ǳǎǘŀǿƛƻƴŊ ǿ t-19 
5 Υ tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ҔҐ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴaΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊŜƪǊŀŎȊŀ ƴŀǎǘŀǿƴŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŊ ǳǎǘŀǿƛƻƴŊ ǿ t-19 
6 Υ /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ғ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎȊƴŀΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧ ƧŜǎǘ ǇƻƴƛȍŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƎǊŀƴƛŎȊƴŜƧ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǿ t-19 
7 Υ tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ ғ ǿŀǊǘƻǏŏ ƎǊŀƴƛŎznaΦ [ƻƎƛƪŀ мΣ ƧŜǏƭƛ ǇǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀ ƧŜǎǘ ǇƻƴƛȍŜƧ ƴŀǎǘŀǿƴŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ƎǊŀƴƛŎȊƴŜƧ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ ǿ t-19 
¢Ǌȅō ǿȅƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ 
у Υ /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ όǇǊťŘƪƻǏŏ ǎƛƭƴƛƪŀύ. 0 do P-лмΣ ǊƻȊŘȊƛŜƭŎȊƻǏŏ лΣм IȊ 
ф Υ tǊŊŘ ǿȅƧǏŎƛƻǿȅ όǎƛƭƴƛƪŀύ. 0 do 200% P-08, rozdzielczƻǏŏ лΣм ! 
млΥ aƻŎ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ. 0 ς 200% znamionowej mocy silnika. 

P-26 /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǘƱǳƳƛŜƴƛŀ ǇŀǎƳŀ ƘƛǎǘŜǊŜȊȅ 0,0 P-01 0,0 Hz/obr./min 

P-27 |ǊƻŘŜƪ ǇŀǎƳŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǘƱǳƳƛŜƴƛŀ 0,0 P-01 0,0 Hz/obr./min 

CǳƴƪŎƧƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǘƱǳƳƛŜƴƛŀ ǳȍȅǿŀ ǎƛťΣ ŀōȅ ȊŀǇƻōƛŜŎ ǇǊŀŎȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇǊȊȅ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧΣ ƴŀ 
ǇǊȊȅƪƱŀŘ ǇǊȊȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΣ ƪǘƽǊŀ ǿȅǿƻƱǳƧŜ ǊŜȊƻƴŀƴǎ ƳŜŎƘŀƴƛŎȊƴȅ ǿ ŘŀƴŜƧ ƳŀǎȊȅƴƛŜΦ tŀǊŀƳŜǘǊ t-нт ƻƪǊŜǏƭŀ ǏǊƻŘŜƪ ǇŀǎƳŀ 
ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǘƱǳƳƛŜƴƛŀ ƛ ƧŜǎǘ ǳȍȅǿŀƴȅ ǿ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋ t-нсΦ /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ōťŘȊƛŜ ǎƛť ȊƳƛŜƴƛŀŏ ǿ 
ƻǇŀǊŎƛǳ ƻ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŜ ǇŀǎƳƻ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǿŀǊǘƻǏŎƛŀƳƛ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅƳƛ ǿ t-03 i P-лп όƪƻƭŜƧƴƻύ ƛ ƴƛŜ ōťŘȊƛŜ ȊŀŎƘƻǿȅǿŀŏ ȍŀŘƴŜƧ 
ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴŜƎƻ ǇŀǎƳŀΦ WŜǏƭƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴŀ ǿ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪǳ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ ȊŀƪǊŜǎƛŜ 
ǇŀǎƳŀΣ ǿȅƧǏŎƛƻǿŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǇƻȊƻǎǘŀƴƛŜ ǿ ŘƻƭƴŜƧ ƭǳō ƎƽǊƴŜƧ ƎǊŀƴƛŎȅ ǇŀǎƳŀΦ 

P-28 bŀǇƛťŎƛŜ ŀŘŀǇǘŀŎȅƧƴŜ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊȅǎǘȅƪƛ ¦κŦ 0 P-07 0 V 

P-29 /ȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ŀŘŀǇǘŀŎȅƧƴŀ ŎƘŀǊŀƪǘŜǊystyki U/f 0,0 P-09 0,0 Hz 

¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǿ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋ t-ну ǳǎǘŀƭŀ Ǉǳƴƪǘ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛΣ ǇǊȊȅ ƪǘƽǊȅƳ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ ǿ t-нф ƧŜǎǘ ǇǊȊȅƪƱŀŘŀƴŜ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀΦ 
bŀƭŜȍȅ ȊŀŘōŀŏ ƻ ǘƻΣ ŀōȅ ƴƛŜ ǇǊȊŜƎǊȊŀŏ ŀƴƛ ƴƛŜ ǳǎȊƪƻŘȊƛŏ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇƻŘŎȊŀǎ ƪƻǊȊȅǎǘŀƴƛŀ Ȋ ǘŜƧ ǿƱŀǏŎƛǿƻǏŎƛΦ 

P-30 Tryb uruchamiania i automatycznego ponownego uruchamiania nd. nd. Edge-r - 

²ȅōƛŜǊŀΣ ŎȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ Ƴŀ ǳǊǳŎƘƻƳƛŏ ǎƛť ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜΣ ƧŜǏƭƛ ǿŜƧǏŎƛŜ ȊŜȊǿƻƭŜƴƛŀ ƧŜǎǘ ƻōŜŎƴŜ ƛ ȊŀōƭƻƪƻǿŀƴŜ ǇǊȊȅ ǿƱŊŎȊƻƴȅ Ȋŀǎilaniu. 
tƻƴŀŘǘƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊǳƧŜ ŦǳƴƪŎƧť ŀǳǘƻƳŀǘycznego ponownego uruchamiania. 

Edge-r Υ tƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƭǳō ȊǊŜǎŜǘƻǿŀƴƛǳΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴƛŜ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǳǊǳŎƘƻƳƛƻƴȅΣ ƧŜǏƭƛ ǿŜƧǏŎƛŜ ŎȅŦǊƻǿŜ м ǇƻȊƻǎǘŀƴƛŜ 
ȊŀƳƪƴƛťǘŜΦ ²ŜƧǏŎƛŜ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ȊŀƳƪƴƛťǘŜ Ǉƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƭǳō ȊǊŜǎŜǘƻǿŀƴƛǳΣ ŀōȅ ǳǊǳŎƘƻƳƛŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴnik. 

Auto-0 Υ tƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ ƭǳō ȊǊŜǎŜǘƻǿŀƴƛǳΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ȊƻǎǘŀƴƛŜ ǳǊǳŎƘƻƳƛƻƴȅ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜΣ ƧŜǏƭƛ ǿŜƧ cyfrowe 1 jest 
ȊŀƳƪƴƛťǘŜΦ 

Auto-1 do Auto-5 Υ tƻ ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛǳ ōƱťŘǳΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǇƻŘŜƧƳƛŜ Řƻ р ǇǊƽō ǇƻƴƻǿƴŜƎƻ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ǿ ƻŘǎǘťǇŀŎƘ Ŏƻ нл ǎŜƪǳnd. 
YƻƭŜƧƴŜ ǇǊƽōȅ ǇƻƴƻǿƴŜƎƻ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ǎŊ ƭƛŎȊƻƴŜ ƛ ƧŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴƛŜ ǳǊǳŎƘƻƳƛ ǎƛť ǇǊȊȅ ƻǎǘŀǘƴƛŜƧ ǇǊƽōƛŜΣ ȊŀǎȅƎƴŀƭƛȊǳƧŜ ōƱŊd, który 
Ƴǳǎƛ Ȋƻǎǘŀŏ ȊǊŜǎŜǘƻǿŀƴȅ ǊťŎȊƴƛŜ ǇǊȊŜȊ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀΦ !ōȅ ȊǊŜǎŜǘƻǿŀŏ ƭƛŎȊƴƛƪΣ ƴŀƭŜȍȅ ƻŘƱŊŎȊȅŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƻŘ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΦ 

P-31 Wybór trybu uruchamiania przy sterowaniu z  klawiatury  0 7 1 - 

PŀǊŀƳŜǘǊ ŀƪǘȅǿƴȅ ǘȅƭƪƻ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ǿ ǘǊȅōƛŜ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊŊ όt-12 = 1 lub 2) lub trybie Modbus (P-12 = 3 lub 4). W przypadku 
ǳǎǘŀǿƛŜƵ л ƭǳō 1 przyciski Start i Stop na klawiaturȊŜ ǎŊ ŀƪǘȅǿƴŜΣ ŀ ȊŀŎƛǎƪƛ ǎǘŜǊǳƧŊŎŜ м ƛ н ƳǳǎȊŊ ōȅŏ ǇƻƱŊŎȊƻƴŜ. Ustawienia 2 i 3 
ǇƻȊǿŀƭŀƧŊ ƴŀ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛƻ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƽǿ ǎǘŜǊǳƧŊŎȅŎƘΣ ŀ ǇǊȊȅŎƛǎƪƛ {ǘŀǊǘ ƛ {ǘƻǇ ƴŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȊŜ ǎŊ ƛƎƴƻǊƻwane. 
л Υ aƛƴƛƳŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ Ȋ ƪƭŀǿƛŀǘury 
м Υ tƻǇǊȊŜŘƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ Ȋ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ 
н Υ aƛƴƛƳŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ sterowanie z zacisków 
о Υ tƻǇǊȊŜŘƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ sterowanie z zacisków 
п Υ !ƪǘǳŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ Ȋ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ 
р Υ ²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ пΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ Ȋ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊy 
с Υ !ƪǘǳŀƭƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƽǿ 
т Υ ²ǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ пΣ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ Ȋ ȊŀŎƛǎƪƽǿ 

P-32 ²ǎƪŀȋƴƛƪ мΥ /Ȋŀǎ ǘǊǿŀƴƛŀ 0,0 25,0 0,0 s 

²ǎƪŀȋƴƛƪ нΥ ¢Ǌȅō ǇǊȊȅƱƻȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ 0 2 0 - 

²ǎƪŀȋƴƛƪ мΥ hƪǊŜǏƭŀ ŎȊŀǎΣ ǿ ŎƛŊƎǳ ƪǘƽǊŜƎƻ ƴŀǎǘťǇǳƧŜ ǇǊȊȅƱƻȍŜƴƛŜ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀΦ tƻȊƛƻƳ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŜƎƻ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ Ƴƻȍƴŀ 
Řƻǎǘƻǎƻǿŀŏ ǿ t-59. 

²ǎƪŀȋƴƛƪ нΥ YƻƴŦƛƎǳǊǳƧŜ ŦǳƴƪŎƧť ǇǊȊȅƱƻȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ǿ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅ ǎǇƻǎƽōΥ- 
л Υ IŀƳƻǿŀƴƛŜ ǇǊŊŘŜƳ ǎǘŀƱȅƳΦ tǊŊŘ ǎǘŀƱȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴȅ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀ ȊƎƻŘnie z poziomem ustawionym w P-59 po poleceniu 
ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀΣ Ǉƻ ƻǎƛŊƎƴƛťŎƛǳ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ лΣл IȊ ǇǊȊŜȊ ƻƪǊŜǎ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ǿŜ ǿǎƪŀȋƴƛƪǳ мΦ CǳƴƪŎƧŀ ƳƻȍŜ ǎƱǳȍȅŏ Řƻ 
ȊŀǇŜǿƴƛŀƴƛŀΣ ȍŜ ǇǊȊŜŘ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŜƳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǎƛƭƴƛƪ ƻǎƛŊƎƴŊƱ ǇŜƱƴŜ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŜΦ 
Uwaga WŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƧŜǎǘ ǿ ǘǊȅōƛŜ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ ƧŜƎƻ ŘŜȊŀƪǘȅǿŀŎƧŊΣ ŦǳƴƪŎƧŀ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ƧŜǎǘ ƴƛŜŀƪǘȅǿƴŀ 
м Υ ¦ǊǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ ǇǊŊŘŜƳ ǎǘŀƱȅƳΦ tǊŊŘ ǎǘŀƱȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴȅ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǇƻȊƛƻƳŜƳ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅƳ ǿ t-59 przez okres ustawiony 
ǿŜ ǿǎƪŀȋƴƛƪǳ м ƴƛŜȊǿƱƻŎȊƴƛŜ Ǉƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ȊŀƴƛƳ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧ. ȊŀŎȊƴƛŜ ƴŀǊŀǎǘŀŏΦ {ǘŀŘƛǳƳ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜ ǇƻȊƻǎǘŀƧŜ 
ŀƪǘȅǿƴŜ ǇƻŘŎȊŀǎ ǘŜƧ ŦŀȊȅΦ CǳƴƪŎƧŀ ƳƻȍŜ ǎƱǳȍȅŏ Řƻ ȊŀǇŜǿƴƛŀƴƛŀΣ ȍŜ ǇǊȊŜŘ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜƳ ǎƛƭƴƛƪ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ ǎǘŀƴƛŜ ōŜȊǊǳŎƘǳΦ 
2 : Hamowanie i urǳŎƘŀƳƛŀƴƛŜ ǇǊŊŘŜƳ ǎǘŀƱȅƳΦ tǊȊȅƱƻȍŜƴƛŜ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ŘǿƻƳŀ ǇƻǿȅȍǎȊȅƳƛ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀƳƛ л ƛ мΦ 

P-33 Lotny start 0 2 0 - 

0 : Zablokowany 
1 : UaktywnionyΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳŀƪǘȅǿƴƛŜƴƛŀΣ ǇƻŘŎȊŀǎ ǊƻȊǊǳŎƘǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ǇǊƽōƻǿŀƱ ƻƪǊŜǏƭƛŏΣ ŎȊȅ ǎƛƭƴƛƪ Ƨǳȍ ǎƛť ƻōǊŀŎŀ ƛ ȊŀŎȊƴƛŜ 
ǎǘŜǊƻǿŀŏ ǎƛƭƴƛƪƛŜƳ ƻŘ ƧŜƎƻ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ōƛŜȍŊŎŜƧΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǎƛƭƴƛƪƽǿΣ ƪǘƽǊŜ ǎƛť ƧŜǎȊŎȊŜ ƴƛŜ ƻōǊŀŎŀƧŊΣ ƳƻȍƭƛǿŜ ƧŜǎǘ ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛŜ 
ƴƛŜǿƛŜƭƪƛŜƎƻ ƻǇƽȋƴƛŜƴƛŀΦ 
2 : Uaktywniony przy ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛǳ ŀǿŀǊƛƛΣ ǎǇŀŘƪǳ ƴŀǇƛťŎƛŀ ƭǳō ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛǳ . Lotny start   ƧŜǎǘ ŀƪǘȅǿƻǿŀƴȅ ǿȅƱŊŎȊƴƛŜ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ 
ǿȅǎǘŊǇƛŜƴƛŀ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅŎƘ ȊŘŀǊȊŜƵΣ ǿ ǇǊȊŜŎƛǿƴȅƳ ǊŀȊƛŜ ƧŜǎǘ ȊŀōƭƻƪƻǿŀƴȅΦ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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Par. Opis Minimalnie Maksymalnie 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ Jednostki 

P-34 Zezwolenie dla czopera ƘŀƳǳƧŊŎŜƎƻ όƴƛŜ ǿȅǎǘťǇǳƧŜ ǇǊȊȅ rozmiarze 1) 0 4 0 - 

0 : Zablokowany 
1 : Uaktywniony z zabezpieczeniem programowymΦ ¦ŀƪǘȅǿƴƛŀ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅ tranzystor ƘŀƳǳƧŊŎȅ Ȋ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜƳ ǇǊƻƎǊŀƳƻǿȅƳ Řƻ 
ǊŜȊȅǎǘƻǊŀ ƻ ŎƛŊƎƱŜƧ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ȊƴŀƳƛƻƴƻǿŜƧ нлл ² 
2 : Uaktywniony bez zabezpieczenia programowego. ¦ŀƪǘȅǿƴƛŀ ǿŜǿƴťǘǊȊƴȅ ǘǊŀƴȊȅǎǘƻǊ ƘŀƳǳƧŊŎȅ ōŜȊ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŀ ǇǊƻƎǊŀƳƻǿŜƎƻΦ 
bŀƭŜȍȅ Ȋŀƛƴǎǘŀƭƻǿŀŏ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŀƧŊŎŜ ǇǊȊŜŘ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛŜƳ ǘŜǊƳƛŎȊƴȅƳΦ 
3 : Uaktywniony z zabezpieczeniem programowymΦ Wŀƪ ǿ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛǳ мΣ ƧŜŘƴŀƪȍŜ tranzystor ƘŀƳǳƧŊŎȅ ƧŜǎǘ ǳŀƪǘȅǿƴƛƻƴȅ ǘȅƭƪƻ ǇƻŘŎȊŀǎ 
ȊƳƛŀƴȅ ƴŀǎǘŀǿȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƛ ƧŜǎǘ Ȋŀōƭƻƪƻǿŀƴȅ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ȊŜ ǎǘŀƱŊ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊΦ 
4 : Uaktywniony bez zabezpieczenia programowegoΦ Wŀƪ ǿ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛǳ нΣ ƧŜŘƴŀƪȍŜ tranzystor ƘŀƳǳƧŊŎȅ ƧŜǎǘ ǳŀƪǘȅǿƴƛƻƴȅ ǘȅƭƪƻ ǇƻŘŎȊŀǎ 
ȊƳƛŀƴȅ ƴŀǎǘŀǿȅ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ƛ ƧŜǎǘ Ȋŀōƭƻƪƻǿŀƴȅ ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ȊŜ ǎǘŀƱŊ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊΦ 

P-35 Skalowanie wej analog 1 / ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ {ƭŀǾŜ 0,0 2000,0 100,0 % 

{ƪŀƭƻǿŀƴƛŜ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ мΦ tƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ Ƴƴƻȍƻƴȅ ǇǊȊŜȊ ǘŜƴ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪΣ ƴǇΦ ƧŜǏƭƛ t-16 jest 
ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ ƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ л ς мл ±Σ ŀ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀ ƧŜǎǘ ǳǎǘŀǿƛƻƴȅ ƴŀ нллΣл҈Σ ǿǘŜŘȅ ǿŜƧǏŎƛŜ ƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ р ± ǎǇƻǿƻŘǳƧŜΣ 
ȍŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ǇǊŀŎƻǿŀŏ Ȋ ƳŀƪǎȅƳŀƭƴŊ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛŊ κ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ όt-01) 
{ƪŀƭƻǿŀƴƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ƻōǊƻǘƻǿŜƧ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ {ƭŀǾŜΦ tƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ǿ ǘǊȅōƛŜ {ƭŀǾŜ όt-мн Ґ фύΣ ǇǊťŘƪƻǏŏ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 
ōťŘȊƛŜ Ǌƽǿƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǿ ǘǊȅōƛŜ aŀǎǘŜǊ ǇƻƳƴƻȍƻƴŜƧ ǇǊȊŜȊ ǘŜƴ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪΣ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŜƧ Ƴƛƴ ƛ ƳŀȄ ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ȊŀƪǊŜǎǳ ǇǊťŘƪƻǏŎƛΦ 

P-36 Konfiguracja transmisji szeregowej tŀǘǊȊ ǇƻƴƛȍŜƧ 

²ǎƪŀȋƴƛƪ мΥ !ŘǊŜǎ 0 63 1 - 

²ǎƪŀȋƴƛƪ нΥ {ȊȅōƪƻǏŏ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛ 9,6 1000 115,2 kb/s 

²ǎƪŀȋƴƛƪ оΥ ½ŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜŘ ǳǘǊŀǘŊ ƱŊŎȊƴƻǏŎƛ 0 3000 t 3000 ms 

¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ Ƴŀ ǘǊȊȅ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ ǇƻŘǊȊťŘƴŜΣ ƪǘƽǊŜ ǎƱǳȍŊ Řƻ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ƱŊŎȊƴƻǏŎƛ ǎȊŜǊŜƎƻǿŜƧ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ aƻŘōǳǎ w¢¦Φ tƻŘǊȊťŘƴŜ 
parametry to: 

мΦ ǿǎƪŀȋƴƛƪΥ Adres przemiennika: Zakres: 0 ς соΣ ŘƻƳȅǏƭƴƛŜΥ м 

нΦ ǿǎƪŀȋƴƛƪΥ {ȊȅōƪƻǏŏ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛ ƛ ǘȅǇ ǎƛŜŎƛΥ ²ȅōƛŜǊŀ ǎȊȅōƪƻǏŏ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛ ƛ ǘȅǇ ǎƛŜŎƛ Řƭŀ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƎƻ ǇƻǊǘǳ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎȅƧƴŜƎƻ w{пурΦ 
5ƭŀ ǇǊƻǘƻƪƻƱǳ aƻŘōǳǎ w¢¦Υ 5ƻǎǘťǇƴŜ ǎŊ ǎȊȅōƪƻǏŎƛ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛΥ 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kb/s. 
5ƭŀ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ /!bƻǇŜƴΥ 5ƻǎǘťǇƴŜ ǎŊ ǎȊȅōƪƻǏŎƛ ǘǊŀƴǎƳƛǎƧƛΥ мнрΣ нрлΣ рлл ƛ мллл ƪōκǎΦ 

оΦ ǿǎƪŀȋƴƛƪΥ wŜƎǳƭŀǘƻǊ ŎȊŀǎǳ ǳƪƱŀŘǳ ŀƭŀǊƳƻǿŜƎƻΥ hƪǊŜǏƭŀ ŎȊŀǎΣ ǿ ŎƛŊƎǳ ƪǘƽǊŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ŘȊƛŀƱŀƱ ōŜȊ ƻǘǊȊȅƳȅǿŀƴƛŀ 
ǿŀȍƴŜƎƻ ǘŜƭŜƎǊŀƳǳ Ȋ ǇƻƭŜŎŜƴƛŜƳ Řƻ ǊŜƧŜǎǘǊǳ м όǎǘŜǊǳƧŊŎŜ ǎƱƻǿƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀύ Ǉƻ ǳŀƪǘȅǿƴƛŜƴƛǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŜ л 
ŘŜȊŀƪǘȅǿǳƧŜ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊ ŎȊŀǎƻǿȅ ǳƪƱŀŘǳ ŀƭŀǊƳƻǿŜƎƻΦ ¦ǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ олΣ мллΣ мллл ƭǳō оллл ŘŜŦƛƴƛǳƧŜ ƭƛƳƛǘ ŎȊŀǎƻǿȅ ŘȊƛŀƱŀƴƛŀ w 

milisekundach. Sufiks ΨtΩ ǇƻǿƻŘǳƧŜ ǇƻƧŀǿƛŜƴƛŜ ǎƛť ōƱťŘǳ ƴŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳǘǊŀǘȅ ƱŊŎȊƴƻǏŎƛΦ {ǳŦƛƪǎ ΨrΩ ƻȊƴŀŎȊŀΣ ȍŜ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ōťŘȊƛŜ ȊǿŀƭƴƛŀƱ Řƻ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀ όǿȅƧǏŎƛŜ ƴŀǘȅŎƘƳƛŀǎǘ ōƭƻƪƻǿŀƴŜύ i nie ǇƻƧŀǿƛ ǎƛť ōƱŊŘ ƴŀ ǿȅǏwietlaczu. 

P-37 5ŜŦƛƴƛŎƧŀ ƪƻŘǳ ŘƻǎǘťǇǳ 0 9999 101 - 

5ŜŦƛƴƛǳƧŜ ƪƻŘ ŘƻǎǘťǇǳΣ ƪǘƽǊȅ ǘǊȊŜōŀ ǿǇǊƻǿŀŘȊƛŏ ǿ t-мпΣ ŀōȅ ǳȊȅǎƪŀŏ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ǇƻǿȅȍŜƧ t-14 

P-38 .ƭƻƪŀŘŀ ŘƻǎǘťǇǳ Řƻ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ 0 1 0 - 

0 : OdblokowaneΦ aƻȍƭƛǿȅ ƧŜǎǘ ŘƻǎǘťǇ Řƻ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ƛ ƛŎƘ ȊƳƛŀƴŀ 
1 : ZablokowanyΦ ²ŀǊǘƻǏŎƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ Ƴƻȍƴŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛŏΣ ŀƭŜ ƴƛŜ Ƴƻȍƴŀ ƛŎƘ ȊƳƛŜƴƛŏ Ȋ ǿȅƧŊǘƪƛŜƳ t-38. 

P-39 Offset ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ м -500,0 500,0 0,0 % 

¦ǎǘŀǿƛŀ ǳŎƘȅō Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊƻŎŜƴǘƻǿŊ ǇŜƱƴŜƎƻ ȊŀƪǊŜǎǳ ǎƪŀƭƛ ǿŜƧǏŎƛŀΣ ƪǘƽǊȅ ƴŀǎǘťǇƴƛŜ ƧŜǎǘ Ȋŀǎǘƻǎƻǿŀƴȅ Řƻ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ 
analogowŜƎƻΦ ¢Ŝƴ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǇǊŀŎǳƧŜ ǿ ǇƻƱŊŎȊŜƴƛǳ Ȋ t-орΣ ŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƻǘǊȊȅƳŀƴŀ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǿȅǏǿƛŜǘƭƻƴŀ ǿ tлл-01.²ŀǊǘƻǏŏ ƻǘǊȊȅƳŀƴŀ 
ƧŜǎǘ ǿȅǊŀȍƻƴŀ ǇǊƻŎŜƴǘƻǿƻ ǿŜŘƱǳƎ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜƎƻ ǿȊƻǊǳΥ-P00-лм Ґ όǇƻȊƛƻƳ ȊŀǎǘƻǎƻǿŀƴŜƎƻ ǎȅƎƴŀƱǳό҈ύ Ȅ t-35) - P-39  

P-40 ²ǎƪŀȋƴƛƪ мΥ ²ǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ skalowania wskazania 0 3 0 - 

²ǎƪŀȋƴƛƪ нΥ {ƪŀƭƻǿŀƴŜ ȋǊƽŘƱƻ ǿǎƪŀȊŀƴƛŀ 0,000 16,000 0,000 - 

¦Ƴƻȍƭƛǿƛŀ zaprogramowanieprzemiennika takΣ ŀōȅ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŏ ŀƭǘŜǊƴŀǘȅǿƴŊ ƧŜŘƴƻǎǘƪť ǿȅƧǏŎƛƻǿŊ ǇǊȊŜǎƪŀƭƻǿŀƴŊ Ȋ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ 
ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ όIȊύΣ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ƻōǊƻǘƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ όƻōǊΦκƳƛƴύ ƭǳō Ȋ ǇƻȊƛƻƳǳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ tL ǇƻŘŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ǿ ǘǊȅōƛŜ tLΦ 

²ǎƪŀȋƴƛƪ мΥ {Ʊǳȍȅ Řƻ ƻƪǊŜǏƭŀƴƛŀ Ƴƴƻȍƴƛƪŀ ǎƪŀƭƻǿŀƴƛŀΦ tǊȊŜȊ ǘŜƴ ǿǎǇƽƱŎȊȅƴƴƛƪ Ƴƴƻȍƻƴŀ ƧŜǎǘ ǿȅōǊŀƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȋǊƽŘƱƻǿŀΦ 

²ǎƪŀȋƴƛƪ нΥ hƪǊŜǏƭŀ ǎƪŀƭƻǿŀƴŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ȋǊƽŘƱƻǿŊ ǿ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎȅ ǎǇƻǎƽōΥ- 
л Υ tǊťŘƪƻǏŏ ƻōǊƻǘƻǿŀ ǎƛƭƴƛƪŀ. Skalowaniu ǇƻŘƭŜƎŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ǿȅƧΣ ƧŜǏƭƛ t-мл Ґ лΣ ƭǳō ǇǊťŘƪƻǏŏ ƻōǊƻǘƻǿŀ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ƧŜǏƭƛ t-10 > 0. 
м Υ tǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀΦ {ƪŀƭƻǿŀƴƛǳ ǇƻŘƭŜƎŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊŊŘǳ ǎƛƭƴƛƪŀ ό!ύ 
н Υ tƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ 2Φ {ƪŀƭƻǿŀƴƛǳ ǇƻŘƭŜƎŀ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ нΣ ǿŜǿƴťǘǊȊƴƛŜ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŀƴȅ 
jako 0 ς 100,0% 
о Υ {ǇǊȊťȍŜƴƛŜ ȊǿǊƻǘƴŜ tLΦ {ƪŀƭƻǿŀƴƛǳ ǇƻŘƭŜƎŀ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŜ ȊǿǊƻǘƴŜ tL w P-псΣ ǿŜǿƴťǘǊȊƴƛŜ ǇǊȊŜŘǎǘŀǿƛŀƴŜ Ƨŀƪƻ л ς 100,0% 

P-41 Wzmocnienie proporcjonalne regulatora PI 0,0 30,0 1,0 - 

²ȊƳƻŎƴƛŜƴƛŜ ǇǊƻǇƻǊŎƧƻƴŀƭƴŜ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊŀ tLΦ ²ȅȍǎȊŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇƻǿƻŘǳƧŊ ǿƛťƪǎȊŊ ȊƳƛŀƴť ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿ 
ƻŘǇƻǿƛŜŘȊƛ ƴŀ ƴƛŜǿƛŜƭƪƛŜ ȊƳƛŀƴȅ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻΦ ½ōȅǘ ǿȅǎƻƪŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ƳƻȍŜ ǎǇƻǿƻŘƻǿŀŏ ƴƛŜǎǘŀōƛƭƴƻǏŏ 

P-42 /Ȋŀǎ ŎŀƱƪƻǿŀƴƛŀ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊŀ tL 0,0 30,0 1,0 s 

/Ȋŀǎ ŎŀƱƪƻǿŀƴƛŀ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊŀ tLΦ ²ƛťƪǎȊŜ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇƻǿƻŘǳƧŊ ōŀǊŘȊƛŜƧ ǎǘƱǳƳƛƻƴŊ ǊŜŀƪŎƧť ǿ ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǎȅǎǘŜƳƽǿΣ ǿ ƪǘƽǊȅŎƘ ƻƎƽƭƴȅ ǇǊoces 
reaguje wolniej 

P-43 Tryb pracy regulatora PI 0 1 0 - 

0 : Tryb ōŜȊǇƻǏǊŜŘƴƛΦ ¦ȍȅǿŀƴȅ ƧŜǏƭƛ ǇǊťŘƪƻǏŏ ƻōǊƻǘƻǿŀ ǎƛƭƴƛƪŀ Ǉƻǿƛƴƴŀ ǿȊǊŀǎǘŀŏΣ ƎŘȅ ǎǇŀŘŀ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻΦ 
1 : Tryb odwróconyΦ ¦ȍȅwany ƧŜǏƭƛ ǇǊťŘƪƻǏŏ ƻōǊƻǘƻǿŀ ǎƛƭƴƛƪŀ Ǉƻǿƛƴƴŀ ǎǇŀŘŀŏΣ ƎŘȅ ǎǇŀŘŀ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻΦ 

P-44 ²ȅōƽǊ ȋǊƽŘƱŀ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƎƻ όǿŀǊǘƻǏŎƛ ȊŀŘŀƴŜƧύ tL 0 1 0 - 

²ȅōƛŜǊŀ ȋǊƽŘƱƻ Řƭŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŜƧ κ ȊŀŘŀƴŜƧ tL5 
л Υ /ȅŦǊƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŀΦ {Ʊǳȍȅ Řƻ ǘŜƎƻ t-45 
м Υ ²ŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ мΦ Wŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǎƱǳȍȅ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ мΣ Ȋ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛŊ ƻŘŎȊȅǘǳ 
w P00-01. 

P-45 /ȅŦǊƻǿŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ tL 0,0 100,0 0,0 % 

WŜǏƭƛ t-пп Ґ лΣ ǇŀǊŀƳŜǘǊ ǘŜƴ ƻƪǊŜǏƭŀ ŎȅŦǊƻǿŊ ǿŀǊǘƻǏŏ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŊ όȊŀŘŀƴŊύ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŊΣ ǳȍȅǿŀƴŊ Řƭŀ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊŀ tL Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ 
҈ ȊŀƪǊŜǎǳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻΦ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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P-46 ²ȅōƽǊ ȋǊƽŘƱŀ ǎȅƎƴŀƱǳ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ tL 0 5 0 - 

²ȅōƛŜǊŀ ȋǊƽŘƱƻ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻΣ ƪǘƽǊŜ Ƴŀ ōȅŏ ǳȍȅǘŜ ǇǊȊŜȊ ǊŜƎǳƭŀǘƻǊ tLΦ 
л Υ ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ н όȊŀŎƛǎƪ пύ tƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ Ȋ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛŊ ƻŘŎȊȅǘǳ ǿ tлл-02. 
1:  ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻgowe 1 όȊŀŎƛǎƪ сύ tƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ Ȋ ƳƻȍƭƛǿƻǏŎƛŊ ƻŘŎȊȅǘǳ ǿ tлл-01. 
н Υ tǊŊŘ ǎƛƭƴƛƪŀΦ {ƪŀƭƻǿŀƴȅ Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ҈ t-08. 
о Υ bŀǇƛťŎƛŜ ǎȊȅƴȅ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ skalowane 0 ς 1000 V = 0 ς 100% 
п Υ ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ м ς ǿŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ нΦ ²ŀǊǘƻǏŏ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ н ƧŜǎǘ ƻŘŜƧƳƻǿŀƴŀ ƻŘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ 
мΣ ŘŀƧŊŎ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ ǊƽȍƴƛŎƻǿŜƎƻΦ ²ŀǊǘƻǏŏ ƧŜǎǘ ƻƎǊŀƴƛŎȊƻƴŀ Řƻ лΦ 
р Υ ²ŀǊǘƻǏŏ ƴŀƧǿƛťƪǎȊŀ όǿŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ мΣ i 2)Φ 5ƻ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ tL ǎƱǳȍȅ ǿƛťƪǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ м ƭǳō нΦ 

P-47 ForƳŀǘ ǎȅƎƴŀƱǳ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ н - - - U0-10 

U 0-10 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ л Řƻ мл ± 

A 0-20 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ л Řƻ нл Ƴ! 

t 4-20 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ п Řƻ нл Ƴ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ  ǿȅǏǿƛŜǘƭƛ ƪƻŘ ōƱťŘǳ 4-20FΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ о Ƴ! 

r 4-20 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ п Řƻ нлƳ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ȊŀŎȊƴƛŜ Ȋǿŀƭƴƛŀŏ ŀȍ Řƻ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ оƳ! 

t 20-4 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ нл Řƻ п Ƴ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛ ƪƻŘ ōƱťŘǳ 4-20FΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ о Ƴ! 

r 20-4 Ґ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎȅƎƴŀƱǳ нл Řƻ пƳ!Σ hǇǘƛŘǊƛǾŜ ȊŀŎȊƴƛŜ Ȋǿŀƭƴƛŀŏ ŀȍ Řƻ ȊŀǘǊȊȅƳŀƴƛŀΣ ƧŜǏƭƛ ǇƻȊƛƻƳ ǎȅƎƴŀƱǳ ǎǇŀŘƴƛŜ ǇƻƴƛȍŜƧ оƳ! 

Ptc-th Ґ ǎƱǳȍȅ Řƻ ǇƻƳƛŀǊǳ ǘŜǊƳƛǎǘƻǊŀ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ǇǊŀǿƛŘƱƻǿȅ Ȋ ŘƻǿƻƭƴȅƳ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŜƳ t-мрΣ ƪǘƽǊŜ Ƴŀ ǿŜƧǏŎƛŜ о ǳǎǘŀǿƛƻƴŜ Ƨŀƪƻ 
ȊŜǿƴťǘǊȊƴȅ ǿȅƱŊŎȊƴƛƪ ǎŀƳƻŎȊȅƴƴȅΦ tƻȊƛƻƳ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŀ ǎŀƳƻŎȊȅƴƴŜƎƻΥ о ƪʍΣ ǊŜǎŜǘ м ƪʍ 

P-48 wŜƎǳƭŀǘƻǊ ŎȊŀǎƻǿȅ ǘǊȅōǳ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛ 0,0 25,0 0,0 s 

WŜǏƭƛ ǘǊȅō ƎƻǘƻǿƻǏŎƛ ƧŜǎǘ ǳŀƪǘȅǿƴƛƻƴȅ ǇǊȊŜȊ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŜ t-пу Ҕ лΣлΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǇǊȊŜƧŘȊƛŜ ǿ ǎǘŀƴ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛ Ǉƻ ƻƪǊŜǎƛŜ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊȅ 
ƳƛƴƛƳŀƭƴŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ όt-02) po czasie ustawionym w P-пуΦ WŜǏƭƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ȊƴŀƧŘǳƧŜ ǎƛť ǿ ǘǊȅōƛŜ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛΣ ƴŀ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀŎȊǳ ǇƻƧŀǿƛ 

ǎƛť stndbyΣ ŀ ǿȅƧǏŎƛŜ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀ ōťŘȊƛŜ ȊŀōƭƻƪƻǿŀƴŜΦ 

P-49 tƻȊƛƻƳ ōƱťŘǳ Řƻ ǿȊƴŀǿƛŀƴƛŀ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ tL 0,0 100,0 5,0 % 

Przy pracy w trybie sterowania PI (P-12 = 5 lub 6), i aktywnyƳ ǘǊȅōƛŜ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛ  (P-48 > 0,0), P-пф ƳƻȍŜ ǎƱǳȍȅŏ Řƻ ȊŘŜŦƛƴƛƻǿŀƴƛŀ 
ǇƻȊƛƻƳǳ ōƱťŘǳ tL όƴǇΦ ǊƽȍƴƛŎŀ ƳƛťŘȊȅ ǿŀǊǘƻǏŎƛŊ ȊŀŘŀƴŊ ƛ ǎȅƎƴŀƱŜƳ ȊǿǊƻǘƴȅƳύΣ ƪǘƽǊȅ Ƴǳǎƛ ǿȅǎǘŊǇƛŏ ǇǊȊŜŘ ǇƻƴƻǿƴȅƳ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜƳ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ȊƴŀƧŘǳƧŊŎŜƎƻ ǎƛť ǿ ǘǊȅōƛŜ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛΦ tƻȊǿŀƭŀ ǘƻ ƴŀ ƛƎƴƻǊƻǿŀƴƛŜ ƴƛŜǿƛŜƭƪƛŎƘ ōƱťŘƽǿ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ ƛ ǳǘǊȊȅƳŀƴƛŜ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿ ǘǊȅōƛŜ ƎƻǘƻǿƻǏŎƛ Řƻ ƳƻƳŜƴǘǳΣ ƎŘȅ ǿŀǊǘƻǏŏ ǎǇǊȊťȍŜƴƛŀ ȊǿǊƻǘƴŜƎƻ ǎǇŀŘƴƛŜ Řƻ ƻƪǊŜǏƭƻƴŜƎƻ ǇƻȊƛƻƳǳΦ 

P-50 IƛǎǘŜǊŜȊŀ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 0,0 100,0 0,0 % 

Ustawia poziom histerezy dla P-19 w celu zapobieania ŘǊƎŀƴƛƻƳ ǇǊȊŜƪŀȋƴƛƪŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻΣ ƎŘȅ ǇƻȊƛƻƳ Ȋōƭƛȍŀ ǎƛť Řƻ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊƻƎƻǿŜƧΦ 

 

6.3. Parametry zaawansowane 
Par. Opis Minimalnie Maksymalnie 5ƻƳȅǏƭƴƛŜ Jednostki 

P-51 Tryb sterowania silnika 0 4 0 - 

0: ¢Ǌȅō ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƧ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ 
1: Tryb U/f 
нΥ ²ŜƪǘƻǊƻǿŀ ǊŜƎǳƭŀŎƧŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎƛƭƴƛƪŀ ta 
оΥ ²ŜƪǘƻǊƻǿŀ ǊŜƎǳƭŀŎƧŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎƛƭƴƛƪŀ .[5/ 
пΥ ²ŜƪǘƻǊƻǿŀ ǊŜƎǳƭŀŎƧŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǎƛƭƴƛƪƽǿ ǎȅƴŎƘǊƻƴƛŎȊƴȅŎƘ ǊŜƭǳƪǘŀƴŎȅƧƴȅŎƘ 

P-52 Automatyczne dostrojenie parametrów silnika 0 1 0 - 

0 : Nieaktywne 
1 : AktywnyΦ ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳŀƪǘȅǿƴƛŜƴƛŀΣ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴŀ ōƛŜȍŊŎƻ ƳƛŜǊȊȅ ǿȅƳŀƎŀƴŜ ŘŀƴŜ Ȋ ǎƛƭƴƛƪŀΣ ŀōȅ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ƧŜƎƻ ƻǇǘȅƳŀƭƴŜ 
ŘȊƛŀƱŀƴƛŜΦ tǊȊŜŘ ǳŀƪǘȅǿƴƛŜƴƛŜƳ ǇŀǊŀƳŜǘǊǳ ƴŀƭŜȍȅ ȊŀǇŜǿƴƛŏ ǇƻǇǊŀǿƴŜ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŜ ǿǎȊȅǎǘƪƛŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ ȊǿƛŊzanych z silnikiem. 
tŀǊŀƳŜǘǊ Ƴƻȍƴŀ ǳȍȅǿŀŏ Řƻ ƻǇǘȅƳŀƭƛȊŀŎƧƛ ǿȅŘŀƧƴƻǏŎƛΣ ƎŘȅ t-51 = 0.!ǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ ŘƻǎǘǊƻƧŜƴƛŜ ƴƛŜ ƧŜǎǘ ǿȅƳŀƎŀƴŜΣ ƧŜǏƭƛ t-51 = 1. 
² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳǎǘŀǿƛŜƵ н ς 4 parametru P-51, automatyczne dostrojenie MUSI ōȅŏ ǇǊȊŜǇǊƻǿŀŘȊƻƴŜ PO wprowadzeniu wszystkich 
ƛƴƴȅŎƘ ǿȅƳŀƎŀƴȅŎƘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ǎƛƭƴƛƪŀΦ 

P-53 Wzmocnienie w trybie regulacji wektorowej 0,0 200,0 50,0 % 

tƻƧŜŘȅƴŎȊȅ ǇŀǊŀƳŜǘǊ Řƻ ŘƻǎǘǊƻƧŜƴƛŀ ƻōǿƻŘǳ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƧ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ƻōǊƻǘƻǿŜƧΦ aŀ ƧŜŘƴƻŎȊŜǏƴƛŜ ǿǇƱȅǿ ƴŀ ŎȊƱƻƴȅ t ƛ LΦ 
Nieaktywny, gdy P-51 = 1. 

P-54 DƽǊƴŀ ƎǊŀƴƛŎŀ ǇǊŊŘǳ 0,1 175,0 150,0 % 

hƪǊŜǏƭŀ ƎƽǊƴŊ ƎǊŀƴƛŎť ǇǊŊŘǳ ǿ ǘǊȅōŀŎƘ ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƧ 

P-55 hǇƻǊƴƻǏŏ ǎǘƻƧŀƴŀ ǎƛƭƴƛƪŀ 0,00 655,35 - ʍ 

hǇƻǊƴƻǏŏ ǎǘƻƧŀƴŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ǿ ƻƳŀŎƘΦ ¦ǎǘŀƭŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ ŘƻǎǘǊƻƧŜƴƛŜΣ ǊŜƎǳƭŀŎƧŀ ȊǿȅƪƭŜ ƴƛŜ ƧŜǎt wymagana. 

P-56 LƴŘǳƪŎȅƧƴƻǏŏ ǿ ƻǎƛ Ř ǎǘƻƧŀƴŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ό[ǎŘύ 0 6553,5 - mH 

Ustalana przez automatyczne dostrojenie, regulacja zwykle nie jest wymagana. 

P-57 LƴŘǳƪŎȅƧƴƻǏŏ ǿ ƻǎƛ ǉ ǎǘƻƧŀƴŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ό[ǎŘύ 0 6553,5 - mH 

Ustalana przez automatyczne dostrojenie, regulacja zwykle nie jest wymagana. 

P-58 tǊťŘƪƻǏŏ ǇǊȊȅƱƻȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ 0,0 P-01 0,0 Hz/obr./min 

hƪǊŜǏƭŀ ǇǊťŘƪƻǏŏΣ ǇǊȊȅ ƪǘƽǊŜƧ ǇǊŊŘ ǎǘŀƱȅ ƧŜǎǘ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴȅ ǇƻŘŎȊŀǎ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀΣ ǳƳƻȍƭƛǿƛŀƧŊŎ ǇǊȊȅƱƻȍŜƴƛŜ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ȊŀƴƛƳ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƻǎƛŊƎƴƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŏ ȊŜǊƻǿŊΣ ƻ ƛƭŜ ƧŜǎǘ ǘƻ ǇƻȍŊŘŀƴŜΦ 

P-59 tǊŊŘ ǎǘŀƱȅ 0,0 100,0 20,0 % 

hƪǊŜǏƭŀ ǇƻȊƛƻƳ ƴŀǘťȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳ ǇƻŘŎȊŀǎ ƘŀƳƻǿŀƴƛŀ ǇǊŊŘŜƳ ǎǘŀƱȅƳΣ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴȅƳ ȊƎƻŘƴƛŜ Ȋ ǿŀǊǳƴƪŀƳƛ ƻƪǊŜǏƭƻƴȅƳƛ ǿ t-32 i P-58. 

P-60 ½ŀǇƛǎ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛŀ ǘŜǊƳƛŎȊƴŜƎƻ 0 1 0 - 

0 : Nieaktywny 
1 : Aktywny. ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǳŀƪǘȅǿƴƛŜƴƛŀΣ ƻōƭƛŎȊŀƴŜ ǇǊȊŜȊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ŘƻǘȅŎȊŊŎŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪŀ ǇǊȊŜŘ 
ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƴƛŜƳ ȊƻǎǘŀƧŊ ȊŀŎƘƻǿȅǿŀƴŜ Ǉƻ ƻŘƱŊŎȊŜƴƛǳ ǎƛŜŎƛ ȊŀǎƛƭŀƧŊŎŜƧ ƻŘ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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6.4. P-00 Parametry w trybie tylko do odczytu 
Par. Opis WyjaǏƴƛŜƴƛŜ 

P00-01 WŀǊǘƻǏŏ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ 1 (%) 100% = maksymalne ƴŀǇƛťŎƛŜ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜ 

P00-02 WŀǊǘƻǏŏ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ 2 (%) 100% = maksymalne ƴŀǇƛťŎƛŜ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜ 

P00-03 ²ŜƧǏŎƛŜ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ȊŀŘŀƴŜƧ όIȊ κ ƻōǊΦκƳƛƴύ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀƴŀ ǿ IȊΣ ƧŜǏƭƛ t-10 = 0, w przeciwnym razie obr./min 

P00-04 {ǘŀƴ ǿŜƧǏŎƛŀ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ {ǘŀǘǳǎ ǿŜƧǏŎƛŀ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ 

P00-05 ²ȅƧǏŎƛŜ tL ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ ό҈ύ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǿȅƧǏŎƛŀ tL ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ 

P00-06 ¢ťǘƴƛŜƴƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ό±ύ aƛŜǊȊƻƴŜ ǘťǘƴƛŜƴƛŜ ǎȊȅƴȅ DC 

P00-07 tǊȊȅƱƻȍƻƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǎƛƭƴƛƪŀ ό±ύ ²ŀǊǘƻǏŏ ǎƪǳǘŜŎȊƴŀ ƴŀǇƛťŎƛŀ ǇǊȊȅƱƻȍƻƴŀ Řƻ ǎƛƭƴƛƪŀ 

P00-08 bŀǇƛťŎƛŜ ǎȊȅƴȅ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻ ό±ύ ²ŜǿƴťǘǊȊƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǎȊȅƴȅ DC 

P00-09 ¢ŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ ǊŀŘƛŀǘƻǊŀ όꜛ/ύ ¢ŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ ǊŀŘƛŀǘƻǊŀ ǿ ꜛ/ 

P00-10 Czas pracy od daty produkcji. (godziny) Nie ǳƭŜƎŀ ȊƳƛŀƴƛŜ ǇƻŘŎȊŀǎ ǊŜǎŜǘƻǿŀƴƛŀ Řƻ ŘƻƳȅǏƭƴȅŎƘ ǳǎǘŀǿƛŜƵ ŦŀōǊȅŎȊƴȅŎƘ 

P00-11 Czas pracy od ostatniego bƱťŘǳ (1) (godziny) Zegar czasu pracy zatrzymany przez dezaktywowanie stopnia wyjǏciowego 
przemiennika (lub awariť), resetowany przy kolejnym aktywowaniu stonia 
wyjǏciowego tylko w przypadku wystŊpienia bƱťŘǳΦ  wŜǎŜǘƻǿŀƴȅ Ǌównieȍ ǇǊȊȅ 
kolejnym ŀƪǘȅǿƻǿŀƴƛǳ ǎǘƻǇƴƛŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ǉƻ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŀ Ȋŀǎƛƭŀƴƛŀ. 

P00-12 Czas pracy od ostatniego bƱťŘǳ (2) (godziny) Zegar czasu pracy zatrzymany przez dezaktywowanie stopnia wy. przemiennika 
(lub awariť), resetowany przy kolejnym aktywowaniu stonia wy. tylko w przypadku 
wystŊpienia bƱťŘǳόǇƻȊŀ ōƱťdem U-V).ς nie jest resetowany przez  odƱŊŎȊŜƴƛŜ/ 
przywrócenie zasilaniaΣ ŎƘȅōŀ ȍŜ bƱŊŘ ǇƻƧŀǿƛƱ siť przed odƱŊŎȊŜƴƛŜƳ zasilania 

P00-13 Historia bƱťŘów ²ȅǏǿƛŜǘƭŀ п ƻǎǘŀǘƴƛŜ bƱťŘȅ  

P00-14 Czas pracy od ostatniej dezaktywacji stopnia 
wyjǏciowego (godziny) 

Zegar czasu pracy zatrzymany przez dezaktywowanie stopnia wyjǏciowego 
przemiennika, ǿŀǊǘƻǏŏ resetowana przy kolejnym aktywowaniu stopnia wy. 

P00-15 Zapis ƴŀǇƛťŎƛŀ ǎȊȅƴȅ DC (V) у ƻǎǘŀǘƴƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ wystŊpieniem bƱťŘǳ, czas próbkowania 256 ms 

P00-16 Zapis temperatury radiatora (V) у ƻǎǘŀǘƴƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ wystŊpieniem bƱťŘǳ czas próbkowania 30 s 

P00-17 Zapis ǇǊŊŘu silnika (A) у ƻǎǘŀǘƴƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ wystŊpieniem bƱťŘǳ czas próbkowania 256 ms 

P00-18 Zapis ǘťǘƴƛŜƴƛŀ ƴŀǇƛťŎƛŀ DC (V) у ƻǎǘŀǘƴƛŎƘ ǿŀǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ wystŊpieniem bƱťŘǳ czas próbkowania 22 ms 

P00-19 Zapis ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ ǘŜƳǇΦǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ όꜛ/ύ 8 ostatnich waǊǘƻǏŎƛ ǇǊȊŜŘ wystŊpieniem bƱťŘǳ, czas próbkowania 30 ms 

P00-20 ²ŜǿƴťǘǊȊƴŀ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ όꜛ/ύ !ƪǘǳŀƭƴŀ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŀ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊŀ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ǿ ꜛ/ 

P00-21 ²ŜƧǏŎƛe danych procesowych CANopen ²ŜƧǏŎƛƻǿŜ ŘŀƴŜ ǇǊƻŎŜǎƻǿŜ όw· t5hмύ Řƭŀ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ /!bƻǇŜƴΥ tL1, PI2, PI3, PI4 

P00-22 ²ȅƧǏŎƛe danych procesowych CANopen ²ȅƧǏŎƛƻǿŜ ŘŀƴŜ ǇǊƻŎŜǎƻǿŜ ό¢· t5hмύ Řƭŀ ƳŀƎƛǎǘǊŀƭƛ /!bƻǇŜƴΥ  thмΣthнΣthоΣthп 

P00-23 _ŊŎȊƴȅ ŎȊŀǎ ǇǊȊȅ ǘŜƳǇ ǊŀŘƛŀǘƻǊŀ Ҕ урꜛ/ (g) /ŀƱƪƻǿƛǘŀ ƭƛŎȊōŀ ƎƻŘȊƛƴ ƛ Ƴƛƴǳǘ ǇǊŀŎȅ Ȋ ǊŀŘƛŀǘƻǊŜƳ ǇƻǿȅȍŜƧ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȅ урꜛ/ 

P00-24 _ŊŎȊƴȅ ŎȊŀǎ ǇǊȊȅ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȊŜ 
ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ҕ улꜛ/ όƎƻŘȊƛƴȅύ 

/ŀƱƪƻǿƛǘŀ ƭƛŎȊōŀ ƎƻŘȊƛƴ ƛ Ƴƛƴǳǘ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǇǊȊȅ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŜƧ 
ǘŜƳǇŜǊŀǘǳǊȊŜ ƻǘƻŎȊŜƴƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǇƻǿȅȍŜƧ улꜛ/ 

P00-25 {ȊŀŎƻǿŀƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ ǿƛǊƴƛƪŀ όIȊύ W trybach stŜǊƻǿŀƴƛŀ ǿŜƪǘƻǊƻǿŜƎƻΣ ǎȊŀŎƻǿŀƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŏ ǿƛǊƴƛƪŀ ǿ IȊ 

P00-26 Licznik kWh / licznik MWh _ŊŎȊƴŀ ǎǳƳŀ ƪ²Ƙ κ a²Ƙ ǇƻōǊŀƴȅŎƘ ǇǊȊŜȊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪΦ   

P00-27 /ŀƱƪƻǿƛǘȅ ŎȊŀǎ ǇǊŀŎȅ ǿŜƴǘȅƭŀǘƻǊƽǿ 
przemiennika (godziny) 

/Ȋŀǎ ǿȅǏǿƛŜǘƭŀƴȅ ǿ ƎƎΥƳƳΥǎǎΦ   tƛŜǊǿǎȊŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ǇǊzedstawia czas w godzinach, 
ƴŀŎƛǏƴƛƧ ǇǊȊȅŎƛǎƪ ² ƎƽǊťΣ ŀōȅ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛŏ ƳƳΥǎǎΦ 

P00-28 Wersja oprogramowania i suma kontrolna bǳƳŜǊ ǿŜǊǎƧƛ ƛ ǎǳƳŀ ƪƻƴǘǊƻƭƴŀΦ  αмέ ƻȊƴŀŎȊŀ ǇǊƻŎŜǎƻǊ ²Ŝκ²ȅΣ αнέ  ǎǘƻǇƛŜƵ ƳƻŎȅ 

P00-29 Identyfikator typu przemiennika YƻŘȅ ǿŀǊǘƻǏŎƛ Ȋnamionowych przemiennika, typ i wersja oprogramowania 

P00-30 Numer seryjny przemiennika Niepowtarzalny numer seryjny przemiennika 

P00-31 LŘ κ Lǉ ǇǊŊŘǳ ǎƛƭƴƛƪŀ ²ȅǏǿƛŜǘƭŀ ǇǊŊŘ ƳŀƎƴŜǎǳƧŊŎȅ όLŘύ ƛ ǇǊŊŘ ƳƻƳŜƴǘǳ ƻōǊƻǘƻǿŜƎƻ όLǉύΦ bŀŎƛǏƴƛƧ 
ǇǊȊȅŎƛǎƪ ² DjwBΣ ŀōȅ ǿȅǏǿƛŜǘƭƛŏ Lǉ 

P00-32 wȊŜŎȊȅǿƛǎǘŀ ŎȊťǎǘƻǘƭΦ ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀ t²a όƪIȊύ wȊŜŎȊȅǿƛǎǘŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŏ ȊŀƱŊŎȊŀƴƛŀ ǳȍȅǿŀƴŀ ǇǊȊŜȊ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ 

P00-33 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪǊȅǘȅŎȊƴȅŎƘ ς O-I tŀǊŀƳŜǘǊȅ ǘŜ ǊŜƧŜǎǘǊǳƧŊΣ ƛƭŜ ǊŀȊȅ ǇƻƧŀǿƛƱȅ ǎƛť ǇƻǎȊŎȊŜƎƽƭƴŜ ȊŀƪƱƽŎŜƴƛŀ ƭǳō ōƱťŘȅΦ 
Takie ƛƴŦƻǊƳŀŎƧŜ ǎŊ ǇǊȊȅŘŀǘƴŜ Řƻ ŎŜƭƽǿ ŘƛŀƎƴƻǎǘȅŎȊƴȅŎƘΦ 
  
  
  
  
  
  
  
  
  

P00-34 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪǊȅǘȅŎȊƴȅŎƘ ς O-Volt 

P00-35 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪǊȅǘȅŎȊƴȅŎƘ ς U-Volt 

P00-36 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪǊȅǘȅŎȊƴȅŎƘ ς U-temp(radiator) 

P00-37 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪǊȅǘȅŎȊƴȅŎƘ ς b O-I (czoper) 

P00-38 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ krytycznych ς O-hEAt (IO) 

P00-39 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ aƻŘōǳǎ 

P00-40 [ƛŎȊƴƛƪ ōƱťŘƽǿ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ /!bōǳǎ 

P00-41 .ƱťŘȅ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ ǇǊƻŎŜǎƻǊŀ ²Ŝκ²ȅ 

P00-42 .ƱťŘȅ ƪƻƳǳƴƛƪŀŎƧƛ procesora stopnia mocy  

P00-43 Czas praŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ όȍȅǿƻǘƴƻǏŏύόgodziny)  /ŀƱƪƻǿƛǘŀ ȍȅǿƻǘƴƻǏŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ Ȋ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅƳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŜƳ 

P00-44 tǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ŦŀȊȅ ǇǊŊŘǳ ƛ ǿŀǊǘƻǏŏ ƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŀ ¦  ²ŀǊǘƻǏŏ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŀ 

P00-45 tǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ŦŀȊȅ ǇǊŊŘǳ ƛ ǿŀǊǘƻǏŏ ƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŀ ±  ²ŀǊǘƻǏŏ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŀ 

P00-46 tǊȊŜǎǳƴƛťŎƛŜ ŦŀȊȅ ǇǊŊŘǳ ƛ ǿŀǊǘƻǏŏ ƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŀ ²  ²ŀǊǘƻǏŏ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŀ 

P00-47 _ŊŎȊƴȅ ŎȊŀǎ ŀƪǘȅǿƻǿŀƴƛŀ ǘǊȅōǳ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ  /ŀƱƪƻǿƛǘȅ ŎȊŀǎ ŀƪǘȅǿƻǿŀƴƛŀ ǘǊȅōǳ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ 

P00-48 YŀƴŀƱ ȊŀƪǊŜǎƻǿȅ м ƛ н  ²ȅǏǿƛŜǘƭŀ ǎȅƎƴŀƱȅ Řƭŀ ǇƛŜǊǿǎȊȅŎƘ ƪŀƴŀƱƽǿ ȊŀƪǊŜǎƻǿȅŎƘ м ƛ н 

P00-49 YŀƴŀƱ ȊŀƪǊŜǎƻǿȅ о ƛ п  ²ȅǏǿƛŜǘƭŀ ǎȅƎƴŀƱȅ Řƭŀ ǇƛŜǊǿǎȊȅŎƘ ƪŀƴŀƱƽǿ ȊŀƪǊŜǎƻǿȅŎƘ о ƛ п 

P00-50 Program rozruchowy i sterowanie silnikiem  ²ŀǊǘƻǏŏ ǿŜǿƴťǘǊȊƴŀ 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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7. YƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧŜ ƳŀƪǊŀ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ ƛ ŎȅŦǊƻǿŜƎƻ 

7.1. tǊȊŜƎƭŊŘ 
¦ǊȊŊŘȊŜƴƛŜ hǇǘƛŘǊƛǾŜ 9о ǳȍȅǿŀ ŦǳƴƪŎƧƛ ƳŀƪǊŀ ǿ ŎŜƭǳ ǳǇǊƻǎȊŎȊŜƴƛŀ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎƧƛ ǿŜƧǏŏ ŀƴŀƭƻƎƻǿȅŎƘ ƛ ŎȅŦǊƻǿȅŎƘΦ LǎǘƴƛŜƧŊ Řǿŀ ƎƱƽǿƴŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅΣ 
ƪǘƽǊŜ ǳǎǘŀƭŀƧŊ ŦǳƴƪŎƧŜ ǿŜƧǏŏ ƛ ȊŀŎƘƻǿŀƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΥ- 

¶ P-12 ς ²ȅōƛŜǊŀ ƎƱƽǿƴŜ ȋǊƽŘƱƻ ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ ǎƛƭƴƛƪƛŜƳ ƛ ǿȅȊƴŀŎȊŀ ǇƻŘǎǘŀǿƻǿȅ ǎǇƻǎƽō ǊŜƎǳƭŀŎƧƛ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΦ 

¶ P-15 ς tǊȊȅǇƛǎǳƧŜ ƳŀƪǊƻ Řƻ ǿŜƧǏŏ ŀƴŀƭƻƎƻǿȅŎƘ ƛ ŎȅŦǊƻǿȅŎƘΦ 

bŀǎǘťǇƴƛŜ Ƴƻȍƴŀ ǳȍȅŏ ŘƻŘŀǘƪƻǿȅŎƘ ǇŀǊŀƳŜǘǊƽǿ Řƻ ŘŀƭǎȊŜƎƻ Řƻǎǘƻǎƻǿŀƴƛŀ ǳǎǘŀǿƛŜƵΣ ƴǇΦ 
¶ P-16 ς {Ʊǳȍȅ Řƻ ǿȅōƻǊǳ ŦƻǊƳŀǘǳ ǎȅƎƴŀƱǳ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻΣ ƪǘƽǊȅ Ƴŀ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ Řƻ ǿŜƧǏŎƛa analogowego 1, np. 0 ς 10 V, 4 ς 20 mA 

¶ P-30 ς ¦ǎǘŀƭŀΣ ŎȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ Ƴŀ ǳǊǳŎƘƻƳƛŏ ǎƛť ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴƛŜ Ǉƻ ǿƱŊŎȊŜƴƛǳ ȊŀǎƛƭŀƴƛŀΣ ƧŜǏƭƛ ǿŜƧǏŎƛŜ ȊŜȊǿƻƭŜƴƛŀ ƧŜǎǘ ƻōŜŎƴŜ 

¶ P-31 ς ² ǇǊȊȅǇŀŘƪǳ ǿȅōƻǊǳ ǘǊȅōǳ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅΣ ƻƪǊŜǏƭŀΣ ǇǊȊȅ ƧŀƪƛŜƧ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƧ κ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ Ƴŀ Ȋƻǎǘŀŏ 
ǳǊǳŎƘƻƳƛƻƴȅ Ǉƻ ǇƻƭŜŎŜƴƛǳ ȊŜȊǿƻƭŜƴƛŀ ƻǊŀȊ ŎȊȅ ƴŀƭŜȍȅ ǿŎƛǎƴŊŏ ǇǊȊȅŎƛǎƪ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŀ ƴŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȊŜΣ ŎȊȅ ǘŜȍ ǎŀƳƻ ǿŜƧǏŎƛŜ ȊŜȊǿƻƭenia 
Ǉƻǿƛƴƴƻ ǳǊǳŎƘƻƳƛŏ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪΦ 

¶ P-47 ς {Ʊǳȍȅ Řƻ ǿȅōƻǊǳ ŦƻǊƳŀǘǳ ǎȅƎƴŀƱǳ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻΣ ƪǘƽǊȅ Ƴŀ ōȅŏ ǇƻŘƱŊŎȊƻƴȅ Řƻ ǿŜƧǏŎƛŀ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜƎƻ нΣ ƴǇΦ л ς 10 V, 4 ς 20 mA 

tƻƴƛȍǎȊŜ ŘƛŀƎǊŀƳȅ ǇǊŜȊŜƴǘǳƧŊ ǇǊȊŜƎƭŊŘ ŦǳƴƪŎƧƛ ƳŀƪǊŀ ƪŀȍŘŜƎƻ ȊŀŎƛǎƪǳ ƛ ǳǇǊƻǎȊŎȊƻƴȅ ǎŎƘŜƳŀǘ ǇƻƱŊŎȊŜƵ Řƭŀ ƪŀȍŘŜƎƻ Ȋ ƴƛŎƘΦ 

7.2. Przyciski funkcji makra 
STOP / START   WŜƧǏŎƛŜ ǇǊȊŜƱŊŎȊƴƛƪƻǿŜΣ ȊŀƳƪƴƛťǘŜ tryb pracy, otwarte Stop 
Obroty do przodu/obroty wstecz Wybiera kierunek obrotów silnika 
AI1 REF    ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ м ƧŜǎǘ ǿȅōǊŀƴŊ ǊŜŦŜǊŜƴŎȅƧƴŊ ǇǊťŘƪƻǏŎƛŊ ȊŀŘŀƴŊ 
P-xx REF    ²ŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ Ȋ ǿȅōǊŀƴŜƧ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ǿǎǘťǇƴƛŜ ǳǎǘŀǿƛƻƴŜƧ 
PR-REF tǊťŘƪƻǏci zadane P-20 ς P-но ǎƱǳȍŊ Ƨŀƪƻ ǿŀǊǘƻǏŏ ƻŘƴƛŜǎƛŜƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ȊŀŘŀƴŜƧΣ ǿȅōǊŀƴŜ ȊƎƻŘƴƛŜ ȊŜ 

ǎǘŀǘǳǎŜƳ ƛƴƴȅŎƘ ǿŜƧǏŏ ŎȅŦǊƻǿȅŎƘ 
-SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)-  DŘȅ ƻōŀ ǿŜƧǏŎƛŀ ǎŊ ŀƪǘȅǿƴŜ ƧŜŘƴƻŎȊŜǏƴƛŜΣ Zatrzymanie po rampie szybkiego zatrzymania P-24 

E-TRIP ²ŜƧǏŎie ŀƪǘȅǿǳƧŊŎŜ ōƱŊŘ ȊŜǿƴťǘǊȊƴy, ƴƻǊƳŀƭƴƛŜ ȊŀƳƪƴƛťǘŜΦ DŘȅ ǿŜƧǏŎƛŜ jest otwiarte, przemiennik 

ǿȅƱŊǿȅǏǿƛŜǘƭŀ ōƱťŘȅΥ E-trip lub ptc-th ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǳǎǘŀǿƛŜƴƛŀ t-47 
(NO)    {ǘȅƪ ƴƻǊƳŀƭƴƛŜ ƻǘǿŀǊǘȅΣ ŎƘǿƛƭƻǿƻ ȊŀƳƪƴƛťǘȅ Řƻ ǊƻȊǊǳŎƘǳ 
(NC)    Styk normalnie ȊŀƳƪƴƛťty, chwilowo otwarty do zatrzymania 
¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ   !ƪǘȅǿǳƧŜ ǘǊȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅΣ ǇŀǘǊȊ ǎŜƪŎƧŀ7.7 ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ 
ZEZWOLENIE {ǇǊȊťǘƻǿŜ ǿŜƧǏŎƛŜ ȊŜȊǿƻƭŜƴƛŀΦ ² ǘǊȅōƛŜ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅΣ t-ом ƻƪǊŜǏƭŀΣ ŎȊȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀ ǎƛť ƻŘ ǊŀȊǳΣ 

ŎȊȅ ǘŜȍ ƴŀ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȊŜ ƴŀƭŜȍȅ ǿŎƛǎƴŊŏ ǇǊȊȅŎƛǎƪ {ǘŀǊǘΦ ² ƛƴƴȅŎƘ ǘǊȅōŀŎƘ ǿŜƧǏŎƛŜ ǘƻ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ƻōŜŎƴŜ ǇǊȊŜŘ 
ǎȅƎƴŀƱŜƳ ǳǊǳŎƘŀƳƛŀƧŊŎȅƳ ǿȅǎȅƱŀƴȅƳ ǇǊȊŜȊ ƛƴǘŜǊŦŜƧǎ CƛŜƭŘōǳǎ 

INC SPD    bƻǊƳŀƭƴƛŜ ƻǘǿŀǊǘŜΣ ȊŀƳƪƴƛƧ ǿŜƧǏŎƛŜ ǿ ŎŜƭǳ ȊǿƛťƪǎȊŜƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ obrotowej silnika 
DEC SPD    bƻǊƳŀƭƴƛŜ ƻǘǿŀǊǘŜΣ ȊŀƳƪƴƛƧ ǿ ŎŜƭǳ ȊƳƴƛŜƧǎȊŜƴƛŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ ƻōǊƻǘƻǿŜƧ ǎƛƭƴƛƪŀ 
KPD REF    ²ȅōǊŀƴŀ ǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ Ȋ ƪƭŀǿƛŀǘǳǊȅ 
FB REF    WŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ Ȋ CƛŜƭŘōǳǎ όaƻŘōǳǎ w¢¦κ/!b hǇŜƴκ aŀǎǘŜǊ ǿ ȊŀƭŜȍƴƻǏŎƛ ƻŘ ǳǎǘawienia P-12) 

7.3. Funkcje makra ς tryb zaciskowy (P-12 = 0) 
P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 

0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP START Obroty do przodu Obroty wstecz AI1 REF P-20 REF ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

1 STOP START AI1 REF PR-REF P-20 P-21 ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

2 STOP START DI2 DI3 PR P-20 - P-23 P-01 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

3 STOP START AI1 P-20 REF E-TRIP OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

4 STOP START AI1 AI2 ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lн ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

5 STOP OBROTY do przodu STOP OBROTY wstecz AI1 P-20 REF ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

-------------SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)----------------- 

6 STOP START Obroty do przodu Obroty wstecz E-TRIP OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

7 
 

STOP OBROTY do przodu STOP OBROTY WSTECZ E-TRIP OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻgowe AI1 

-------------SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)----------------- 

8 STOP START DO PRZODU WSTECZ DI3 DI4 PR 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

9 STOP START DO PRZODU STOP START WSTECZ DI3 DI4 PR 

             ---------------SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)----------------- 0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

10 (NO) START STOP (NC) AI1 REF P-20 REF ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

11 (NO) START DO PRZODU STOP (NC) (NO) START WSTECZ ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

               -----------------------------SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)------------------------------------------ 

12 STOP START Szybki Stop(P-24) OK AI1 REF P-20 REF ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

13 (NO) START DO PRZODU STOP (NC) (NO) START WSTECZ KPD REF P-20 REF 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 

0 1 0 1 0 1 0 1 

 -----------------------------SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)--------------------------------------------- 

14 STOP START DI2 E-TRIP OK DI2 DI4 PR 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

15 STOP START P-23 REF AI1 ¢Ǌȅō Ǉƻȍ OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎowe AI1 

16 STOP START P-23 REF P-21 REF Tryb Ǉƻȍ OK DO PRZODU WSTECZ 

17 STOP START DI2 E-TRIP OK ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ DI2 DI4 PR 

0 0 P-20 

1 0 P-21 

0 1 P-22 

1 1 P-23 

7.4. Funkcje makra ς tryb klawiatury (P-12 = 1 lub 2) 
P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 

0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP ZEZWOLENIE - INC SPD - DEC SPD DO PRZODU WSTECZ 

            ------------------ START ----------------- 

1 STOP ZEZWOLENIE tǊťŘƪƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ tL 

2 STOP ZEZWOLENIE - INC SPD - DEC SPD KPD REF P-20 REF 

------------------ START ----------------- 

3 STOP ZEZWOLENIE - INC SPD E-TRIP OK - DEC SPD 

            ---------------------------------------- START -------------------------------------- 

4 STOP ZEZWOLENIE - INC SPD KPD REF AI1 REF AI1 

6 STOP ZEZWOLENIE DO PRZODU WSTECZ E-TRIP OK KPD REF P-20 REF 

7 STOP OBROTY DO PRZODU STOP OBROTY WSTECZ E-TRIP OK KPD REF P-20 REF 

           -----------SZYBKIE ZATRZYMANIE (P-24)--------------  

14 STOP START - - E-TRIP OK - - 

15 STOP START PR REF KPD REF ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ OK P-23 P-21 

16 STOP START P-23 REF KPD REF ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ OK DO PRZODU WSTECZ 

17 STOP START KPD REF P-23 REF OK TrybpƻȍŀǊƻǿȅ DO PRZODU WSTECZ 

5,8,9,10,11,12, 13 = 0 

7.5. Funkcje makra ς tryb sterowania Fieldbus (P-12 = 3, 4, 7, 8 lub 9) 
P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 

0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP ZEZWOLENIE C. w9C όǿŀǊǘƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ ǇǊťŘƪƻǏŎƛ CƛŜƭŘōǳǎΣ aƻŘōǳǎ w¢¦ κ /!b κ aŀǎǘŜǊ-{ƭŀǾŜ ƻƪǊŜǏƭƻƴŀ ǇǊȊŜȊ t-12) 

1 STOP ZEZWOLENIE tǊťŘƪƻǏŏ ȊŀŘŀƴŀ tL 

3 STOP ZEZWOLENIE FB REF P-20 REF E-TRIP OK ²ŜƧǏŎie analogowe AI1 

5 STOP ZEZWOLENIE FB REF PR REF P-20 P-21 ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

          ------START (P-12 = 3 i 4 tylko)--------   

6 STOP ZEZWOLENIE FB REF AI1 REF E-TRIP OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

          ------START (P-12 = 3 i 4 tylko)--------  

7 STOP ZEZWOLENIE FB REF KPD REF E-TRIP OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

          ------START (P-12 = 3 i 4 tylko)--------  

14 STOP ZEZWOLENIE - - E-TRIP OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

15 STOP ZEZWOLENIE PR REF FB REF ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ OK P-23 P-21 

16 STOP ZEZWOLENIE P-23 REF FB REF ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ OK ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

17 STOP ZEZWOLENIE FB REF P-23 REF OK ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ ²ŜƧǏŎƛŜ ŀƴŀƭƻƎƻǿŜ !Lм 

2,4,8,9,10,11,12,13 = 0 

7.6. Funkcje makra ς ǘǊȅō ǎǘŜǊƻǿŀƴƛŀ tL ǳȍȅǘƪƻǿƴƛƪŀ όt-12 = 5 lub 6) 
P-15 DI1 DI2 DI3 / AI2 DI4 / AI1 

0 1 0 1 0 1 0 1 

0 STOP ZEZWOLENIE PI REF P-20 REF AI2 AI1 

1 STOP ZEZWOLENIE PI REF AI1 REF AI2 (PI FB) AI1 

3, 7 STOP ZEZWOLENIE PI REF P-20 E-TRIP OK AI1 (PI FB) 

4 (NO) START (NC) STOP AI2 (PI FB) AI1 

5 (NO) START (NC) STOP PI REF P-20 REF AI1 (PI FB) 

6 (NO) START (NC) STOP E-TRIP OK AI1 (PI FB) 

8 STOP START DO PRZODU WSTECZ AI2 (PI FB) AI1 

14 STOP START - - E-TRIP OK AI1 (PI FB) 

15 STOP START P-23 REF PI REF ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ OK AI1 (PI FB) 

16 STOP START P-23 REF P-21 REF ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ OK AI1 (PI FB) 

17 STOP START P-21 REF P-23 REF OK ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ AI1 (PI FB) 

2,9,10,11,12,13 = 0 



LƴǎǘǊǳƪŎƧŀ ƻōǎƱǳƎƛ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ŎȊťǎǘƻǘƭƛǿƻǏŎƛ hǇǘƛŘǊƛǾŜ h59-3, wersja poprawiona 1.01 
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7.7. ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ 
CǳƴƪŎƧŀ ǘǊȅōǳ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ ǎƱǳȍȅ Řƻ ȊŀǇŜǿƴƛŜƴƛŀ ŎƛŊƎƱŜƧ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǿ ǎȅǘǳŀŎƧƛ ŀǿŀǊȅƧƴŜƧ ŀȍ Řƻ ŎƘǿƛƭƛΣ ƎŘȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪ ƴƛŜ ƧŜǎǘ Ƨǳȍ ǿ 
staniŜ ŘŀƭŜƧ ǇǊŀŎƻǿŀŏΦ  ²ŜƧǏŎƛŜ ǘǊȅōǳ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ Ƴǳǎƛ ōȅŏ ȊŀƳƪƴƛťǘŜ ǇƻŘŎȊŀǎ ƴƻǊƳŀƭƴŜƧ ǇǊŀŎȅ ς ǳǎǳƴƛťŎƛŜ ǎȅƎƴŀƱǳ Ȋ ǘŜƎƻ ǿŜƧǏŎƛŀ ǎǇƻǿƻŘǳƧŜ 
ǇǊȊŜƧǏŎƛŜ ǳǊȊŊŘȊŜƴƛŀ ǿ ǘǊȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅΦ ²ŜƧǏŎƛŜ ǘƻ ƳƻȍŜ ōȅŏ ǇƻƱŊŎȊƻƴŜ Ȋ ǎȅǎǘŜƳŜƳ ƪƛŜǊƻǿŀƴƛŀ ƻƎƴƛŜƳ ƴŀ ǿȅǇŀŘŜƪ ǇƻƧŀǿƛŜƴƛŀ ǎƛť ǇƻȍŀǊǳ ǿ 
ōǳŘȅƴƪǳΦ ²ȅƳŀƎŀƴŜ ƧŜǎǘ ǿƽǿŎȊŀǎ ǇƻŘǘǊȊȅƳȅǿŀƴƛŜ ǇǊŀŎȅ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀ ǇǊȊŜȊ ƳƻȍƭƛǿƛŜ Ƨŀƪ ƴŀƧŘƱǳȍǎȊȅ ŎȊŀǎ ǿ ŎŜƭǳ ǳǎǳƴƛťŎƛŀ ŘȅƳǳ ƭǳō 
ǳǘǊȊȅƳŀƴƛŀ ƻŘǇƻǿƛŜŘƴƛŜƧ ƧŀƪƻǏŎƛ ǇƻǿƛŜǘǊȊŀ ǿŜǿƴŊǘǊȊ ōǳŘȅƴƪǳΦ CǳƴƪŎƧŀ ǘǊȅōǳ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻ ƧŜǎǘ ǳŀƪǘȅǿƴƛƻƴŀΣ ƧŜǏƭƛ t-15 = 14 lub мрΣ Ȋ ǿŜƧǏŎƛŜƳ 
ŎȅŦǊƻǿȅƳ о ǇǊȊȅǇƛǎŀƴȅƳ Řƻ ŀƪǘȅǿƻǿŀƴƛŀ ǘǊȅōǳ ǇƻȍŀǊƻǿŜƎƻΦ¢Ǌȅō ǇƻȍŀǊƻǿȅ ōƭƻƪǳƧŜ ƴŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ȊŀōŜȊǇƛŜŎȊŜƴƛŀ ǿ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪǳΥ- 
 O-t (nadmierna temperatura radiatora), U-t (za niska temperatura przemiennika), Th-C[ǘ όōƱŊŘ ǘŜǊƳƛǎǘƻǊŀ ǇǊȊȅ ǊŀŘƛŀǘƻǊȊe), E-trip 
όȊŜǿƴťǘǊȊƴȅ ǿȅȊǿŀƭŀŎȊύΣ п-нл CόōƱŊŘ п-20 mA), Ph-Ib (asymetria faz), P-[ƻǎǎ όǎŀƳƻŎȊȅƴƴŜ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŜ Ȋ ǇƻǿƻŘǳ Ȋŀƴƛƪǳ ŦŀȊȅ ǿŜƧǏŎƛƻǿŜƧύΣ {/-trp 
όǎŀƳƻŎȊȅƴƴŜ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŜ Ȋ ǇƻǿƻŘǳ ǳǘǊŀǘȅ ƱŊŎȊƴƻǏŎƛύΣ Lψǘ-ǘǊǇ όǎŀƳƻŎȊȅƴƴŜ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŜ Ȋ ǇƻǿƻŘǳ ǎǳƳȅ ǇǊȊŜŎƛŊȍŜƵύbŀǎǘťǇǳƧŊŎŜ ōƱťŘȅ ǇƻǿƻŘǳƧŊ 
ǎŀƳƻŎȊȅƴƴŜ ǿȅƱŊŎȊŜƴƛŜ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ŀǳǘƻƳŀǘȅŎȊƴŜ ȊǊŜǎŜǘƻǿŀƴƛŜ ƛ ǇƻƴƻǿƴŜ ǳǊǳŎƘƻƳƛŜƴƛŜΥ-O-±ƻƭǘ όƴŀŘƳƛŜǊƴŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ƻōǿƻŘǳ ǇǊŊŘǳ 
ǎǘŀƱŜƎƻύΣ ¦-±ƻƭǘ όȊōȅǘ ƴƛǎƪƛŜ ƴŀǇƛťŎƛŜ ǎȊȅƴȅ ǇǊŊŘǳ ǎǘŀƱŜƎƻύΣ Ƙ h-L όōƱŊŘ ǿǎƪǳǘŜƪ ǎȊȅōƪƛŜƎƻ ǇǊȊŜǘťȍŜƴƛŀ ǇǊŊŘǳύΣ h-L όŎƘǿƛƭƻǿŜ ǇǊȊŜǘťȍŜƴƛŜ ƴŀ 
ǿȅƧǏŎƛǳ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀύΣ hǳǘ-C όōƱŊŘ ǿȅƧǏŎƛŀ ǇǊȊŜƳƛŜƴƴƛƪŀΣ ōƱŊŘ ǎǘƻǇƴƛŀ ǿȅƧǏŎƛƻǿŜƎƻύ 

7.8. tǊȊȅƪƱŀŘȅ ǎŎƘŜƳŀǘƽǿ ǇƻƱŊŎȊŜƵ 
P-12   0 P-15 0,1,5 P-12   0 P-15 2,8,9 P-12   0 P-15 3,6,7 P-12   0 P-15 4 

3,4 3,4,7 1,2 1 

5,6 3,7 3,4 0,1,2,4,5,8,9,10,11,12 

5,6 0,1,2,9,10,11,12 

 

 
                                       P-16 = 0 ς 10 V, 
                                        4- 20 mA, itd. 

 

 

 

                              (NC)    P-16 = 0 ς 10 
V, 
                                          4- 20 mA, itd.  

 

 
              P-47 = 0 ς 10 V,    P-16 = 0 ς 10 V,                
              4- 20 mA, itd.       4- 20 mA, itd.          

P-12 0 P-15 10 P-12 0 P-15 11 P-12 0 P-15 12 P-12 1,2 P-15 0,2,5,8,9,10,11,12 

6 5 

 

 
            (NO) (NC) 
           ½ŀƳƪƴƛťǘŜ hǘǿŀǊǘŜ 
           Start Stop 

 

 
           (NO) (NC) (NO) 
          ½ŀƳƪƴƛťǘŜ hǘǿŀǊǘŜ ½ŀƳƪƴƛťǘŜ 
           FWD Stop REV 

 

 
                      (NC) 
             Otwarte Szybkie zatrzymanie 
                       P-24 

 

 
                       (NO) (NO) 
                           tǊťŘƪƻǏŏ 
                           #       $ 

P-12 1 P-15 3 P-12 1 P-15 4 P-12 1 P-15 6,7 P-12 6 P-15 4 

 
(NO) (NC)            (NO) 
                   tǊťŘƪƻǏŏ hǘǿŀǊǘŜ       
tǊťŘƪƻǏŏ 
                         #  E-Trip             $ 

 
                     (NO)  (NC) 

 
                               (NC) 
                               Otwarte 
                                ²ȅƱΦ ǎŀƳƻŎȊΦ 

 
                (NO)   (NC)      P-47=           P-16= 
                ½ŀƳƪƴƛťǘŜ hǘǿŀǊǘŜ     л-10 V           
0-10 V 
                Start   Stop   4-20 mA       4-20 mA 

 
  










